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驾驶员辅助系统参考
由于信息娱乐系统软件更新，驾驶员辅助
系统各功能的说明可能与《车主手册(使用
说明书)》有所不同。

正面防撞辅助 (FCA)

基本功能

2C_FCABasicFunction

正面防撞辅助(FCA)功能设计的目的是，
检测前方的车辆、动力两轮车、行人或骑
行者，并在仪表盘上显示警告信息，同时
发出警报声，向驾驶员发出碰撞危险预
警。此外，正面防撞辅助(FCA)功能会主动
采取紧急制动辅助控制，以辅助驾驶员降
低碰撞速度，或者避免碰撞的发生。
此外，如果配备了前侧面雷达传感器，高
速行驶时，正面防撞辅助(FCA)功能帮助
检测前方和相邻车道内的目标车辆。如果
在车辆变道时检测到发生碰撞的危险性，
正面防撞辅助(FCA)功能主动采取紧急制
动辅助控制，辅助驾驶员避免与目标车辆
发生碰撞。(如有配备)

路口转弯防撞辅助功能

2C_FCAJunctionTurningFunction

在交叉路口，当打开左转向信号灯转弯
时，如果存在与相邻车道内迎面驶来的车
辆或动力两轮车发生碰撞的危险性，路口
转弯防撞辅助功能主动采取紧急制动辅助
控制，以辅助驾驶员避免发生碰撞。
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直行迎面防撞辅助功能

2C_FCADirectOncomingFunction
[A] 迎面驶来车辆

车辆直行时，如果检测到正对本车辆迎面
驶来的车辆，直行迎面防撞辅助功能主动
采取紧急制动辅助控制，以辅助驾驶员降
低碰撞速度。

交叉路口防撞辅助功能

2C_FCAJunctionCrossingFunction

在交叉路口行驶时，如果检测到与左侧或
右侧驶近的车辆发生碰撞的危险性，交叉
路口防撞辅助功能主动采取紧急制动辅助
控制，以辅助驾驶员避免发生碰撞。

变道迎面防撞辅助功能

2C_FCALaneOvertakingOncomingFunction
[A] 迎面驶来车辆

为了超车等，变更车道时，如果检测到与
迎面驶来车辆或动力两轮车发生碰撞的危
险性，变道迎面防撞辅助功能主动采取紧
急转向辅助控制，以辅助驾驶员避免与迎
面驶来车辆发生碰撞。
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变道侧面防撞辅助功能

2C_FCALaneChangeSideFunction

2C_FCALaneChangeSideFunction_2
[A] 前侧面车辆

为了超车等，变更车道时，如果检测到与
相邻车道内的前方车辆或动力两轮车发生
碰撞的危险性，变道侧面防撞辅助功能主
动采取紧急转向辅助控制，以辅助驾驶员
避免与相邻车道内前方车辆、动力两轮车
发生碰撞。

避撞转向辅助功能

2C_FCAEvasiveSteeringAssistFunction

• 驾驶员转向辅助
避撞转向辅助功能辅助驾驶员避免与同
一车道内前方的车辆、动力两轮车、行
人、骑行者发生碰撞。当检测到发生碰
撞的危险性时，避撞转向辅助功能向驾
驶员发出碰撞危险预警，并在驾驶员进
行避撞转向操作时，辅助驾驶员进行转
向控制，以辅助驾驶员避免发生碰撞。

• 避撞转向辅助
避撞转向辅助功能辅助驾驶员避免与同
一车道内前方的动力两轮车、行人、骑
行者发生碰撞。当检测到发生碰撞的危
险性时，避撞转向辅助功能向驾驶员发
出碰撞危险预警，并在车道内有避撞操
作的空间时，辅助驾驶员进行转向控
制，以辅助驾驶员避免发生碰撞。
当检测到本车辆与前方行人或骑行者之
间发生碰撞的危险性，并且存在足够的
避撞操作空间时，避撞转向辅助功能启
动控制。

2C_EvasiveSteeringAssist
[A] 避撞转向辅助功能的操作空间
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检测传感器

2C_FrontCameraRadar

2C_RearRadar_2
[A] 前视摄像头
[B] 前雷达传感器
[C] 前侧面雷达传感器 ( 如有配备 )
[D] 后侧面雷达传感器 ( 如有配备 )

检测传感器的具体位置请见上图。

 
 为了确保检测传感器的最佳性能，请遵守
下列安全注意事项：
• 不要拆装或分解 / 组装检测传感器、传

感器总成，也不要冲撞传感器。
• 如果需要更换或维修检测传感器，我们

建议您将此系统有关的所有检查、维修
和更换工作交由现代汽车授权经销商进
行。

• 禁止在前挡风玻璃上附加任何配饰或粘
贴任何贴纸，也不要给前挡风玻璃着
色。

• 要特别注意，请保持前视摄像头的干燥
状态。

• 不要在仪表板上放置任何会反射光线的
物品 ( 如白纸、镜子等 )。

• 切勿在前挡风玻璃附近放置物品，也不
要在前挡风玻璃上安装任何配件。否
则，会降低暖风 & 空调控制系统的除
湿 & 除霜性能，从而会影响驾驶员辅
助系统的正常运行。

• 禁止在前雷达传感器盖周围附加牌照
框、保险杠贴纸或保险杠防撞块装置
等。

• 禁止变更牌照板的位置。否则，会影响
前雷达传感器的检测性能和车辆控制性
能。

• 始终保持前雷达传感器及盖的清洁，避
免灰尘、杂质等污染。
仅使用软布洗刷车辆。请勿直接向传感
器或传感器盖喷射高压水。

• 如果雷达传感器或其装配位置的周围受
到冲击，正面防撞辅助 (FCA) 功能即使
在仪表盘上没有显示警告信息，也可能
无法正常运行。我们建议您将此系统有
关的所有检查、维修和更换工作交由现
代汽车授权经销商进行。

• 维修或更换前雷达传感器时，仅能使用
纯正品前雷达传感器盖。禁止在前雷达
传感器盖上涂漆。

• 车辆配备雷达传感器
- 禁止在前侧面雷达传感器或后侧面雷

达传感器周围附加牌照框、保险杠贴
纸或保险杠防撞装置等。

- 如果更换了保险杠，或者前侧面雷达
传感器或后侧面雷达传感器的周边破
损或喷漆，此功能可能无法正常运
行。

- 如果安装了挂车、挂架等，会严重影
响后侧面雷达传感器的检测功能，或
者正面防撞辅助 (BCA) 功能可能不能
正常运行。
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正面防撞辅助 (FCA) 功能设置

前方安全

2C_ForwardSafetySetInfo

车辆电源在ON位置时，在信息娱乐系统
中选择或取消选择“设置 > 车辆 > 驾驶
员辅助 > 行驶安全”项，可以设置启用或
停用此功能。
• 如果选择 “ 前方安全 ” 模式，正面防

撞辅助 (FCA) 功能根据发生碰撞的危险
性，显示警告信息，同时发出警报声，
向驾驶员发出碰撞危险预警。并且，根
据发生碰撞的高危险性，主动采取紧急
制动辅助控制。如果取消选择 “ 前方
安全 ” 模式，就会停用前方安全功能。
仪表盘上的警告灯 (Q) 亮。

前方交叉交通安全

2C_ForwardCrossTrafficSafetySettings

车辆电源在ON位置时，在信息娱乐系统
中选择或取消选择“设置 > 车辆 > 驾驶
员辅助 > 行驶安全 > 前方交叉交通安全
”项，可以设置启用或停用交叉路口防撞
辅助功能。

前方 / 侧方安全

2C_ForwardSideSafetySettings

车辆电源在ON位置时，在信息娱乐系统
中选择或取消选择“设置 > 车辆 > 驾驶
员辅助 > 行驶安全 > 前方/侧方安全”
项，可以设置启用或停用此功能。
• 如果选择 “ 前方 / 侧方安全 ” 模式，

正面防撞辅助 (FCA) 功能根据发生碰撞
的危险性，显示警告信息，同时发出警
报声，向驾驶员发出碰撞危险预警。并
且，根据发生碰撞的高危险性，主动采
取转向辅助控制。如果取消选择 “ 前
方 / 侧方安全 ” 模式，就会停用前方
安全功能。仪表盘上的前方安全警告灯
(P) 亮。

驾驶员能在信息娱乐系统中获得正面防撞
辅助(FCA)功能的启用或停用状态信息。
如果在此功能启用状态，警告灯Q或P保
持亮，我们建议您将此系统有关的所有检
查、维修和更换工作交由现代汽车授权经
销商进行。

 
 当起动车辆时，正面防撞辅助(FCA)功能
始终进入激活状态。但是，如果取消选择
“前方/侧方安全”模式，驾驶员应始终注
意观察车辆周围环境和正确操控车辆。
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 • 前方安全功能设置包括 “ 基本功能

”、“ 路口转弯防撞辅助 ” 和 “ 直行
迎面防撞辅助 ”。“ 前方 / 侧方安全
” 功能设置包括 “ 变道迎面防撞辅助
”、“ 变道侧面防撞辅助 ” 和 “ 避撞
转向辅助 ”。

• 如果取消选择 “ 前方安全 ” 功能，即
使选择 “ 前方安全 ” 和 “ 前方 / 侧
方安全 ” 功能，交叉路口防撞辅助功
能也不能运行。

 

前方安全警告时间

2C_ForwardSafetyWarningTimingSetInfo

车辆电源在ON位置时，在信息娱乐系统
中选择“设置 > 车辆 > 驾驶员辅助 > 行
驶安全 > 前方安全警告时间”项，可以设
置或变更正面防撞辅助(FCA)功能的初始
警告时间。警告时间可以设置为“普通”
或“较慢”模式之一。
• 在正常驾驶条件下，可以使用 “ 普通

” 模式。如果感觉警告时间过早，请将
警告时间设置为 “ 较慢 ” 模式。
- 如果选择 “ 较慢 ” 模式，正面防撞

辅助 (FCA) 功能会稍晚一些向驾驶员
发出碰撞危险预警。

 
 • 尽管警告时间设置为 “ 普通 ” 模式，

当前方车辆紧急停车时，可能仍会感觉
到警告还是过于迟缓。

• 仅当交通状况良好和驾驶速度较慢时，
将警告时间设置为 “ 较慢 ” 模式。

 

警告方式

2C_WarningTypeSetInfo

车辆电源在ON位置时，请在信息娱乐系
统设置菜单中选择“设置 > 车辆 > 驾驶
员辅助 > 警告方式 ”项。
• 警告音量：可以调整警告音量。
• 驾驶安全优先：驾驶员辅助系统警报声

响时，车辆会降低所有其它系统的音
量。

 
 • 如果在此变更警告方式，可能其它驾驶

员辅助系统的警告方式也会改变。
• 重新起动车辆时，警告方式将保持最后

设置的状态。
• 根据车辆规格和功能配置的不同，可能

没有配置某些功能的设置菜单。
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正面防撞辅助 (FCA) 功能操作

基本功能
正面防撞辅助(FCA)的基本功能根据发生
碰撞的危险性，发出碰撞危险预警和控制
车辆。此功能车辆控制状态分为：“碰撞危
险预警”、“紧急制动”和“停车并终止
制动控制”。

碰撞危险预警

2C_FCABasicCollisionWarningInfo

• 在仪表盘上显示 “ 注意碰撞 ” 的警告
信息，同时发出警报声，向驾驶员发出
碰撞危险预警。

• 本车辆车速在 10~200 km/h 范围内，
且检测到前方有车辆或动力两轮车时，
此功能启动控制。

• 本车辆车速在 10~85 km/h 范围内，
且检测到前方有行人或骑行者时，此功
能启动控制。

紧急制动

2C_FCABasicEmergencyBrakingInfo

在仪表盘显示器上会显示“紧急制动”的
警告信息，并发出警报声，向驾驶员发出
警报，并采取紧急制动辅助措施。
在下列条件下，紧急制动功能启动：
• 车辆或动力两轮车：

*1 如果正面防撞辅助 (FCA) 功能判断即使改变车道也
很难避免碰撞的发生，就会提前采取紧急制动辅助
控制。( 如有配备 )

• 行人或骑行者：
本车辆车速在 10-65km/h 范围内时，
此功能启动控制。

 
 • 根据前方交通条件或车辆周围的环境条

件，此功能的运行范围可能会减小。
• 夜间驾驶时，对动力两轮车的识别性能

降低，这会导致正面防撞辅助 (FCA) 功
能运行临时受限或不运行。

 

行驶的车辆 停止的车辆

制动力
不足 约10-200 km/h

制动力
充足

约10-130 
km/h

约10-75km/h
10-100 km/h *1
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停车并终止制动控制

2C_DriveCarefullyWarning_2

• 车辆通过此功能采取紧急制动辅助控制
而停车时，就会在仪表盘上显示 “ 请
小心驾驶 ” 的警告信息。
为了确保行车安全，应立即踩下制动踏
板，并仔细观察车辆周围环境。

• 车辆紧急制动控制停车后，保持约 2 秒
钟的制动控制状态，然后解除制动控
制。

 
 当发出碰撞危险预警或紧急制动控制时，
按下危险警告灯按钮，可以关闭声音警
报。
 

路口转弯防撞辅助功能
路口转弯防撞辅助功能根据发生碰撞的危
险性，发出碰撞危险预警和控制车辆。此
功能车辆控制状态分为：“碰撞危险预警
”、“紧急制动”和“停车并终止制动控
制”。

碰撞危险预警

2C_FCAJunctionTurningCollisionWarningInfo

• 在仪表盘上显示 “ 注意碰撞 ” 的警告
信息，同时发出警报声，向驾驶员发出
碰撞危险预警。

• 本车辆车速在 10-30 km/h 范围内，且
迎面驶来车辆或动力两轮车车速在
30-70 km/h 范围内时，此功能启动控
制。

紧急制动

2C_FCAJunctionTurningEmergencyBrakingInfo

• 在仪表盘显示器上会显示 “ 紧急制动
” 的警告信息，并发出警报声，向驾驶
员发出警报，并采取紧急制动辅助措
施。

• 此功能采取紧急制动辅助控制时，会强
力制动，以辅助防止与迎面驶来的车辆
发生碰撞。

• 本车辆车速在 10-30 km/h 范围内，且
迎面驶来车辆或动力两轮车车速在
30-70 km/h 范围内时，此功能启动控
制。
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停车并终止制动控制

2C_DriveCarefullyWarning_2

• 车辆通过此功能采取紧急制动辅助控制
而停车时，就会在仪表盘上显示 “ 请
小心驾驶 ” 的警告信息。
为了确保行车安全，应立即踩下制动踏
板，并仔细观察车辆周围环境。

• 车辆紧急制动控制停车后，保持约 2 秒
钟的制动控制状态，然后解除制动控
制。

 
 在发出碰撞危险预警或紧急制动控制期
间，通过按下危险警告灯按钮可以关闭警
报声。
 

直行迎面防撞辅助功能
直行迎面防撞辅助功能根据发生碰撞的危
险性，发出碰撞危险预警和控制车辆。此
功能车辆控制状态分为：“碰撞危险预警
”、“紧急制动”和“停车并终止制动控
制”。

碰撞危险预警

2C_FCABasicCollisionWarningInfo

• 在仪表盘上的前方安全警告灯 (O) 闪
烁，并且显示 “ 注意碰撞 ” 的警告信
息，同时发出警报声，向驾驶员发出碰
撞危险预警。

• 本车辆车速在 30~130 km/h( 如果配备
交叉路口防撞辅助功能，车速为
10-130 km/h) 范围内，且迎面驶来车
辆车速在 10 km/h 以上时，此功能启
动控制。

紧急制动

2C_FCABasicEmergencyBrakingInfo

• 在仪表盘上的前方安全警告灯 (O) 闪
烁，并且显示 “ 紧急制动 ” 的警告信
息，同时发出警报声，向驾驶员发出即
将采取紧急制动辅助控制的警报。

• 此功能采取紧急制动辅助控制时，会强
力制动，以辅助防止与迎面驶来的车辆
发生碰撞。

• 本车辆车速在 30~130 km/h 范围内，
且迎面驶来车辆车速在 10 km/h 以上
时，此功能启动控制。
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停车并终止制动控制

2C_DriveCarefullyWarning_2

• 车辆通过此功能采取紧急制动辅助控制
而停车时，就会在仪表盘上显示 “ 请
小心驾驶 ” 的警告信息。为了确保行
车安全，应立即踩下制动踏板，并仔细
观察车辆周围环境。

• 车辆紧急制动控制停车后，保持约 2 秒
钟的制动控制状态，然后解除制动控
制。

 
 如果本车辆或迎面驶来车辆不是直线行
驶，直行迎面防撞辅助功能的碰撞危险预
警和车辆控制功能可能会延迟启动控制或
根本不会启动控制。
 

 
 按下危险警告灯开关时，关闭碰撞危险预
警的警报声或紧急制动控制。
 

交叉路口防撞辅助功能
交叉路口防撞辅助功能根据发生碰撞的危
险性，发出碰撞危险预警和控制车辆。此
功能控制状态分为：“碰撞危险预警”、“
紧急制动”和“停车并终止制动控制”。

碰撞危险预警

2C_FCAJunctionCrossingCollisionWarningInfo

• 在仪表盘上的前方安全警告灯 (O) 闪
烁，并且显示 “ 注意碰撞 ” 的警告信
息，同时发出警报声，向驾驶员发出碰
撞危险预警。

• 本车辆车速在 10-55 km/h 范围内，且
从左侧面 / 右侧面驶来车辆的车速在
10-60 km/h 范围内时，此功能启动控
制。

紧急制动

2C_FCAJunctionCrossingEmergencyBrakingInfo

• 在仪表盘上的前方安全警告灯 (O) 闪
烁，并且显示 “ 紧急制动 ” 的警告信
息，同时发出警报声，向驾驶员发出即
将采取紧急制动辅助控制的警报。

• 此功能采取紧急制动辅助控制时，会强
力制动，以辅助防止与在交叉路口从左
侧面 / 右侧面驶来的车辆发生碰撞。

• 本车辆车速在 10-55 km/h 范围内，且
从左侧面 / 右侧面驶来车辆的车速在
10-40 km/h 范围内时，此功能启动控
制。
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停车并终止制动控制

2C_DriveCarefullyWarning_2

• 车辆通过此功能采取紧急制动辅助控制
而停车时，就会在仪表盘上显示 “ 请
小心驾驶 ” 的警告信息。
为了确保行车安全，应立即踩下制动踏
板，并仔细观察车辆周围环境。

• 车辆紧急制动控制停车后，保持约 2 秒
钟的制动控制状态，然后解除制动控
制。

 
 如果在交叉路口与驶来车辆的预碰撞角度
超出特定范围，交叉路口防撞辅助功能的
碰撞危险预警和车辆控制功能可能会延迟
启动控制或根本不会启动控制。
 

 
 按下危险警告灯开关时，关闭碰撞危险预
警的警报声或紧急制动控制。
 

变道迎面防撞辅助功能

变道迎面防撞辅助功能根据发生碰撞的危
险性，发出碰撞危险预警和控制车辆。此
功能车辆控制状态分为：“碰撞危险预警
”和“紧急转向”。

碰撞危险预警

2C_FCAJunctionTurningCollisionWarningInfo

• 在仪表盘上显示 “ 注意碰撞 ” 的警告
信息，同时发出警报声，向驾驶员发出
碰撞危险预警。

• 本车辆车速在 40~145 km/h 范围内，
且迎面驶来车辆或动力两轮车的车速在
10 km/h 以上，而且与本车辆的相对速
度在 200 km/h 以下时，此功能启动控
制。

紧急转向

2C_FCALaneChangeOncomingEmergencySteeringInfo

• 在仪表盘上的紧急转向警告灯 (P) 闪
烁，并且显示 “ 紧急转向 ” 的警告信
息，同时发出警报声和方向盘震动，向
驾驶员发出即将采取紧急转向辅助控制
的警报。

• 在需要紧急转向情况下，此功能采取紧
急转向辅助控制，以辅助防止与迎面驶
来的车辆发生碰撞。

• 本车辆车速在 40~145 km/h 范围内，
且迎面驶来车辆或动力两轮车的车速在
10 km/h 以上，而且与本车辆的相对速
度在 200 km/h 以下时，此功能启动控
制。
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变道侧面防撞辅助功能

变道侧面防撞辅助功能根据发生碰撞的危
险性，发出碰撞危险预警和控制车辆。此
功能车辆控制状态分为：“碰撞危险预警
”和“紧急转向”。

碰撞危险预警

2C_FCAJunctionTurningCollisionWarningInfo

2C_FCALaneChangeSideCollisionWarningInfo

• 在仪表盘上的紧急转向警告灯 (P) 闪
烁，并且显示 “ 注意碰撞 ” 的警告信
息，同时发出警报声，向驾驶员发出碰
撞危险预警。

• 本车辆车速在 40-145 km/h 范围内
时，此功能启动控制。

紧急转向

2C_FCALaneChangeOncomingEmergencySteeringInfo

2C_FCALaneChangeOncomingEmergencySteeringInfo_2

• 在仪表盘上的紧急转向警告灯 (P) 闪
烁，并且显示 “ 紧急转向 ” 的警告信
息，同时发出警报声和方向盘震动，向
驾驶员发出即将采取紧急转向辅助控制
的警报。

• 在需要紧急转向情况下，此功能采取紧
急转向辅助控制，以辅助防止与侧面车
辆发生碰撞。

• 本车辆车速在 40-145 km/h 范围内，
且前侧面车辆和动力两轮车在行驶时，
此功能启动控制。
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 • 当前侧面车辆的车速为 0km/h 时，变

道侧面防撞辅助功能不会启动控制。
• 前侧面雷达传感器和后侧面雷达传感器

的检测范围是以标准车道宽度为基础决
定的。因此，如果车道宽度小于标准，
变道侧面防撞功能可能会检测到离本车
道 1 个车道间隔外车道内的其它车辆，
并向您发出碰撞危险预警。与此相反，
如果车道宽度超过标准，变道侧面防撞
功能可能无法检测到相邻车道内的车
辆，这会导致在必要时无法向您发出碰
撞危险预警。

• 在下列任何条件下，解除防撞辅助功
能：
- 车辆经过一段距离进入至相邻车道内

时。
- 车辆碰撞危险解除时。
- 急速转动方向盘时。
- 踩下制动踏板时。
- 正面防撞辅助 (FCA) 功能启动控制

时。
• 变道侧面防撞功能控制或车道变更结束

后，车辆必须行驶至车道中央。如果车
辆未行驶至车道中央，变道侧面防撞辅
助功能不能重启运行。

 

 
 • 如果判定存在额外的发生碰撞事故的危

险性时，变道侧面防撞辅助功能不会采
取紧急转向辅助控制，仅向驾驶员发出
碰撞危险预警。

• 如果车辆为左舵型，仅在左转弯时，此
功能启动控制。如果车辆为右舵型，仅
在右转弯时，此功能启动控制。

 

避撞转向辅助功能

避撞转向辅助功能发出碰撞危险预警，并
且显示“紧急转向”的警告信息和采取紧
急转向辅助控制。

紧急转向 ( 驾驶员转向辅助 )

2C_FCALaneChangeOncomingEmergencySteeringInfo

• 在仪表盘上的紧急转向警告灯 (P) 闪
烁，并且显示 “ 紧急转向 ” 的警告信
息，同时发出警报声，向驾驶员发出即
将采取紧急转向辅助控制的警报。

• 如果存在与前方同一车道内的车辆、动
力两轮车、行人和骑行者发生碰撞的危
险性，避撞转向辅助功能就会向驾驶员
发出碰撞危险预警，并在驾驶员进行避
撞转向操作时，辅助驾驶员进行转向控
制，以避免与目标车辆或行人等发生碰
撞。

• 本车辆车速在 40-85 km/h 范围内时，
此功能启动控制。
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紧急转向 ( 避撞转向辅助 )

2C_FCALaneChangeOncomingEmergencySteeringInfo

• 在仪表盘上的紧急转向警告灯 (P) 闪
烁，并且显示 “ 紧急转向 ” 的警告信
息，同时发出警报声，向驾驶员发出即
将采取紧急转向辅助控制的警报。

• 如果存在与前方行人、骑行者或动力两
轮车发生碰撞的高危险性，而且运行紧
急制动的车速在操作范围内，在行驶车
道内有足够的避撞空间条件下，就会采
取紧急转向辅助控制，以辅助驾驶员防
止发生碰撞。

• 本车辆车速在 65-75 km/h 范围内时，
此功能启动控制。

• 前方行人或骑行者与您的车辆同向或反
向移动。此外，本车辆避撞转向移动的
空间充足。注意，此功能可能不适用于
在水平方向移动的行人或骑行者目标。

 
 • 当采取紧急转向辅助控制时，方向盘会

自动转动。
• 当危险因素消除时，自动解除辅助紧急

转向控制。驾驶员必须按需要操控车
辆。

• 如果驾驶员紧握方向盘或向相反方向转
动方向盘，避撞转向辅助功能可能无法
执行紧急转向控制，或者在转向控制过
程中解除控制。

• 避撞转向辅助功能为防止与车辆、动力
两轮车、行人和骑行者发生碰撞而采取
紧急转向辅助控制时，如果检测到存在
与其它的车辆、动力两轮车、行人或骑
行者发生碰撞的危险性，可能会停止避
撞转向辅助控制。

• 如果在行车道内能回避碰撞的空间不
足，避撞转向辅助功能可能不会启动控
制。

• 夜间驾驶时，对动力两轮车的检测性能
降低，这会导致正面防撞辅助 (FCA) 功
能运行临时受限或不运行。

 

 
 警告信息有关的详细信息，请参考本章“
正面防撞辅助(FCA)功能操作”部分的碰
撞预警。
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 使用正面防撞辅助(FCA)功能时，请遵守
下列安全注意事项：
• 为了确保行车安全，仅在安全地方停车

后，操作设置菜单变更功能设置。
• 正面防撞辅助 (FCA) 功能并不能对所有

情况做出响应，更不可能对所有的碰撞
危险情况做出全能回避控制。

• 驾驶员始终担负正确操控车辆和安全驾
驶的责任。不要完全依赖正面防撞辅助
(FCA) 功能。保持安全制动距离，必要
时踩下制动踏板减速或完全停车。

• 严禁以人、动物等任何物体为对象进行
正面防撞辅助 (FCA) 功能的测试。否
则，会导致严重或致命人身伤害。

• 当驾驶员为了避免碰撞而踩下制动踏板
时，正面防撞辅助 (FCA) 功能可能不会
启动控制。

• 根据路况和行驶条件，正面防撞辅助
(FCA) 功能可能延迟向驾驶员发出碰撞
危险预警或可能根本不会向驾驶员发出
碰撞危险预警。

• 在正面防撞辅助 (FCA) 功能启动控制状
态，车辆可能会紧急停车，这可能会导
致车内乘员受伤或松散的物品移动。因
此，所有乘员必须佩戴好安全带和确保
装载的物品安全。

• 如果其它任何功能控制显示警告信息或
发出警报声，正面防撞辅助 (FCA) 功能
可能不能显示警告信息也不能发出警报
声。

• 如果周围环境噪声大，可能听不到正面
防撞辅助所发出的警报声。

• 根据路面条件和周围环境条件，正面防
撞辅助 (FCA) 功能可能自动关闭，或者
可能不能正常启动控制，或者可能在不
必要时启动控制。

• 即使正面防撞辅助 (FCA) 功能存在任何
问题，车辆的基本制动功能会正常运
行。

• 当主动采取紧急制动辅助控制措施时，
如果驾驶员用力踩下加速踏板或急转方
向盘，正面防撞辅助 (FCA) 功能将自动
停止紧急制动控制。

 

 
 • 根据前方的车辆、动力两轮车、行人或

骑行者状态及周围环境情况，正面防撞
辅助 (FCA) 功能启动控制的速度范围可
能会缩小。正面防撞辅助 (FCA) 功能可
能仅向驾驶员发出碰撞危险预警，或者
根本不会启动控制。

• 正面防撞辅助 (FCA) 功能根据接近的车
辆、动力两轮车的状态、行驶方向、车
速和周围环境情况等信息，判断碰撞危
险程度，而在满足特定条件时才会启动
控制。

• 如果前方车辆的车速过高，或者与前方
车辆之间的距离较远，正面防撞辅助
(FCA) 功能可能会受限或暂停。

• 如果检测到存在与周围的目标车辆之外
的其它车辆发生碰撞的危险性，变道迎
面防撞辅助功能、变道侧面防撞辅助功
能和避撞转向辅助功能不会采取进行转
向辅助控制，而仅向驾驶员发出碰撞危
险预警。

 

 
 • 在即将发生碰撞的高危险条件下，驾驶

员为了防止碰撞而踩下制动踏板进行制
动时，如果驾驶员的制动操纵力不足，
正面防撞辅助 (FCA) 功能会主动采取紧
急制动辅助控制。

• 根据从信息娱乐系统中选择的仪表盘类
型或主题的不同，在仪表盘上显示的图
像和颜色可能会有所不同。
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正面防撞辅助 (FCA) 系统故障
和功能限制

正面防撞辅助 (FCA) 系统故障

2C_DriverAssistanceMalfunction

正面防撞辅助(FCA)系统不能正常运行
时，就会在仪表盘上显示“请检查驾驶员
辅助系统”的警告信息，并且仪表盘上的
警告灯Q亮。我们建议您将此系统有关的
所有检查、维修和更换工作交由现代汽车
授权经销商进行。

正面防撞辅助 (FCA) 功能暂停

2C_CameraRadarDisableWarning_FCA

如果前挡风玻璃的前视摄像头安装部位、
前雷达传感器盖、保险杠(如有配备)或传
感器被积雪、雨水等异物遮挡，会降低检
测传感器的检测性能，这会导致正面防撞
辅助(FCA)功能暂停或关闭。

在此状态下，就会在仪表盘上显示“摄像
头视野受限，驾驶员辅助系统已暂停”或
“雷达探测受限，驾驶员辅助系统已暂停
”的警告信息，并且仪表盘上的警告灯
(O、P或X)亮。
当清除积雪、雨水等异物时，正面防撞辅
助(FCA)功能将恢复至正常运行。
清除积雪、雨水等异物或拆除挂车、挂架
等后，如果正面防撞辅助(FCA)功能仍然
不能正常运行，我们建议您将此系统有关
的所有检查、维修和更换工作交由现代汽
车授权经销商进行。

 
 • 正面防撞辅助 (FCA) 功能即使在仪表盘

上未显示警告信息或警告灯没有亮，也
可能不能正常运行。

• 正面防撞辅助 (FCA) 功能可能在某些区
域 ( 如空旷地形等 ) 不能正常运行，即
在起动车辆后，检测不到任何物体的地
方。

• 如果在摄像头被遮挡或存在故障期间关
闭车辆并重新起动，因为此状态保持不
变，因此正面防撞辅助 (FCA) 功能可能
不能正常运行。

 

 
 您可以在仪表盘上的实用视图服务信息中
查看警告信息。
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正面防撞辅助 (FCA) 功能限制
在下列任何条件下，正面防撞辅助(FCA)
功能不能正常运行或可能意外运行：
• 检测传感器损坏或其周围受到污染时。
• 周围环境导致前视摄像头附近温度过高

或过低时。
• 由于在挡风玻璃上着色、贴膜或涂层、

玻璃受损或有异物 ( 标签、飞虫等 ) 粘
在玻璃上，影响前视摄像头的视野时。

• 在挡风玻璃上有湿气或结霜时。
• 持续喷射挡风玻璃清洗液或雨刮器运转

时。
• 在大雨、大雪或浓雾天气下行驶时。
• 因阳光过强，影响前视摄像头的视野

时。
• 路灯或接近的车辆灯光反射到潮湿路面

上时，如道路上的水坑等。
• 在仪表板上面放置有物品时。
• 车辆被拖时。
• 环境亮度过明亮。
• 环境亮度过暗，如在隧道内等。
• 环境亮度突然发生变化时 ( 如进 / 出隧

道等 )。
• 环境亮度非常暗，且没有打开大灯或大

灯亮度不足时。
• 在雾气、烟雾或阴影中行驶时。
• 仅检测到车辆、动力两轮车、行人或骑

行者等的某一部分。
• 前方车辆是公共汽车、重型卡车、装载

不规则形状货物的卡车、拖车等时。
  

• 前方车辆或动力两轮车没有尾灯或尾灯
位置异常时。

• 环境亮度非常暗，且没有打开尾灯或尾
灯亮度不足时。

• 前方车辆的后部小或车辆看起来不正常
时，如车辆倾斜、翻倒或车辆侧面可见
等。

• 前方车辆或动力两轮车离地高度过低或
过高时。

• 车辆、动力两轮车、行人或骑行者突然
插入到前方时。

• 前雷达传感器周围的保险杠被撞坏、损
坏或前雷达传感器脱离原位时。

• 前雷达传感器附近温度过高或过低时。
• 驾车穿过隧道或铁桥等时。
• 在车辆或建筑物很少的开阔地带行驶

时，如沙漠、草原、郊区等地区。
• 行驶在建筑区、铁路等含有金属物质的

地方时。
• 附近有能反射前雷达传感器电磁波的物

体时，如护栏、车辆等。
• 前方骑行者的自行车材质不能反射前雷

达传感器的电磁波时。
• 过迟检测到前方车辆或动力两轮车时。
• 前方车辆或动力两轮车突然被障碍物遮

挡时。
• 前方车辆或动力两轮车突然变道或突然

减速时。
• 前方车辆或动力两轮车的形状弯曲变形

时。
• 前方车辆或动力两轮车的速度过快或过

慢时。
• 前方车辆或动力两轮车为了避免碰撞而

转至本车辆反方向时。
• 在前方有车辆或动力两轮车的状态下，

本车辆低速变道时。
• 过迟检测到前方车辆、动力两轮车时。
• 本车辆离开车道或返回车道时。
• 行驶不规律时。
• 在环状路口没有检测到前方车辆。
• 绕圈行驶时。
• 前方车辆或动力两轮车的形状不规则

时。
• 前方车辆或动力两轮车上坡或下坡行驶

时。
• 因行人或骑行者倾斜、没有完全直立

等，不能整体检测到行人或骑行者时。
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• 行人、骑行者所穿着的衣服或装备导致
很难识别时。

2C_FrontViewImage

上图显示了传感器检测到的车辆、动力两
轮车、行人和骑行者的图像。
• 前方行人、骑行者的速度很快时。
• 前方行人、骑行者较矮或身姿较低时。
• 前方行人、骑行者有行走障碍时。
• 前方行人、骑行者与车辆行驶方向交叉

时。
• 前方人、骑行者集中在一起或人山人海

时。
• 前方行人、骑行者的穿着与背景相似，

难以检测到时。
• 行人、骑行者与周围的相似形状结构很

难区别时。
• 驾驶车辆经过交叉路口附近的行人、骑

行者、交通标志、建筑物等时。
• 在停车场内行驶时。
• 驾驶车辆经过收费站、建筑工地、未铺

路面、不完全铺设路面、凹凸路面、减
速带等时。

• 在坡路、弯道上行驶时。
• 在有树木、路灯的路边上行驶时。
• 因路况不良导致车辆产生过大振动。
• 因重载、轮胎气压不足等原因车辆高度

变低或变高时。
• 在树木、草地、杂草丛生等狭窄道路上

行驶时。
• 存在电磁波干扰，例如在强无线电波或

电噪声地区行驶时。
• 在车辆上安装雪地防滑链、备胎或不同

尺寸车轮。

交叉路口防撞辅助、变道迎面防撞辅助、
变道侧面防撞辅助 、避撞转向辅助功能
• 前侧面雷达传感器或后侧面雷达传感器

附近温度过高或过低时。
• 在后侧面雷达传感器附近安装挂车或挂

架时。
• 前侧面雷达传感器或后侧面雷达传感器

上覆盖雪时。
• 前侧面雷达传感器或后侧面雷达传感器

被标签、保险杠保护罩、自行车挂架等
物体遮挡时。

• 前侧面雷达传感器或后侧面雷达传感器
周围的保险杠被撞坏、损坏或雷达传感
器脱离原位时。

• 前侧面雷达传感器或后侧方盲区雷达传
感被其他车辆、墙壁或柱子遮挡。

• 在高速公路 ( 或快速公路 ) 的坡道上行
驶时。

• 在有双层结构护栏或墙壁的道路上行驶
时。

• 后方车辆或动力两轮车离本车辆过近，
或者其它车辆或动力两轮车从本车辆旁
边驶过时。

• 目标车辆或动力两轮车的速度过快，短
时间就超过本车辆时。

• 另一车辆或动力两轮车超车时。
• 本车辆在旁边车辆或动力两轮车起步的

同时起步并加速时。
• 相邻车道内的车辆或动力两轮车驶离本

车辆两个车道外时，或者离本车辆两个
车道的车辆或动力两轮车驶入本车辆的
相邻车道时。

• 检测到动力两轮车或自行车时。
• 检测到类似于平板挂车等车辆时。
• 检测到公共汽车、卡车等大型车辆时。
• 检测区域内有行人、动物、购物车或婴

儿车等小的移动物体时。
• 检测到跑车等低高度车辆时。
• 因大雨、大雪、灰尘、沙子、油和水坑

等异物等，难以识别道路标志时。
• 车道线颜色与路面颜色难以区分或路面

湿滑时。
• 路面标记过于接近车道线或与车道线相

似时。
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• 隔离带、树木、护栏、声障等在车道线
上投下了阴影时。

• 车道线增多或减少，或者车道线穿行复
杂时。

• 路面上有 2 个以上车道线时。
• 车道线复杂，或者有施工区等替代车道

线的结构时。
• 存在其它道路标记时，如曲折车道，人

行横道标记和路面标志。
• 车道突然消失时，例如十字路口。
• 车道过宽或过窄时。
• 没有车道线，只有道路边界时。
• 前方车辆压住车道线时。
• 与前方车辆之间的距离过近时。
• 在中间公交车专用车道的左侧或右侧行

驶，或者在中间公交车专用车道上行驶
时。

避撞转向辅助功能限制
在下列任何条件下，避撞转向辅助功能不
能正常运行：
• 行人或骑行者位于操作空间外时。

2C_EvasiveSteeringAssist_1

• 行人或骑行者水平移动时。

2C_EvasiveSteeringAssist_2

• 行人或骑行者在操作空间内，但是避撞
转向操作空间不足时。

2C_EvasiveSteeringAssist_3
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 • 在弯道上行驶时

2C_FCADrivingOnCurve

2C_FCADrivingOnCurve_2

在弯道上行驶时，会严重影响正面防撞
辅助 (FCA) 传感器的检测性能，正面防
撞辅助 (FCA) 功能可能检测不到弯道上
前方的车辆、动力两轮车、行人或骑行
者。这可能导致在必要时不发出碰撞危
险预警、不采取紧急制动或转向辅助控
制。
在弯道上行驶时，驾驶员必须正确操控
车辆保持安全制动距离，并在必要时踩
下制动踏板减速，以保持安全车距。

2C_FCADrivingOnCurve_3

2C_FCADrivingOnCurve_4

在弯道上行驶时，正面防撞辅助 (FCA)
功能可能会检测到相邻车道内或车道外
的车辆、动力两轮车、行人或骑行者。
在此状态下，正面防撞辅助 (FCA) 功能
可能在不必要时发出碰撞危险预警、采
取紧急制动辅助控制或紧急转向辅助控
制 ( 如有配备 )。因此，驾车时始终注
意观察车辆周围环境和交通状况。
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• 在坡路上行驶时

2C_FCADrivingOnIncline

2C_FCADrivingOnIncline_2

2C_FCADrivingOnIncline_3

2C_FCADrivingOnIncline_4

在上坡或下坡道路上行驶时，会严重影
响正面防撞辅助 (FCA) 传感器的检测性
能，正面防撞辅助 (FCA) 功能可能检测
不到前方的车辆、动力两轮车、行人或
骑行者。
这可能导致在不必要时发出警报、采取
制动控制或转向控制辅助措施，而在必
要时不发出警报、不采取制动控制或转
向控制辅助措施。
此外，当突然检测到前方的车辆、动力
两轮车、行人或骑行者时，车速可能会
急速下降。
在上坡或下坡道路上行驶时，应始终仔
细观察前方路况，并在必要时操作方向
盘，或踩下制动踏板减速，以保持安全
车距。
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• 变更车道时

2C_FCAChangingLane
[A] 本车辆
[B] 变更车道的车辆

当目标车辆或动力两轮车从相邻车道驶
入到本车道时，检测传感器可能不能立
即检测到此状态，直至目标车辆完全进
入至传感器的检测范围内。当有车辆或
动力两轮车突然变道驶入本车辆前方
时，正面防撞辅助 (FCA) 功能可能不能
立即检测出此车辆或动力两轮车。因
此，驾驶员必须正确操控车辆保持安全
制动距离，并在必要时操作方向盘，或
踩下制动踏板减速，以保持安全车距。

2C_FCAChangingLane_2
[A] 本车辆
[B] 变更车道的车辆
[C] 相同车道内的车辆

当前方车辆驶出本车道时，正面防撞辅
助 (FCA) 功能可能不能立即检测到出现
在本车辆前方的另一车辆或动力两轮
车。因此，驾驶员必须正确操控车辆保
持安全制动距离，并在必要时操作方向
盘，或踩下制动踏板减速，以保持安全
车距。
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• 前方车辆装载有朝后伸出车厢的长货物
时，或者前方车辆有较高离地间隙时，
一定要对前方车辆保持高度谨慎。正面
防撞辅助 (FCA) 功能可能无法检测出从
前方车辆车厢中延伸出来的货物。因
此，驾驶员必须正确操控车辆保持安全
制动距离，并在必要时操作方向盘，或
踩下制动踏板减速，以保持安全车距。

2C_CameraRadarDetectingVehicle
 

 
 • 当本车辆正在拖动挂车或其它车辆时，

为了确保行车安全，请关闭正面防撞辅
助 (FCA) 功能。

• 如果检测到形状或特征与车辆、动力两
轮车、行人和骑行者相似的物体，正面
防撞辅助 (FCA) 功能可能会启动控制。

• 正面防撞辅助 (FCA) 功能不能对自行车
目标，或者行李车、购物车、婴儿车等
小型轮式车目标进行控制。

• 正面防撞辅助 (FCA) 功能受到强电磁波
干扰时，可能无法正常运行。

• 起动车辆或前视摄像头初始化后，在
15 秒钟内，正面防撞辅助 (FCA) 功能
不会启动。

 

 
 驾驶员盲区限制和后侧面雷达传感器注意
事项有关的详细信息，请参考本章的“盲
点防撞辅助(BCA)”部分。
 

车道保持辅助 (LKA)
车道保持辅助(LKA)功能设计的目的是，车
速在规定速度以上行驶时，检测车道线(或
道路边界)，如果车辆在未使用转向信号灯
的状态趋于偏离本车道，此功能向驾驶员
发出碰撞危险预警，而且必要时主动采取
转向辅助控制，以辅助驾驶员防止车辆偏
离本车道。

检测传感器

2C_FrontViewCamera
[A] 前视摄像头

使用前视摄像头检测车道线(或道路边界
)。
检测传感器的具体位置请见上图。

 
 前视摄像头注意事项有关的详细信息，请
参考本章的“正面防撞辅助(FCA)”部
分。
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车道保持辅助 (LKA) 功能设置

车道安全

2C_LaneSafetySetInfo

车辆电源在ON位置时，在信息娱乐系统
中选择“设置 > 车辆 > 驾驶员辅助 > 行
驶安全 > 车道安全”项，可以设置启用或
停用此功能。
如果选择“车道安全”模式，车道保持辅
助(LKA)功能检测到车辆趋于偏离本车道
时，主动采取转向辅助控制，以辅助驾驶
员防止车辆偏离本车道。如果取消选择“
车道安全”模式，就会停用车道保持辅助
(LKA)功能，并且仪表盘上的黄色指示灯
(S)亮。

 
 • 当车辆行驶在车道中央时，车道保持辅

助 (LKA) 功能不会控制方向盘。
• 驾驶员应始终注意观察车辆周围环境。

如果取消选择 “ 车道安全 ” 模式，车
道保持辅助 (LKA) 功能将不能辅助您控
制车辆。

 

警告方式

2C_WarningTypeSetInfo

车辆电源在ON位置时，请在信息娱乐系
统设置菜单中选择“设置 > 车辆 > 驾驶
员辅助 > 警告方式 ”项。
• 警告音量：可以调整警告音量。
• 驾驶安全优先：驾驶员辅助系统警报声

响时，车辆会降低所有其它系统的音
量。

 
 • 如果在此变更警告方式，可能其它驾驶

员辅助系统的警告方式也会改变。
• 重新起动车辆时，警告方式将保持最后

设置的状态。
• 根据车辆规格和功能配置的不同，可能

没有配置某些功能的设置菜单。
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车道保持辅助 (LKA) 功能操作

车道保持辅助 (LKA) 功能启动和关闭

2C_LaneSafetyButton

• 车辆电源在 ON 位置时，按住方向盘上
的车道驾驶辅助按钮 (p))，可以启动
车道保持辅助 (LKA) 功能。
仪表盘上的灰色或绿色指示灯 (S)
亮。在车道保持辅助 (LKA) 功能启动状
态，按住车道驾驶辅助按钮 (p) 时，
此功能关闭。

• 当车道保持辅助 (LKA) 功能关闭时，黄
色车道安全警告灯 (S) 亮。

 
 • 当车道保持辅助 (LKA) 功能在操作准备

就绪状态时，仪表盘上的灰色车道安全
警告灯 (S) 亮。

• 当车道保持辅助 (LKA) 功能在控制状态
时，绿色车道安全指示灯 (S) 亮。

 

警告和控制
车道保持辅助(LKA)功能利用车道偏离警
告(LDW)功能和车道保持辅助(LKA)功能
发出碰撞危险预警和控制车辆。

左

2C_LaneDepartureWarningLeft

右

2C_LaneDepartureWarningRight

车道偏离警告
• 当车辆趋于偏离本车道时，就会在仪表

盘上绿色指示灯 (S) 闪烁，并且车辆
偏离方向的车道线闪烁，同时发出警报
声，警告驾驶员车辆趋于偏离前方预期
车道。

• 本车辆车速在 60~200 km/h 范围内
时，车道保持辅助 (LKA) 功能启动。

车道保持辅助
• 当车辆检测到趋于偏离本车道时，就会

在仪表盘上绿色指示灯 (S) 闪烁，警
告驾驶员车辆趋于偏离前方预期车道，
并且主动采取紧急转向辅助控制，将车
辆保持在本车道内行驶。

• 本车辆车速在 60~200 km/h 范围内
时，车道保持辅助 (LKA) 功能启动。
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未握方向盘警告

2C_HandOffWarningInfo

如果驾驶员双手离开方向盘几秒钟，就会
在仪表盘上显示“请握紧方向盘”的警告
信息，并分阶段发出警报。

 
 • 如果过紧握住方向盘或转动方向盘超过

一定角度，可能不能辅助控制方向盘。
• 车道保持辅助 (LKA) 功能并不能对所有

情况做出响应。驾驶员始终要担负正确
操控车辆和将车辆保持在本车道内行驶
的责任。

• 根据路况和环境条件，未握方向盘警告
功能可能会延迟显示警告信息。驾驶车
辆时，应始终紧握方向盘。

• 如果驾驶员握住方向盘的力量过小，车
道保持辅助 (LKA) 功能可能识别不到驾
驶员手握住了方向盘，因而可能会显示
未握方向盘警告功能的警告信息。

• 如果在方向盘上附加任何物品，未握方
向盘警告功能可能不能正常运行。

 

 
 即使由车道保持辅助(LKA)功能辅助控制
方向盘，驾驶员仍要始终保持方向盘的控
制。
当车道保持辅助(LKA)功能进行转向辅助
控制时，与没有辅助控制状态相比，方向
盘的操纵力可能变得更重或更轻。
 

 
 • 即使由车道保持辅助 (LKA) 功能辅助控

制方向盘，驾驶员仍要始终保持方向盘
的控制。

• 当车道保持辅助 (LKA) 功能进行转向辅
助控制时，与没有辅助控制状态相比，
方向盘的操纵力可能变得更重或更轻。

• 当检测到车道线 ( 或道路边界 ) 时，在
仪表盘上显示的车道线颜色从灰色变为
白色。

未检测到车道线

2C_LaneDetectionInfo

检测到车道线

2C_LaneDetectionInfo_2

• 根据从仪表盘显示屏上选择的仪表盘类
型或主题的不同，在仪表盘上显示的图
像和颜色可能会有所不同。

• 仪表盘设置有关的详细信息，请参考第
4 章的 " 仪表盘显示器 ” 部分。

• 当高速公路变道辅助功能在启动状态
时，在仪表盘上显示的车道线颜色变为
绿色。
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车道保持辅助 (LKA) 系统故障
和功能限制

车道保持辅助 (LKA) 系统故障

2C_DriverAssistanceMalfunction

车道保持辅助(LKA)系统不能正常运行时，
就会在仪表盘上显示“请检查驾驶员辅助
系统”的警告信息，并且仪表盘上的主警
告灯(X)和黄色车道安全警告灯(S)亮。
在此状态下，我们建议您将此系统有关的
所有检查、维修和更换工作交由现代汽车
授权经销商进行。

车道保持辅助 (LKA) 功能暂停

2C_DriverAssistanceLimitedCamera

如果前挡风玻璃的前视摄像头安装部位或
传感器被积雪、雨水等异物遮挡，会降低
检测传感器的检测性能，这会导致车道保
持辅助(LKA)功能暂停或关闭。

在此状态下，就会在仪表盘上显示“摄像
头视野受限，驾驶员辅助系统已暂停”的
警告信息，并且仪表盘上的主警告灯(X)
和车道保持辅助警告灯(S)亮。
当清除积雪、雨水等异物时，车道保持辅
助(LKA)功能将恢复至正常运行。
清除积雪、雨水等异物后，如果车道保持
辅助(LKA)功能仍然不能正常运行，我们建
议您将此系统有关的所有检查、维修和更
换工作交由现代汽车授权经销商进行。

 
 • 车道保持辅助 (LKA) 功能即使在仪表盘

上没有显示警告信息或警告灯没有亮，
也可能不能正常运行。

• 如果在摄像头被遮挡或存在故障期间关
闭车辆并重新起动，因为此状态保持不
变，因此车道保持辅助 (LKA) 功能可能
不能正常运行。

 

 
 您可以在仪表盘上的实用视图服务信息中
查看警告信息。
 

车道保持辅助 (LKA) 功能限制
在下列任何条件下，车道保持辅助(LKA)功
能不能正常运行：
• 车道受到污染或很难分辨时：

- 车道线 ( 或道路边界 ) 被雨水、积
雪、污泥等覆盖时。

- 车道线 ( 或道路边界 ) 颜色与路面颜
色难以区分时。

- 路面标记过于接近车道线 ( 或道路边
界 ) 或与车道线 ( 或道路边界 ) 相似
时。

- 车道线 ( 或道路边界 ) 模糊或损坏
时。

- 隔离带、树木、护栏、声障等在车道
线 ( 或道路边界 ) 上投下了阴影时。
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• 车道线增多或减少，或者车道线 ( 或道
路边线 ) 穿行复杂时。

• 路面上有 2 个以上车道线 ( 或道路边线
) 时。

• 车道线 ( 或道路边线 ) 复杂，或者有施
工区等替代车道线的结构时。

• 存在其它道路标记时，如曲折车道，人
行横道标记和路面标志。

• 车道突然消失时，例如十字路口。
• 车道 ( 或路面宽度 ) 过宽或过窄时。
• 没有车道只有道路边线时。
• 道路上有边界结构时，如收费站、人行

道、路缘等。
• 与前方车辆之间的距离过近或前方车辆

遮挡车道线 ( 或道路边线 ) 时。

 
 前视摄像头功能限制有关的详细信息，请
参考本章的“正面防撞辅助(FCA)”部
分。
 

 
 使用车道保持辅助(LKA)功能时，请遵守下
列安全注意事项：
• 驾驶员始终担负正确操控车辆和安全驾

驶的责任。禁止过度依赖车道保持辅助
(LKA) 功能控制和危险驾驶。 

• 根据路况和环境条件，车道保持辅助
(LKA) 功能可能自动关闭，或者可能不
能正常启动控制。因此，驾驶员应谨慎
驾驶车辆。

• 如果车道线的检测异常，请参考 “ 车
道保持辅助 (LKA) 功能限制 ” 部分。

• 当本车辆正在拖动挂车或另一辆车时，
为了行驶安全，请关闭车道保持辅助
(LKA) 功能。

• 如果车速超过功能启动限速，此功能就
不能采取转向辅助控制措施。因此，如
要使用此功能，驾驶员必须遵守此功能
启动限速。

• 如果其它任何功能控制显示警告信息或
发出警报声，车道保持辅助 (LKA) 功能
可能不能显示警告信息也不能发出警报
声。

• 如果周围环境噪声大，可能听不到车道
保持辅助 (LKA) 功能所发出的警报声。

• 如果在方向盘上附加任何物品，此功能
可能不能采取转向辅助控制。

• 起动车辆或前视摄像头初始化后，在
15 秒钟内，车道保持辅助 (LKA) 功能
不会启动。

• 在下列任何条件下，车道保持辅助
(LKA) 功能不会启动：
- 在一定时间内打开或关闭转向信号灯

或危险警告灯时。
- 在车道保持辅助 (LKA) 功能的车辆控

制或车辆变道结束后，车辆还没有驶
入至车道中央时。

- 电子稳定控制 (ESC) 或车辆稳定管理
(VSM) 系统处于控制状态时。

- 在急弯道路上行驶时。
- 车速在 55km/h 以下或 210km/h 以

上时。
- 车辆紧急变道时。
- 车辆紧急制动时。

• 装载超过最大容许荷载或集中在行李舱
内某一位置会降低车辆的行驶稳定性，
从而降低车道保持辅助功能的有效性。
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盲点防撞辅助 (BCA)

盲点防撞辅助(BCA)功能设计的目的是，
检测盲点内的目标车辆，并控制警告灯
亮，同时发出警报声，向驾驶员发出碰撞
危险预警。
在驶出平行停车位时，如果检测到发生碰
撞的危险性，盲点防撞辅助(BCA)功能主
动采取紧急制动辅助控制，以辅助驾驶员
防止发生碰撞。
盲点防撞辅助(BCA)功能帮助驾驶员检测
盲点内的目标车辆，并告知驾驶员盲点内
有车辆。

2C_BCAOperation

 
 根据本车辆车速的不同，其检测范围会有
所不同。即使在盲点内有目标车辆，如果
本车辆高速驶过，盲点防撞辅助(BCA)功
能不会向驾驶员发出碰撞危险预警。
 

盲点防撞辅助(BCA)功能帮助驾驶员检测
高速驶近本车辆盲点的目标车辆，并告知
驾驶员有车辆高速驶近盲点。

2C_BCAOperation_2

 
 根据检测的目标车辆车速的不同，警告时
间会有所差异。
 

从停车位驶出时，如果盲点防撞辅助
(BCA)功能检测到存在与盲点内驶来的目
标车辆发生碰撞的高危险性，就会主动采
取紧急制动辅助控制措施，以辅助驾驶员
防止发生碰撞。

2C_BCAOperation_3
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检测传感器

2C_RearRadar
[A] 后侧面雷达传感器

检测传感器的具体位置请见上图。

 
 为了确保检测传感器的最佳性能，请遵守
下列安全注意事项：
• 禁止拆装或分解 / 组装检测传感器总

成，也禁止冲撞传感器。
• 如果后侧面雷达传感器或其装配位置的

周围受到冲击，盲点防撞辅助 (BCA) 功
能即使在仪表盘上没有显示警告信息，
也可能无法正常运行。我们建议您将此
系统有关的所有检查、维修和更换工作
交由现代汽车授权经销商进行。

• 如果更换或维修后侧面雷达传感器，我
们建议您将此系统有关的所有检查、维
修和更换工作交由现代汽车授权经销商
进行。

• 维修配备后侧面雷达传感器的后保险杠
时，仅能使用正品部件。

• 配备后侧面雷达传感器的纯正后保险杠
已证明其性能符合标准。如果更换或喷
漆修理后保险杠，可能会导致盲点防撞
辅助 (BCA) 功能性能不良。当需要更换
或修改部件时，确保使用合格产品。

• 禁止在后侧面雷达传感器周围附加牌照
框、保险杠贴纸或保险杠防撞装置等。

• 如果更换了保险杠，或者后侧面雷达传
感器的周边破损或喷漆时，盲点防撞辅
助 (BCA) 功能可能无法正常运行。

• 如果安装了挂车、挂架等，会严重影响
后侧面雷达传感器的检测功能，或者盲
点防撞辅助 (BCA) 功能可能不能正常运
行。

 

盲点防撞辅助 (BCA) 功能设置

盲点安全

2C_BlindSpotSafetySetInfo

车辆电源在ON位置时，在信息娱乐系统
设置菜单中选择或取消选择“设置>车辆
>驾驶员辅助>行驶安全>盲点安全”项，
可以设置启用或停用此功能。
• 如果选择 “ 盲点安全 ” 模式，盲点防

撞辅助 (BCA) 功能根据发生碰撞的危险
性，显示警告信息，同时发出警报声，
向驾驶员发出碰撞危险预警。从停车位
驶出时，根据发生碰撞的高危险性，主
动采取紧急制动辅助控制。

2C_BlindSpotSafetyOffInfo

起动车辆时，如果盲点防撞辅助(BCA)功
能在“关闭”状态，就会在仪表盘上显示
“盲点安全系统已关闭”的警告信息。
如果选择“盲点安全”模式，侧后视镜上
的警告灯闪烁约3秒钟。此外，在设置启用
“盲点安全”功能的状态下，如果起动车
辆，侧后视镜上的警告灯闪烁约3秒钟。
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 驾驶员应始终注意观察车辆周围环境和安
全驾驶。如果取消选择“盲点安全”模
式，盲点防撞辅助(BCA)功能将不能辅助
您控制车辆。
 

 
 重新起动车辆时，盲点防撞辅助(BCA)功
能将保持最后设置的状态。
 

警告方式

2C_WarningTypeSetInfo

车辆电源在ON位置时，请在信息娱乐系
统设置菜单中选择“设置 > 车辆 > 驾驶
员辅助 > 警告方式 ”项。
• 警告音量：可以调整警告音量。
• 驾驶安全优先：驾驶员辅助系统警报声

响时，车辆会降低所有其它系统的音
量。

 
 • 如果在此变更警告方式，可能其它驾驶

员辅助系统的警告方式也会改变。
• 重新起动车辆时，警告方式将保持最后

设置的状态。
• 根据车辆规格和功能配置的不同，可能

没有配置某些功能的设置菜单。
 

盲点防撞辅助 (BCA) 功能操作

行驶时预警

2C_SideMirrorWaringLamp

当检测到目标车辆时，侧外后视镜上的警
告灯亮，向驾驶员发出检测到目标车辆的
警报。在下列条件下，车辆检测功能启动：
• 本车速：大于 20km/h
• 盲点内目标车辆的车速：大于 10km/h
当打开检测到目标车辆方向的转向信号灯
时，就会启动碰撞危险预警。
• 侧后视镜上的警告灯闪烁，向驾驶员发

出碰撞危险预警。同时发出警报声。
• 当关闭转向信号灯时，就会停止碰撞危

险预警，并且盲点防撞辅助 (BCA) 功能
返回至车辆检测模式。

在下列条件下，启动碰撞危险预警功能：
• 本车辆车速：40 km/h 以上。
• 盲点内目标车辆车速：10 km/h 以上。

 
 • 后侧面雷达传感器的检测范围是以标准

车道宽度为基础决定的。因此，如果车
道宽度小于标准，盲点防撞辅助 (BCA)
功能可能会检测到离本车道一个车道间
隔外车道内的其它车辆，并向您发出碰
撞危险预警。与此相反，如果车道宽度
超过标准，此功能可能无法检测到相邻
车道内的车辆，这会导致在必要时无法
向您发出碰撞危险预警。

• 当危险警告灯闪烁时，基于转向信号的
碰撞危险预警功能不会启动。
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 如果车辆为左舵型(方向盘在左侧)，当左
转弯时将启动碰撞危险预警。与左车道上
的车辆保持适当距离。如果是右舵车辆，
当您右转向时将发出碰撞预警。与右车道
上的车辆保持适当距离。
根据从信息娱乐系统中选择的仪表盘类型
或主题的不同，在仪表盘上显示的图像和
颜色可能会有所不同。
 

防撞辅助 ( 平行驶出时 )

2C_BCABrakingControl

• 侧外后视镜上的警告灯闪烁，并在仪表
盘上显示警告信息，向驾驶员发出碰撞
危险预警。同时发出警报声。

• 主动采取紧急制动辅助控制，以辅助驾
驶员避免与盲点内的目标车辆发生碰
撞。

• 本车辆车速在 3km/h 以下，且盲点内
目标车辆的车速在 5km/h 以上时，盲
点防撞辅助 (BCA) 功能启动控制。

• 车辆通过此功能采取紧急制动辅助控制
而停车时，就会在仪表盘上显示 “ 请
小心驾驶 ” 的警告信息。
为了确保行车安全，应立即踩下制动踏
板，并仔细观察车辆周围环境。

2C_DriveCarefullyWarning

• 车辆紧急制动控制停车后，保持约 2 秒
钟的制动控制状态，然后解除制动控
制。

 
 使用盲点防撞辅助(BCA)功能时，请遵守
下列安全注意事项：
• 为了确保行车安全，仅在安全地方停车

后，操作设置菜单变更功能设置。
• 如果其它功能控制显示警告信息或发出

警报声，盲点防撞辅助 (BCA) 功能可能
不能显示警告信息也不能发出警报声。

• 如果周围环境噪声大，可能听不到盲点
防撞辅助 (BCA) 功能发出的警报声。

• 当驾驶员为了避免碰撞而踩下制动踏板
时，盲点防撞辅助 (BCA) 功能可能不会
启动控制。

• 在盲点防撞辅助 (BCA) 功能控制期间，
如果驾驶员用力踩下加速踏板或急转方
向盘，盲区防撞辅助 (BCA) 功能自动停
止紧急制动控制。

• 当盲点防撞辅助 (BCA) 功能启动控制
时，车辆可能紧急停车，这可能会导致
车内乘员受到伤害或松散的物品移动。
因此，所有乘员必须佩戴好安全带和确
保装载的物品安全。

• 即使盲点防撞辅助 (BCA) 功能存在任何
问题，车辆的基本转向功能和制动功能
会正常运行。

• 盲点防撞辅助 (BCA) 功能并不能对所有
情况做出响应，更不可能对所有的碰撞
危险情况做出全能回避控制。
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• 根据路况和行驶条件，盲区防撞辅助
(BCA) 功能可能延迟向驾驶员发出碰撞
危险预警或可能根本不会向驾驶员发出
碰撞危险预警。

• 驾驶员应始终保持对车辆的正确控制。
不要完全依赖盲点防撞辅助 (BCA) 功
能。保持安全制动距离，必要时踩下制
动踏板减速或完全停车。

• 严禁以人、动物等任何物体为对象进行
盲点防撞辅助 (BCA) 功能的测试。否
则，会导致严重或致命人身伤害。

 

 
 根据电子稳定控制(ESC)系统的状态，制动
控制功能可能不能正常运行。
在下列任何条件下，仅发出碰撞危险预警：
• 电子稳定控制 (ESC) 指示灯亮时。
• 电子稳定控制 (ESC) 功能执行不同的功

能时。
 

盲点防撞辅助 (BCA) 系统故障
和功能限制

盲点防撞辅助 (BCA) 系统故障

2C_DriverAssistanceMalfunction

盲点防撞辅助(BCA)系统不能正常运行
时，就会在仪表盘上显示“请检查驾驶员
辅助系统”的警告信息，并且仪表盘上的
主警告灯(X)亮。在此状态下，我们建议您
将此系统有关的所有检查、维修和更换工
作交由现代汽车授权经销商进行。

2C_CheckSideViewMirrorWarning

外后视镜上的警告灯不能正常操作时，就
会在仪表盘上显示“请检查后视镜警告灯
”的警告信息几秒钟，并且仪表盘上的主
警告灯(X)亮。在此状态下，我们建议您将
此系统有关的所有检查、维修和更换工作
交由现代汽车授权经销商进行。
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盲点防撞辅助 (BCA) 功能暂停

2C_DriverAssistanceLimitedRadar

当后侧面雷达传感器或后保险杠的传感器
装配部位周围被积雪、雨水等异物或安装
的挂车、挂架等遮挡时，会降低雷达传感
器的检测性能，这会导致盲点防撞辅助
(BCA)功能暂停或关闭。
在此状态下，就会在仪表盘上显示“雷达
探测受限，驾驶员辅助系统已暂停 ”的警
告信息。
当清除异物或拆除挂车、挂架等，并起动
车辆时，盲区防撞辅助(BCA)功能将恢复
正常运行。
清除积雪、雨水等异物或拆除挂车、挂架
等后，如果盲点防撞辅助(BCA)功能仍然
不能正常运行，我们建议您将此系统有关
的所有检查、维修和更换工作交由现代汽
车授权经销商进行。

 
 • 盲点防撞辅助 (BCA) 功能即使在仪表盘

上没有显示警告信息，也可能不能正常
运行。

• 盲区防撞辅助 (BCA) 功能在起动车辆后
检测不到任何物体的地方等某些区域 (
如空旷的地形等 ) 不能正常运行。起动
车辆后，检测传感器被异物遮挡时也不
能正常运行。

 

 
 如果安装挂车、挂架等，必须关闭盲区防
撞辅助(BCA)功能。与此相反，要使用盲区
防撞辅助(BCA)功能，必须拆除挂车、挂架
等。
 

 
 您可以在仪表盘上的实用视图服务信息中
查看警告信息。
 

盲点防撞辅助 (BCA) 功能限制
在下列任何条件下，盲点防撞辅助(BCA)
功能不能正常运行或意外运行：
• 大雪或大雨等恶劣天气时。
• 传感器上覆盖雪时。
• 后侧面雷达传感器周围温度过高或过低

时。
• 在高速公路的坡道上行驶时。
• 道路路面 ( 或周边地面 ) 异常时，包含

金属部件 ( 如施工区等 ) 等。
• 车辆附近有固定物体，如隔音板、护

栏、中央分隔栏、栅栏、路灯、标志、
隧道、墙壁等 ( 含双层结构物 )。

• 在车辆或建筑物很少的开阔地带行驶
时，如沙漠、草原、郊区等地区。

• 在树木、草地、杂草丛生等狭窄道路上
行驶时。

• 在多水坑等潮湿路面上行驶时。
• 后方车辆离本车辆过近，或另一辆车从

本车辆旁边驶过时。
• 目标车辆的速度过快，短时间就超过本

车辆时。
• 另一车辆超车时。
• 本车辆变更车道时。
• 本车辆在旁边车辆起步的同时起步并加

速时。
• 临近车道内的车辆驶离您车辆两个车道

时，或离您车辆两个车道的车辆驶入您
车辆的临近车道时。

• 在后侧面雷达传感器附近安装挂车或挂
架时。

• 后侧面雷达传感器被标签、保险杠保护
罩、自行车挂架等物体遮挡时。

• 后侧面雷达传感器周围的保险杠被撞
坏、损坏或雷达传感器脱离原位时。

• 因重载、轮胎气压不足等原因车辆高度
变低或变高时。

_NE1N_zh_CN.book  Page 37  



驾驶员辅助系统

7-38

检测到下列目标时，盲点防撞辅助(BCA)
功能不能正常运行：
• 检测到摩托车、自行车时。
• 检测到类似于平板挂车等车辆时。
• 检测到公共汽车、卡车等大型车辆时。
• 检测区域内有行人、动物、购物车或婴

儿车等移动物体时。
• 检测到跑车等低高度车辆时。
在下列条件下，可能无法运行制动控制，
需要驾驶员注意：
• 车辆在颠簸道路、崎岖不平道路、混凝

土道路上行驶而振动过大时。
• 车辆在光滑路面上行驶时，如雪、水坑

或冰面等时。
• 轮胎气压低或轮胎损坏。
• 重复操作制动踏板时。
• 车辆紧急变道时。

 
 前视摄像头功能限制有关的详细信息，请
参考本章的“正面防撞辅助(FCA)”和“
车道保持辅助(LKA)”部分。
 

 
 • 在弯道上行驶时

2C_BCADrivingOnCurvedRoad

在弯道上行驶时，盲点防撞辅助 (BCA)
功能可能不能正常运行。在此状态下，
此功能可能无法检测到相邻车道内的目
标车辆。
驾驶车辆时，驾驶员应始终仔细观察路
况和行驶条件。

2C_BCADrivingOnCurvedRoad_2

在弯道上行驶时，盲点防撞辅助 (BCA)
功能可能不能正常运行。在此状态下，
此功能可能会检测到相同车道内的后方
车辆。
驾驶车辆时，驾驶员应始终仔细观察路
况和行驶条件。
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• 在坡路上行驶时

2C_BCAInclinedRoad

在坡道上行驶时，盲点防撞辅助 (BCA)
功能可能不能正常运行。在此状态下，
此功能可能无法检测到相邻车道内的目
标车辆，或者可能无法正确检测到地面
或结构物。驾驶车辆时，驾驶员应始终
仔细观察路况和行驶条件。

• 在并道 / 分岔道上行驶时

2C_BCAMergingRoad

在并道 / 分岔道口上行驶时，盲点防撞
辅助 (BCA) 功能可能不能正常运行。在
此状态下，此功能可能无法检测到相邻
车道内的目标车辆。
驾驶车辆时，驾驶员应始终仔细观察路
况和行驶条件。

• 在高度不同的车道上行驶时

2C_BCAHeightDifference

在高度不同的车道上行驶时，盲点防撞
辅助 (BCA) 功能可能不能正常运行。在
此条件下，此功能可能无法检测到在不
同高度相邻车道 ( 地下通道连接段、分
等交叉口等 ) 内的目标车辆。
驾驶车辆时，驾驶员应始终仔细观察路
况和行驶条件。

 

 
 • 当本车辆正在拖动挂车或其它车辆时，

为了确保行车安全，请关闭盲点防撞辅
助 (BCA) 功能。

• 盲点防撞辅助 (BCA) 功能受到强电磁波
干扰时，可能无法正常运行。

• 起动车辆或前视摄像头、后侧面雷达传
感器初始化后，在 3 秒钟内，盲点防撞
辅助 (BCA) 功能不会启动。
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安全下车警告 (SEW)

2C_SEWOperation

停车后，当乘员打开车门时，如果安全下
车预警(SEA)功能检测到驶近本车辆盲点
的目标车辆，显示警告信息，同时发出警
报声，向驾驶员发出碰撞危险预警，以辅
助防止发生碰撞。

 
 根据检测的目标车辆车速的不同，警告时
间会有所差异。
 

检测传感器

2C_RearRadar
[A] 后侧面雷达传感器

检测传感器的具体位置请见上图。

 
 后侧面雷达传感器注意事项有关的详细信
息，请参考本章的“盲点防撞辅助
(BCA)”部分。
 

安全下车警告 (SEW) 功能设置

安全下车警告

2C_ExitSafetySetInfo

车辆电源在ON位置时，在信息娱乐系统
设置菜单中选择或取消选择“设置>驾驶
员辅助>行驶安全>安全下车”项，可以启
用或停用安全下车警告(SEW)功能。

 
 驾驶员应始终注意观察车辆周围环境。如
果取消选择“安全下车”模式，安全下车
警告(SEW)功能不能辅助您。
 

 
 如果重新起动车辆，安全下车预警功能会
保持最后设置的状态。
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警告方式

2C_WarningTypeSetInfo

车辆电源在ON位置时，请在信息娱乐系
统设置菜单中选择“设置 > 车辆 > 驾驶
员辅助 > 警告方式 ”项。
• 警告音量：可以调整警告音量。
• 驾驶安全优先：驾驶员辅助系统警报声

响时，车辆会降低所有其它系统的音
量。

 
 • 如果在此变更警告方式，可能其它驾驶

员辅助系统的警告方式也会改变。
• 重新起动车辆时，警告方式将保持最后

设置的状态。
• 根据车辆规格和功能配置的不同，可能

没有配置某些功能的设置菜单。
 

安全下车警告 (SEW) 功能操作

安全下车警告

下车时碰撞危险预警

2C_SideMirrorWaringLamp

2C_ExitCollisionWarining

• 打开车门时，如果检测到驶近盲点的车
辆，就会在仪表盘上显示 “ 注意碰撞
” 的警告信息，同时发出警报声。

• 本车辆车速在 3km/h 以下，且驶近本
车辆盲点的目标车辆车速在 6km/h 以
上时，安全下车警告 (SEW) 功能向驾驶
员发出碰撞危险预警。

 
 使用安全下车警告(SEW)功能时，请遵守
下列安全注意事项：
• 为了确保行车安全，仅在安全地方停车

后，操作设置菜单变更功能设置。
• 如果其它功能控制显示警告信息或发出

警报声，安全下车警告 (SEW) 功能可能
不能显示警告信息也不能发出警报声。

• 如果周围环境噪声大，可能听不到安全
下车警告 (SEW) 功能所发出的警报声。
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• 安全下车预警 (SEW) 功能并不能对全部
情况做出响应，更不可能对所有的碰撞
危险情况做出全能回避控制。

• 根据路况和行驶条件，安全下车警告
(SEW) 功能可能延迟向驾驶员发出碰撞
危险预警或可能根本不会向驾驶员发出
碰撞危险预警。因此，驾驶员必须始终
注意观察车辆周围环境。

• 驾驶员和乘员对下车时发生的事故负有
责任。下车前，一定要注意观察车辆周
围环境。

 

 
 • 车辆电源转至 OFF 位置后，安全下车

警告 (SEW) 功能持续运行约 3 分钟。
但是，如果车门闭锁，此功能就会关
闭。

• 根据从信息娱乐系统中选择的仪表盘类
型或主题的不同，在仪表盘上显示的图
像和颜色可能会有所不同。

 

安全下车警告 (SEW) 系统故障
和功能限制

安全下车警告 (SEW) 系统故障

2C_DriverAssistanceMalfunction

安全下车警告(SEW)系统不能正常运行
时，就会在仪表盘上显示“请检查驾驶员
辅助系统”的警告信息几秒钟，并且仪表
盘上的主警告灯(X)亮。在此状态下，我们
建议您将此系统有关的所有检查、维修和
更换工作交由现代汽车授权经销商进行。

2C_CheckSideViewMirrorWarning

外后视镜上的警告灯不能正常操作时，就
会在仪表盘上显示“请检查侧后视镜警告
灯”(或"请检查后视镜警告灯") 的警告信
息几秒钟，并且仪表盘上的主警告灯(X)
亮。在此状态下，我们建议您将此系统有
关的所有检查、维修和更换工作交由现代
汽车授权经销商进行。
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安全下车警告 (SEW) 功能暂停

2C_RadarDisableWarning

当后侧面雷达传感器或后保险杠的传感器
装配部位周围被积雪、雨水等异物或安装
的挂车、挂架等遮挡时，会降低雷达传感
器的检测性能，这会导致安全下车预警
(SEW)功能暂停或关闭。
在此状态下，就会在仪表盘上显示“雷达
探测受限，驾驶员辅助系统已暂停 ”的警
告信息。
当清除积雪、雨水等异物或拆除挂车、挂
架等，并重新起动车辆时，安全下车警告
(SEW)功能将恢复至正常运行。
清除积雪、雨水等异物或拆除挂车、挂架
等后，如果安全下车警告(SEW)功能仍然
不能正常运行，我们建议您将此系统有关
的所有检查、维修和更换工作交由现代汽
车授权经销商进行。

 
 • 安全下车警告 (SEW) 功能即使在仪表盘

上未显示警告信息，也可能不能正常运
行。

• 安全下车警告 (SEW) 功能在某些区域 (
如空旷地形等 ) 不能正常运行，即在起
动车辆后，检测不到任何物体的地方。
起动车辆后，检测传感器被异物遮挡时
也不能正常运行。

 

 
 如果安装挂车、挂架等，必须关闭安全下
车警告(SEW)功能。与此相反，如果要使
用安全下车警告(SEW)功能，必须拆除挂
车、挂架等。
 

安全下车警告 (SEW) 功能限制
在下列任何条件下，安全下车警告(SEW)
功能不能正常运行：
• 在树木或杂草丛生的道路上下车时。
• 在路面潮湿的地方下车时。
• 驶近的车辆速度过快或过慢时。

 
 后侧面雷达传感器功能限制有关的详细信
息，请参考本章的“盲点防撞辅助
(BCA)”部分。
 

 
 • 如果安全下车警告 (SEW) 功能受到强电

磁波干扰，可能无法正常运行。
• 起动车辆或后侧面雷达传感器初始化

后，在 3 秒钟内，安全下车警告 (SEW)
功能不会启动。

• 如果在雷达传感器被遮挡或存在故障期
间关闭车辆并重新起动，因为此状态保
持不变，因此安全下车警告 (SEW) 功能
可能不能正常运行。
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安全下车辅助 (SEA)

2C_SEAOperation

停车后，当乘员打开车门时，如果安全下
车辅助(SEA)功能检测到驶近本车辆盲点
的目标车辆，显示警告信息，同时发出警
报声，向驾驶员发出碰撞危险预警，以辅
助防止发生碰撞。

2C_ChildProtectRearDoorLockButton

此外，当电动儿童安全锁在闭锁位置，而
且检测到驶近盲点的目标车辆时，如果驾
驶员按下电动儿童安全锁(Ņ)按钮试图开
锁儿童安全锁，电动儿童安全锁也不会开
锁，以阻止打开后车门。

 
 • 根据检测的目标车辆车速的不同，警告

时间会有所差异。
• 不要以安全下车辅助 (SEA) 功能代替电

动儿童安全锁按钮的功能。为了保护后
排乘员，请充分利用电动儿童安全锁按
钮功能。详细信息请参考第 5 章的 “
门锁 ” 部分。

 

检测传感器

2C_RearRadar
[A] 后侧面雷达传感器

检测传感器的具体位置请见上图。

 
 后侧面雷达传感器注意事项有关的详细信
息，请参考本章的“盲点防撞辅助
(BCA)”部分。
 

安全下车辅助 (SEA) 功能设置

安全下车辅助

2C_ExitSafetySetInfo

车辆电源在ON位置时，在信息娱乐系统
设置菜单中选择“设置 >驾驶员辅助 > 行
驶安全 >安全下车”项，可以设置启用或
停用安全下车辅助(SEA)功能。

 
 驾驶员应始终注意观察车辆周围环境。如
果取消选择“安全下车”模式，安全下车
辅助(SEA)功能不能辅助您。
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 如果重新起动车辆，安全下车辅助(SEA)功
能保持最后设置的状态。
 

警告方式

2C_WarningTypeSetInfo

车辆电源在ON位置时，请在信息娱乐系
统设置菜单中选择“设置 > 车辆 > 驾驶
员辅助 > 警告方式 ”项。
• 警告音量：可以调整警告音量。
• 驾驶安全优先：驾驶员辅助系统警报声

响时，车辆会降低所有其它系统的音
量。

 
 • 如果在此变更警告方式，可能其它驾驶

员辅助系统的警告方式也会改变。
• 重新起动车辆时，警告方式将保持最后

设置的状态。
• 根据车辆规格和功能配置的不同，可能

没有配置某些功能的设置菜单。
 

安全下车辅助 (SEA) 功能操作

警告和控制

下车时碰撞危险预警

2C_SideMirrorWaringLamp

2C_ExitCollisionWarining

• 打开车门时，如果检测到驶近盲点的车
辆，就会在仪表盘上显示 “ 注意碰撞
” 的警告信息，同时发出警报声。

• 本车辆车速在 3 km/h 以下，且驶近本
车辆盲点的目标车辆车速在 6 km/h 以
上时，安全下车辅助 (SEA) 功能向驾驶
员发出碰撞危险预警。
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电动儿童安全锁联动安全下车辅助 (SEA)

2C_CheckTrafficInTheBlindSpotInfo

• 当电动儿童安全锁在闭锁位置，而且检
测到驶近盲点的目标车辆时，如果驾驶
员按下电动儿童安全锁按钮试图开锁儿
童安全锁，电动儿童安全锁也不会开
锁，以阻止打开后车门。外后视镜上的
警告灯闪烁，并且在仪表盘上显示 “
请检查后侧方 ” 的警告信息。

• 本车辆车速在 3 km/h 以下，且驶近本
车辆盲点的目标车辆车速在 6 km/h 以
上时，安全下车辅助 (SEA) 功能向驾驶
员发出碰撞危险预警。

• 电动儿童安全锁按钮 (Ņ) 有关的详细信
息，请参考第 5 章的 “ 电动儿童安全
锁 ” 部分。

 
 在显示此警告信息后的10秒钟内，如果驾
驶员再次按下电动儿童锁(Ņ)按钮，安全下
车辅助(SEA)功能就判断为驾驶员已确认
周围环境状态并开锁车门。电动儿童安全
锁开锁(按钮指示灯熄灭)，并且后车门开
锁。在开锁电动儿童安全锁之前，必须始
终仔细观察车辆周围环境。
 

 
 即使安全下车辅助(SEA)功能处于控制状
态，可以从车外打开后车门。
 

 
 使用安全下车辅助(SEA)功能时，请遵守下
列安全注意事项：
• 为了确保行车安全，仅在安全地方停车

后，操作设置菜单变更功能设置。
• 如果其它功能控制显示警告信息或发出

警报声，安全下车辅助 (SEA) 功能可能
不能显示警告信息也不能发出警报声。

• 如果周围环境噪声大，可能听不到安全
下车辅助 (SEA) 功能所发出的警报声。

• 安全下车辅助 (SEA) 功能并不能对全部
情况做出响应，更不可能对所有的碰撞
危险情况做出全能回避控制。

• 根据路况和行驶条件，安全下车辅助
(SEA) 功能可能延迟向驾驶员发出碰撞
危险预警或可能根本不会向驾驶员发出
碰撞危险预警。因此，驾驶员必须始终
注意观察车辆周围环境。

• 驾驶员和乘员对下车时发生的事故负有
责任。下车前，一定要注意观察车辆周
围环境。

• 不要故意以任何物体为对象测试安全下
车辅助 (SEA) 功能。否则，会导致严重
或致命人身伤害。

 

 
 • 车辆电源关闭后，安全下车辅助 (SEA)

功能持续运行约 3 分钟。但是，如果闭
锁车门，此功能就会立即关闭。

• 根据从设置菜单中选择的仪表盘类型或
主题的不同，在仪表盘上显示的图像和
颜色可能会有所不同。
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安全下车辅助 (SEA) 系统故障
和功能限制

安全下车辅助 (SEA) 系统故障

2C_DriverAssistanceMalfunction

安全下车辅助(SEA)系统不能正常运行时，
就会在仪表盘上显示“请检查驾驶员辅助
系统”的警告信息几秒钟，并且仪表盘上
的主警告灯(X)亮。但是，这不表示系统存
在故障。在此状态下，我们建议您将此系
统有关的所有检查、维修和更换工作交由
现代汽车授权经销商进行。

2C_CheckSideViewMirrorWarning

外后视镜上的警告灯不能正常操作时，就
会在仪表盘上显示“请检查侧后视镜警告
灯”(或"请检查后视镜警告灯") 的警告信
息几秒钟，并且仪表盘上的主警告灯(X)
亮。在此状态下，我们建议您将此系统有
关的所有检查、维修和更换工作交由现代
汽车授权经销商进行。

安全下车辅助 (SEA) 功能暂停

2C_RadarDisableWarning

当后侧面雷达传感器或后保险杠的传感器
周围被雪、雨水或安装的挂车、挂架等遮
挡时，会降低雷达传感器的检测性能，这
会导致安全下车辅助(SEA)功能暂停或关
闭。
在此状态下，就会在仪表盘上显示“雷达
探测受限，驾驶员辅助系统已暂停”的警
告信息，并且仪表盘上的主警告灯(X))
亮。但是，这不表示系统存在故障。
当清除异物或拆除挂车、挂架等，并重新
起动车辆时，此功能将恢复正常运行。
清除积雪、雨水等异物或拆除挂车、挂架
等后，如果安全下车辅助(SEA)功能仍然不
能正常运行，我们建议您将此系统有关的
所有检查、维修和更换工作交由现代汽车
授权经销商进行。

 
 • 即使在仪表盘上未显示警告信息，安全

下车辅助 (SEA) 功能也可能不能正常运
行。

• 安全下车辅助 (SEA) 功能在起动车辆后
检测不到任何物体的地方等某些区域 (
如空旷的地形等 ) 不能正常运行。起动
车辆后，检测传感器被异物堵塞时也不
能正常运行。
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 如果安装挂车、挂架等，必须关闭安全下
车辅助(SEA)功能。与此相反，如果要使用
安全下车辅助(SEA)功能，必须拆除挂车、
挂架等。
 

 
 您可以在仪表盘上的实用视图服务信息中
查看警告信息。
 

安全下车辅助 (SEA) 功能限制
在下列任何条件下，安全下车辅助(SEA)功
能不能正常运行：
• 在树木或杂草丛生的道路上下车时。
• 在路面潮湿的地方下车时。
• 驶近的车辆速度过快或过慢时。

 
 后侧面雷达传感器功能限制有关的详细信
息，请参考本章的“盲点防撞辅助
(BCA)”部分。
 

 
 • 如果安全下车辅助 (SEA) 功能受到强电

磁波干扰，可能无法正常运行。
• 起动车辆或后侧面雷达传感器初始化

后，在 3 秒钟内，安全下车辅助 (SEA)
功能不会启动。

• 如果在雷达传感器被遮挡或存在故障期
间关闭车辆并重新起动，因为此状态保
持不变，因此安全下车粗壮 (SEA) 功能
可能不能正常运行。

 

手动限速辅助 (MSLA)

2C_MSLAOverviewInfo
(1) 限速辅助指示灯
(2) 设定速度
如果需要设置车速不能超过某个特定速
度，通过此功能可以设置限速。
当车速超过设定限速时，手动限速辅助
(MSLA)功能启动控制，设定限速指示灯闪
烁，同时发出警报声，直至车速降至设定
限速范围内。

手动限速辅助 (MSLA) 功能操
作

限速设置
1.当车速达到理想速度时，按住驾驶辅助

按钮 (ĩ)。在仪表盘上的限速指示灯
(Ý) 亮。

2C_DrivingAssistButton
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2.向上 / 向下拨动开关至增速 (î) 或降速
(ï) 位置，直至到达所需速度时释放。
向上 / 向下拨动开关至增速 (î) 或降速
(ï) 位置并保持。当前显示的速度首先
提高或减小至最近的 10 km 倍数，然
后以 10 km/h 为单位增速或降速。

2C_SpeedControlSwitch

3.在仪表盘显示屏上显示设定限速。
如要车速超过设定限速，用力踩下加速
踏板越过加速压力点，启动强制降档功
能。
车速超过设定限速时，设定限速指示灯
闪烁，同时发出警报声，直至车速降至
设定限速以下。

2C_MSLASpeedLimitInfo

 
 • 当踩下加速踏板的行程没有越过加速压

力点时，车速将保持在限速范围内。
• 最大设定速度取决于车辆规格。设定速

度不能超过最大设定速度。
 

手动限速辅助 (MSLA) 功能暂停

2C_MSLAPausing

要暂停设定限速控制，请按下[ç]按钮。
此时，暂停设定限速控制功能，但是限速
指示灯(Ý)保持亮。

手动限速辅助 (MSLA) 功能恢复

2C_SpeedControlResuming

暂停手动限速辅助(MSLA)功能后需要恢
复时，向上/向下拨动开关至增速(î)或降
速(ï)位置或按下[ç]按钮。
向上/向下拨动开关至增速(î)或降速(ï)
位置时，将当前仪表盘上的车速设置为巡
航控制设定速度。
按下[ç]按钮时，控制速度将恢复至之前
预设的巡航控制设定速度。
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手动限速辅助 (MSLA) 功能关闭

2C_DrivingAssistButton

要关闭手动限速辅助(MSLA)功能，再次按
下驾驶辅助按钮(ĩ)。仪表盘上的手动限
速辅助指示灯(Ý)熄灭。
当不使用手动限速辅助(MSLA)功能时，及
时按下驾驶辅助(ĩ)按钮，关闭手动限速
辅助(MSLA)功能。

 
 使用手动限速辅助(MSLA)功能时，请遵守
下列安全注意事项：
• 始终遵守国家的限速规定标准，将车速

设定在限速范围内。
• 当不使用手动限速辅助 (MSLA) 功能

时，应保持此功能处于关闭状态，以防
意外启动限速控制。观察限速指示灯
(Ý) 是否熄灭。

• 手动限速辅助 (MSLA) 功能不能代替正
确操控车辆和安全驾驶。必须由驾驶员
担负安全驾驶的责任，始终警惕可能的
意外或突发情况的发生。因此，驾驶员
必须始终注意观察路况。

 

智能限速辅助 (ISLA)
智能限速辅助(ISLA)功能设计的目的是，
利用在公路上检测到的道路标志和从导航
系统接收到的信息，告知驾驶员当前公路
设置的限速，并且辅助驾驶员控制车速保
持在公路设置的限速范围内。

 
 • 如果在国外使用此功能，智能限速辅助

(ISLA) 功能可能无法正常运行。
• 如果车辆配备导航系统，需要及时更新

导航系统数据，以便智能限速辅助
(ISLA) 功能正常运行。

• 信息娱乐系统软件更新后，信息娱乐系
统的内容可能会有变化。详细信息请参
考信息娱乐系统提供的使用手册和快速
参考指南。

 

检测传感器

2C_FrontViewCamera
[A] 前视摄像头

检测传感器的具体位置请见上图。

 
 前视摄像头注意事项有关的详细信息，请
参考本章的“正面防撞辅助(FCA)”部
分。
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智能限速辅助 (ISLA) 功能设置

限速

2C_SpeedLimitSetInfo

车辆电源在ON位置时，在信息娱乐系统
中选择或取消选择“设置 > 车辆 > 驾驶
员辅助 > 限速”项，可以设置启用或停用
此功能。
• 限速辅助：智能限速辅助 (ISLA) 功能会

告知驾驶员限速和附加路标信息，并且
当车速超过限速时，此功能向驾驶员发
出超速警报。此外，智能限速辅助
(ISLA) 功能会告知驾驶员变更手动限速
辅助 (MSLA) 功能设定速度和 / 或智能
巡航控制 (SCC) 功能设定速度，以辅助
驾驶员控制车速保持在公路设置的限速
范围内。

• 限速提示：智能限速辅助 (ISLA) 功能会
告知驾驶员限速。此外，当车速超过限
速时，智能限速辅助 (ISLA) 功能向驾驶
员发出超速警报。

• 限速信息：智能限速辅助 (ISLA) 功能会
告知驾驶员当前道路限速。

• 关闭 : 停用智能限速辅助 (ISLA) 功能。
仪表盘上的警告灯 (z) 亮。

• 限速范围：可以调整限速范围。
如果车速超过公路限速加上限速范围设
置值后的速度，智能限速警告功能和智
能限速辅助功能向驾驶员发出超速警
报，并自动调整行驶速度。

 
 按住方向盘上的静音(é)按钮，将设置从
限速辅助(或限速警告)改为限速信息。 
您也可以通过长按将您的设置从限速信息
(或关闭(Off))更改为限速辅助。
 

 
 • 为了确保行车安全，仅在安全地方停车

后，操作设置菜单变更功能设置。
• 智能限速辅助 (ISLA) 功能不能代替正确

驾驶和安全驾驶。驾驶员应始终负责安
全驾驶，为防止意外或突发情况的发生
而保持警惕。因此，驾驶员必须始终注
意观察车辆周围环境。

 

 
 • 智能限速辅助 (ISLA) 功能以检测到的公

路限速为基准，并加上设置的限速范围
进行控制。如要将设定限速变更至与公
路限速一致，请将限速范围设置为 0。

• “ 限速范围 ” 设置没有反映在基于导
航智能巡航控制 (NSCC) 功能中。
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智能限速辅助 (ISLA) 功能操作

警告和控制
智能限速辅助(ISLA)功能发出超速警报和
控制车辆。此功能车辆控制分别为：“限速
显示”、“超速警报”和“变更设定限速
”。

 
 智能限速辅助警告和控制功能是以限速范
围“0”为基准进行说明。限速范围设置
有关的详细信息，请参考“智能限速辅助
(ISLA)功能设置”。
 

限速显示

2C_ISLASpeedLimitInfo

在仪表盘上显示限速信息。

 
 • 如果没有检测到公路设置限速信息，就

会显示 “---” 符号。如果公路上的路
标难以识别或检测，请参考 “ 智能限
速辅助 (ISLA) 功能限制 ” 部分。

• 智能限速辅助 (ISLA) 功能还能提供除限
速路标信息外的附加路标信息。不同的
国家，所提供的附加路标信息可能会有
所差异。

• 根据从仪表盘上选择的仪表盘类型或主
题的不同，在仪表盘上显示的图像和颜
色可能会有所不同。

 

超速警报

2C_ISLAOverSpeedWarning

当车速超过显示的限速时，设定限速指示
灯的颜色将变为红色。

变更设定速度

2C_ISLAChangeSetSpeed

2C_ISLAChangeSetSpeed_2

在手动限速辅助(MSLA)功能或智能巡航
控制(SCC)功能控制期间，当公路设置限
速发生改变时，就会以显示向上或向下箭
头的方式告知驾驶员需要变更车辆设定限
速。此时，驾驶员可以操作方向盘上的增
速(+)或降速(-)开关变更车辆设定限速至
与公路设置限速一致。
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设定速度自动变速

2C_ISLASetSpeedAutoChangeInfo

手动限速辅助(MSLA)功能或智能巡航控
制(SCC)功能根据公路设置限速，辅助车
辆调整设定速度。将巡航控制速度设置为
与公路设置限速匹配时，如果公路设置限
速改变，车辆自动调整设定速度至与公路
设置限速一致。此功能在设置的限速为
100 km/h或以上的公路上行驶时有效。当
此功能启动时，仪表盘上的巡航速度指示
灯的颜色变为绿色。

 
 • 即使车辆根据公路设置的限速变更控制

速度，车辆可能仍然加速超过设定速
度。必要时，操作制动踏板减速。

• 如果公路设置的限速为 30 km/h 或以
下，设定速度自动变速功能不会运行。

• 智能限速辅助 (ISLA) 功能以驾驶员在仪
表盘上设置的速度显示单位为基准进行
控制。如果将速度显示单位没有设置为
您所在国家 / 地区使用的速度显示单
位，智能限速辅助 (ISLA) 功能可能无法
正常运行。

• 如果希望车速低于公路设置限速，请将
限速范围设置小于 “0”，或者使用方
向盘上的降速 [-] 开关降低车辆设定限
速。

 

 
 • 手动限速辅助 (MSLA) 功能操作有关的

详细信息，请参考本章的 “ 手动限速
辅助 (MSLA)” 部分。

• 智能巡航控制 (SCC) 功能操作有关的详
细信息，请参考本章的 “ 智能巡航控
制 (SCC)” 部分。

 

智能限速辅助 (ISLA) 系统故障
和功能限制

智能限速辅助 (ISLA) 系统故障

2C_DriverAssistanceMalfunction

智能限速辅助(ISLA)系统不能正常运行
时，就会在仪表盘上显示“请检查驾驶员
辅助系统”的警告信息，并且仪表盘上的
主警告灯(X)和限速警告灯(z)亮。在此状
态下，我们建议您将此系统有关的所有检
查、维修和更换工作交由现代汽车授权经
销商进行。
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智能限速辅助 (ISLA) 功能关闭

2C_DriverAssistanceLimitedCamera

如果前挡风玻璃的前视摄像头安装部位或
传感器被积雪、雨水等异物遮挡，会降低
检测传感器的检测性能，这会导致智能限
速辅助(ISLA)功能暂停或关闭。在此状态
下，就会在仪表盘上显示“摄像头视野受
限，驾驶员辅助系统已暂停”的警告信
息，并且仪表盘上的限速警告灯(z)亮。
当清除积雪、雨水等异物时，智能限速辅
助(ISLA)功能将恢复至正常运行。
清除积雪、雨水等异物后，如果智能限速
辅助(ISLA)功能仍然不能正常运行，我们
建议您将此系统有关的所有检查、维修和
更换工作交由现代汽车授权经销商进行。

 
 • 智能限速辅助 (ISLA) 功能即使在仪表盘

上没有显示警告信息或警告灯没有亮，
也可能不能正常运行。

• 如果在摄像头被遮挡或存在故障期间关
闭车辆并重新起动，因为此状态保持不
变，因此智能限速辅助 (ISLA) 功能可能
不能正常运行。

 

 
 您可以在仪表盘上的实用视图服务信息中
查看警告信息。
 

智能限速辅助 (ISLA) 功能限制
在下列任何条件下，智能限速辅助(ISLA)
功能不能正常运行或意外运行：
• 道路标志被污染或难以识别时。
• 大雨、大雪、大雾等恶劣天气条件，难

以识别道路标志时。
• 道路标志不清晰或已损坏时。
• 道路标志部分被周围物体或阴影遮挡

时。
• 道路标志不符合标准时。
• 道路标志上的文字或图片与标准不符

时。
• 道路标志设置在主干道与出口道路之间

或岔路口之间时。
• 位于出口道路上的道路标志上没有条件

辅助标志时。
• 标志贴在其它车辆上时。
• 车辆与道路标志之间的距离过远时。
• 车辆遇到道路标志反射强光时。
• 将街道标志或其它标志内的数字或图片

误识别为限速时。
• 在行驶的道路附近检测到道路标志。
• 在道路标志旁有其它交通标志或标示牌

时。
• 多个道路标志紧密安装在一起。
• 误识别最低限速标志时。
• 公路上配有最低限速标志时。
• 环境亮度突然发生变化时 ( 如进出隧道

或从桥底下通过等 )。
• 在夜间或隧道内没有打开大灯或大灯亮

度较弱时。
• 道路标志被阳光、路灯或迎面驶来车辆

灯光反射而难以识别时。
• 导航数据或 GPS 信息错误时。
• 驾驶员没有遵循导航引导时。
• 驾驶员在导航系统没有注册的新建公路

上行驶时。
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• 因阳光过强，影响前视摄像头的视野
时。

• 在急转弯或连续弯道的公路上行驶时。
• 通过减速带，或者在上 / 下坡路上行

驶，或者左 / 右倾斜的斜坡上行驶时。
• 车辆剧烈摇晃时。
• 在新开公路上行驶时。
• 驾驶车辆经过建筑工地
• 行驶期间更新导航数据时。
• 行驶期间导航系统重新启动时。

 
 • 智能限速辅助 (ISLA) 功能是辅助驾驶员

遵守公路限速规定的驾驶辅助功能。在
某些条件下，可能会无法正确识别公路
限速，进而无法正确控制车速。

• 始终遵守国家的限速规定标准，将车速
设定在限速范围内。

• 起动车辆或前视摄像头初始化后，在
15 秒钟内，智能限速辅助 (ISLA) 功能
不会启动。

 

 
 前视摄像头功能限制有关的详细信息，请
参考本章的“正面防撞辅助(FCA)”部
分。
 

驾驶员注意力警告 (DAW)

疏忽驾驶警告
驾驶员驾驶车辆时，驾驶员注意力提示
(DAW)功能监视驾驶员的车辆驾驶形态。
当驾驶员注意力等级降至界限值时，此功
能建议驾驶员“请休息”，以确保安全驾
驶。

前方车辆出发提示功能
前方车辆出发提示功能在检测到的前方车
辆驶离时，向驾驶员发出提示性警报。

检测传感器

2C_FrontViewCamera
[A] 前视摄像头

车辆行驶期间，利用前视摄像头帮助检测
驾驶员驾驶车辆的模式和前方车辆是否驶
离。
检测传感器的具体位置请见上图。

 
 • 必须保持前视摄像头处于良好状态，以

保持驾驶员注意力提示 (DAW) 功能的
最佳性能。

• 前视摄像头注意事项有关的详细信息，
请参考本章的 “ 正面防撞辅助 (FCA)”
部分。
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驾驶员注意力警告 (DAW) 功
能设置

前方车辆出发提示

2C_ExitLeadingVehicleDepartureSetInfo

车辆电源在ON位置时，在信息娱乐系统
设置菜单中选择或取消选择“设置 > 车辆 
> 驾驶员辅助 > 驾驶员注意力警告
(DAW)”项，然后启用“前方车辆出发提
示”功能，可以使用此功能。
• 如果选择 “ 前方车辆出发提示 ” 模

式，驾驶员注意力提示 (DAW) 功能在
前方停止的车辆驶离时，向驾驶员发出
提示性警报。

驾驶员注意力警告 (DAW) 功
能操作

疏忽驾驶警告
驾驶员注意力警告(DAW)功能的基本功能
是建议驾驶员“请休息”。

请休息

2C_ConsiderTakingABreakInfo

• 当驾驶员注意力等级降至规定值以下
时，就会在仪表盘上显示 “ 请休息 ”
的警告信息，并且仪表盘上的疏忽驾驶
警告灯 (W) 闪烁，同时发出警报声，以
提醒驾驶员应该适当休息。

• 当总行驶时间小于 20 分钟或距上次休
息时间不足 4 分钟时，驾驶员注意力提
示 (DAW) 功能不会向驾驶员提出 “ 请
休息 ” 的建议。

 
 为了确保行车安全，仅在安全地方停车
后，操作设置菜单变更功能设置。
 

 
 • 即使驾驶员没有感觉疲惫，驾驶员注意

力警告 (DAW) 功能仍会根据驾驶员的
驾驶状态或习惯提出 “ 请休息 ” 的建
议。

• 驾驶员注意力提示 (DAW) 功能是驾驶
辅助功能，并不能正确判断驾驶员的驾
驶注意力是否集中。

• 即使驾驶员注意力提示 (DAW) 功能没
有提出 “ 休息 ” 的建议，驾驶员感觉
疲惫时，必须安全停车并适当休息。
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前方车辆出发提示功能

2C_LeadingVehicleDepartureInfo

当前方停止的车辆驶离时，前方车辆出发
提示功能就会在仪表盘上显示“前方车辆
已出发”的提示信息，同时发出警报声，
以提醒驾驶员。

 
 • 如果其它功能控制显示警告信息或发出

警报声，前方车辆出发提示功能可能不
能显示警告信息也不能发出警报声。

• 驾驶员始终担负正确操控车辆和安全驾
驶的责任。

 

 
 • 前方车辆出发提示功能仅是驾驶辅助功

能。在特定条件下，当前方停止的车辆
驶离时，可能不向驾驶员发出警报，因
此要保持高度警惕。

• 驾车起步前，始终注意观察前方车辆和
路况。

 

 
 根据从信息娱乐系统中选择的仪表盘类型
或主题的不同，在仪表盘上显示的图像和
颜色可能会有所不同。
 

驾驶员注意力警告 (DAW) 系
统故障和功能限制

驾驶员注意力提示 (DAW) 系统故障

2C_DriverAssistanceMalfunction

驾驶员注意力提示(DAW)系统不能正常运
行时，就会在仪表盘上显示“请检查驾驶
员辅助系统”的警告信息几秒钟，并且仪
表盘上的主警告灯(X)和疏忽驾驶警告灯
(W)亮。在此状态下，我们建议您将此系统
有关的所有检查、维修和更换工作交由现
代汽车授权经销商进行。
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驾驶员注意力提示 (DAW) 功能暂停

2C_DriverAssistanceLimitedCamera

如果前挡风玻璃的前视摄像头安装部位或
传感器被积雪、雨水等异物遮挡，会降低
检测传感器的检测性能，这会导致驾驶员
注意力警告(DAW)功能暂停或关闭。在此
状态下，会在仪表盘上显示警告信息，并
且仪表盘上的主(X)警告灯和驾驶员注意
力(W)警告灯亮。当清除积雪、雨水等异物
时，驾驶员注意力警告(DAW)功能将恢复
至正常运行。清除积雪、雨水等异物后，如
果驾驶员注意力警告(DAW)功能仍然不能
正常运行，我们建议您将此系统有关的所
有检查、维修和更换工作交由现代汽车授
权经销商进行。

 
 • 驾驶员注意力提示 (DAW) 功能可能在

某些区域 ( 如空旷地形等 ) 不能正常运
行，即在起动车辆后，检测不到任何物
体的地方。

• 如果在摄像头被遮挡或存在故障期间关
闭车辆并重新起动，因为此状态保持不
变，因此驾驶员注意力提示 (DAW) 功
能可能不能正常运行。

 

 
 您可以在仪表盘上的实用视图服务信息中
查看警告信息。
 

驾驶员注意力提示 (DAW) 功能限制
在下列任何条件下，驾驶员注意力提示
(DAW)功能不能正常运行：
• 运动型驾车时。
• 车辆故意频繁变更车道时。
• 其它驾驶员辅助功能控制车辆时，如车

道保持辅助 (LKA) 功能等。
• 当车道线模糊或消失时。

前方车辆出发提示功能
• 当其它车辆突然驶入时

2C_DAWVCutIn

2C_DAWVCutIn_2
[A] 本车辆
[B] 前方车辆

如果有车辆突然驶入至本车辆的前方，
前方车辆出发提示功能可能无法正常运
行。
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• 当前方车辆突然转弯时

2C_DAWSharplySteer
[A] 本车辆
[B] 前方车辆

如果前方车辆突然转弯，如左转弯、右
转弯或掉头等，前方车辆出发提示功能
可能无法正常运行。

• 当前方车辆紧急驶离时

2C_DAWAbruptlyDeparture

如果前方停止的车辆紧急驶离，前方车
辆出发提示功能可能无法正常运行。

• 当行人、骑行者挡在本车辆与前方车辆
之间时

2C_DAWBetweenVehicles

如果本车辆与前方车辆之间有行人或骑
行者挡住时，前方车辆出发提示功能可
能无法正常运行。

• 在停车场

2C_DAWInParkingLot

如果前方驻车的车辆驶离，前方车辆出
发提示功能可能会向驾驶员发出前方停
止的车辆已出发的提示性警报。
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• 在收费站、交叉路口等

2C_DAWInTollbooth

经过有很多车辆的收费站、交叉路口等
时，或者在车道频繁合并或分开的地段
行驶时，前方车辆出发提示功能可能无
法正常运行。

 
 起动车辆或前视摄像头初始化后，在15秒
钟内，驾驶员注意力提示(DAW)功能不会
启动运行。
 

 
 前视摄像头注意事项有关的详细信息，请
参考本章的“正面防撞辅助(FCA)”部
分。
 

盲点影像 (BVM)

左

2C_BVMLeftSideInfo

右

2C_BVMRightSideInfo

当打开转向信号灯时，盲点影像(BVM)功
能使用广角摄像头在仪表盘上显示车辆后
侧面盲点的影像，以辅助驾驶员安全变更
车道。

检测传感器

2C_SideviewCamera
[A] 广角摄像头 ( 位于外后视镜的底部 )
[B] 广角摄像头 ( 位于外后视镜的底部 )

检测传感器的具体位置请见上图。
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盲点影像 (BVM) 功能设置

功能设置
车辆电源在ON位置时，在信息娱乐系统
设置菜单中选择“设置 > 车辆 > 驾驶员
辅助 > 行驶安全”项， 然后启用“盲点影
像”功能，可以使用盲点影像(BVM)功
能。

盲点影像 (BVM) 功能操作

操作开关

2C_BVMTurnSignal

转向信号灯开关
打开或关闭转向信号灯时，启动或关闭盲
点影像(BVM)功能。

盲点影像

运行条件
当打开左转向或右转向信号灯时，就会在
仪表盘上显示转向方向侧的盲点影像。

关闭条件
• 当关闭转向信号灯时，在仪表盘上显示

的影像关闭。
• 当打开危险警告灯时，与转向信号灯的

状态无关，盲点影像 (BVM) 功能关闭。
• 在仪表盘上显示其它优先级功能的警告

信息时，盲点影像 (BVM) 功能关闭。

盲点影像 (BVM) 系统故障
盲点影像(BVM)系统不能正常运行时，或
者仪表盘闪屏或摄像头传输的图像显示异
常时，我们建议您将此系统有关的所有检
查、维修和更换工作交由现代汽车授权经
销商进行。

 
 • 在仪表盘上显示的影像会根据物体实际

距离的不同而发生变化。一定要直观观
察车辆周围环境，以确保安全。

• 请始终保持摄像头镜头清洁。如果摄像
头镜头被任何异物遮挡，会严重影响摄
像头的检测性能，这会导致盲点影像
(BVM) 功能不能正常运行。
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智能巡航控制 (SCC)
智能巡航控制(SCC)功能设计的目的是，
检测前方车辆，并帮助保持期望的行驶速
度和设定的前方车辆之间车距。

超车加速辅助
智能巡航控制(SCC)功能启动状态，如果
此功能判断驾驶员的意图为超车，会主动
采取加速辅助控制措施。

驾驶风格联动

智能巡航控制系统将基于驾驶员驾驶风格
工作，如车辆间距离、加速度、反应速度
等。

检测传感器

2C_FrontCameraRadar
[A] 前视摄像头
[B] 前雷达传感器
[C] 前侧面雷达传感器 ( 如有配备 )

使用前视摄像头和前雷达传感器检测前方
车辆。
检测传感器的具体位置请见上图。

 
 必须保持前视摄像头和前雷达传感器始终
处于良好状态，以保持智能巡航控制
(SCC)功能的最佳性能。
前视摄像头和前雷达传感器注意事项有关
的详细信息，请参考本章的“正面防撞辅
助(FCA)”部分。
 

智能巡航控制 (SCC) 功能设置

智能巡航控制 (SCC)

2C_SCCBasedOnDrivingStyleInfo

车辆电源在ON位置时，在信息娱乐系统
中选择“设置 > 车辆 > 驾驶员辅助 > 驾
驶便利 > 智能巡航控制(SCC)”项，可以
手动设置或变更车间距离、加速强度、反
应速度等设置。

驾驶风格联动

2C_SCCBasedOnStyle

车辆电源在ON位置时，在信息娱乐系统
中选择“设置 > 车辆 > 驾驶员辅助 > 驾
驶便利 > 智能巡航控制 > 驾驶风格联动
”项，可以设置启用驾驶风格联动智能巡
航控制(SCC)功能，如“车间距离”、“加
速强度”和“反应速度”。
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 • 智能巡航控制 (SCC) 功能在 “ 驾驶风

格联动 ” 模式运行时，通过按住车距
设置按钮 (å)，可以关闭 “ 驾驶风格
联动 ” 模式。如果再次按住车距设置
按钮 (å)，可以启动 “ 驾驶风格联动
” 模式。

• 当您驾驶车辆时，驾驶风格联动功能连
续学习您的驾驶风格。

• 当驾驶风格联动功能关闭时，车间距
离、加速强度和反应速度等驾驶风格保
持在同级。

• 即使在启用或停用驾驶风格联动功能时
显示的车间距离、加速强度和反应速度
等驾驶员驾驶风格在同级，控制的驾驶
风格可能不同。

 

警告方式

2C_WarningTypeSetInfo

车辆电源在ON位置时，请在信息娱乐系
统设置菜单中选择“设置 > 车辆 > 驾驶
员辅助 > 警告方式 ”项。
• 警告音量：可以调整警告音量。
• 驾驶安全优先：驾驶员辅助系统警报声

响时，车辆会降低所有其它系统的音
量。

 
 • 如果在此变更警告方式，可能其它驾驶

员辅助系统的警告方式也会改变。
• 重新起动车辆时，警告方式将保持最后

设置的状态。
• 根据车辆规格和功能配置的不同，可能

没有配置某些功能的设置菜单。
 

智能巡航控制 (SCC) 功能操作

运行条件

基本功能
满足下列所有条件时，就能启动智能巡航
控制(SCC)功能：
• 档位在 “D( 前进 )” 档。
• 车速在运行速度范围内。

- 10-200 km/h：前方没有车辆时。
- 0-200 km/h：前方有车辆时。

• 电子稳定控制 (ESC) 功能或防抱死制动
系统 (ABS) 在启动状态。

在下列任何条件下，智能巡航控制(SCC)
功能不会运行：
• 您的车辆处于省电模式 (®指示灯亮 )
• 打开驾驶位车门时。
• 啮合电控驻车制动 (EPB) 时。
• 电子稳定控制 (ESC) 功能或防抱死制动

系统 (ABS) 控制车辆时。
• 正面防撞辅助 (FCA) 功能在制动控制状

态时。
• 遥控智能泊车辅助 (RSPA) 功能在制动

控制状态时 ( 如有配备 )。

 
 车辆停车状态，当前方有车辆时，驾驶员
在踩下制动踏板状态，能启动智能巡航控
制(SCC)功能。
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加速辅助功能运行条件
在智能巡航控制(SCC)功能控制状态下，
当打开左转向信号灯时，如果满足下列所
有条件，就会启动超车加速辅助功能控制：
• 本车辆车速在 60km/h 以上。
• 检测到前方有车辆。
在下列任何条件下，超车加速辅助功能不
会运行：
• 打开危险警告灯时。
• 为了保持与前方车辆之间的车距而执行

减速控制时。

 
 • 在前方有车辆的条件下，如果打开左转

向信号灯，车辆可能会临时加速。因
此，驾驶员必须始终注意观察车辆周围
环境。

• 无论国家规定道路行驶方向如何，只要
满足条件，超车加速辅助功能就会启
动。因此，在道路行驶方向不同的国家
使用此功能时，必须注意观察路况。

 

要启动智能巡航控制 (SCC) 功能

2C_DrivingAssistButton

• 按下驾驶辅助按钮时，智能巡航控制
(SCC) 功能启动。将仪表盘上的当前车
速设置为巡航控制设定速度。

• 如果前方没有车辆，将保持设定的巡航
控制速度行驶。如果前方有车辆，可能
会降低巡航控制速度，以保持设定的与
前方车辆之间的车距。如果前方车辆加
速，本车辆也加速，加速至设定的巡航
控制速度，然后以此巡航控制速度恒速
行驶。

 
 当前车速在0-30km/h范围内时，如果按
下驾驶辅助按钮，智能巡航控制速度将设
定为30km/h。
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要设置智能巡航控制 (SCC) 车距

2C_SCCDistanceButton

按动车距设置按钮时，车距设置按照车距
4 → 车距3 → 车距2 → 车距1 → 车距4的
顺序改变。
示例，假设车速为90km/h，车距保持如
下：
• 车距 4：约 52.5 m
• 车距 3：约 40 m
• 车距 2：约 32.5 m
• 车距 1：约 25 m

 
 当重新起动车辆或智能巡航控制功能暂停
时，车距设置保持最后设置的车距。
 

要增大设定速度

2C_SCCSpeedUp

• 向上拨动开关至增速 (+) 位置并释放。
每次巡航控制设定速度增加 1 km/h。

• 观察仪表盘上的巡航控制设定速度，同
时向上拨动开关至增速 (+) 位置并保
持。每次以这种方式操作开关时，巡航
控制设定速度以 10 km/h 为单位增加。
当到达理想速度时释放开关。此时，车
辆会加速至此速度恒速行驶。巡航控制
速度最高可设至 200 km/h。

 
 操作[+]开关之前，请检查驾驶条件。当向
上拨动开关至增速(+)位置时，车速可能会
急速增大。
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要降低设定速度

2C_SCCSpeedDown

• 向下拨动开关至降速 (-) 位置并释放。
每次巡航控制设定速度降低 1 km/h。

• 观察仪表盘上的巡航控制设定速度，同
时向下拨动开关至降速 (-) 位置并保
持。每次以这种方式操作开关时，巡航
控制设定速度以 10 km/h 为单位降低。
当到达理想速度时释放开关。巡航控制
设定速度最低可设至 30 km/h。

要暂停智能巡航控制 (SCC) 功能

2C_MSLAPausing

按下[ç]按钮，或者踩下制动踏板，智能
巡航控制(SCC)功能就会暂停。

要恢复智能巡航控制 (SCC) 功能

2C_SpeedControlResuming

智能巡航控制(SCC)功能暂停后需要恢复
时，向上/向下拨动开关至增速(+)或降速
(-)位置，或者按下[ç]按钮。
向上/向下拨动开关至增速(+)或降速(-)位
置时，将当前仪表盘上的车速设置为巡航
控制设定速度。
按下[ç]按钮时，控制速度将恢复至之前
预设的巡航控制设定速度。

 
 操作[ç]按钮之前，请检查驾驶条件。当
按下[ç]按钮时，行驶速度可能会急速增
加或减小。
 

要关闭智能巡航控制 (SCC) 功能

2C_DrivingAssistButton

要关闭智能巡航控制(SCC)功能，再次按
下驾驶辅助按钮(ĩ)。
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 配备手动限速辅助(MSLA)功能的车辆，必
须按住驾驶辅助按钮(ĩ)，才能关闭智能
巡航控制(SCC)功能。此时，手动限速辅助
(MSLA)功能就会启动。
 

 
 不要同时操作开关和按钮。否则，智能巡
航控制(SCC)功能可能无法正常运行。
 

显示和控制
可以从仪表盘上的驾驶辅助视图模式中观
察到智能巡航控制(SCC)功能的运行状
态。请参考第4章的“仪表盘显示器”部
分。
根据智能巡航控制(SCC)功能的运行状
态，将显示如下。

功能控制状态

2C_SCCOperatingIndicatorInfo

功能暂停状态

2C_SCCTemporaryCancelIndicatorInfo

• 功能控制时
(1) 前方有无车辆和设置的与前方车辆之

间的车距等级
(2) 设定速度
(3) 前方有无车辆和与前方车辆之间的目

标车距
• 功能暂停时
(1) 本车辆(灰色)
(2) 先前预设的设定速度(灰色)
(3) 前方有无车辆(灰色)(如有配备)

 
 • 在仪表盘显示屏上显示的与前方车辆之

间的车距是，本车辆与前方车辆之间的
实际车距。

• 目标车距会根据车速和设定的前车之间
车距等级的改变而发生变化。如果车速
较低，即使实际与前方车辆之间的车距
改变，显示的与前方车辆之间的目标车
距变化可能会很小。

• 根据从信息娱乐系统中选择的仪表盘类
型或主题的不同，在仪表盘上显示的图
像和颜色可能会有所不同。
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临时加速

2C_SCCAcceleratingTemporarilyInfo

在智能巡航控制(SCC)功能控制期间，如
要临时加速而不改变设定速度，可以踩下
加速踏板加速。当踩下加速踏板时，仪表
盘上的巡航控制设定速度、设定车距等级
和目标车距将会闪烁。
但是，如果没有充分踩下加速踏板，车辆
可能会适度减速。

 
 临时加速时，即使在您车辆前方有车辆，
也不会自动调整车速和车距。因此，临时
加速时必须小心谨慎。
 

驾驶风格联动功能操作

2C_SCCBasedOnDrivingStyleIndicatorInfo

当驾驶风格联动功能运行时，车距等级和
目标车距会基于驾驶风格显示。

要暂停智能巡航控制 (SCC) 功能

2C_SCCAutoTemporaryCancelingInfo

在下列任何条件下，智能巡航控制(SCC)
功能暂停：
• 车速升至 210 km/h 以上时。
• 停车一定时间时。
• 在一定时间内持续踩下加速踏板时。
• 不满足智能巡航控制 (SCC) 功能的运行

条件时。
如果智能巡航控制(SCC)功能自动暂停，
就会在仪表盘上显示“智能巡航控制系统
已自动解除”的警告信息，同时发出警报
声，向驾驶员发出碰撞危险预警。

 
 车辆在智能巡航控制(SCC)功能启动状态
停车后，如果智能巡航控制(SCC)功能暂
停，可能啮合电控驻车制动器(EPB)。
 

 
 智能巡航控制(SCC)功能暂停时，不再控
制与前方车辆之间的车距。驾驶车辆时，
应始终仔细观察前方路况，并在必要时踩
下制动踏板减速，以保持安全车距。
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不满足智能巡航控制 (SCC) 功能启动
条件

2C_SCCOpeartingConditionNotMetInfo

在不满足智能巡航控制(SCC)功能运行条
件时，如果按下驾驶辅助按钮，或者向上/
向下拨动开关至增速(+)或降速(-)位置，
或者按下[ç]按钮，就会在仪表盘上显示
“无法开启智能巡航控制系统”的警告信
息，同时发出警报声。

在交通拥堵道路上

2C_SCCReStartInfo

在交通拥堵道路上，如果前方车辆停车，
本车辆也停车。同样，如果前方车辆起步
驶离，本车辆也起步行驶。此外，如果车辆
停车的时间超过规定时间，就会在仪表盘
上显示“如前方车辆出发，请按下按键或
踩油门踏板”的警告信息。此时，踩下加
速踏板，或者向上/向下拨动开关至增速
(+)或降速(-)位置，或者按下[ç]按钮起步
行驶。

前方路况预警

2C_SCCRoadConditionWarningInfo

在下述状态下，就会在仪表盘上显示“请
注意周围车辆”的警告信息，同时发出警
报声，提醒驾驶员注意观察前方路况。
• 车辆以一定速度以下行驶，并且智能巡

航控制 (SCC) 功能处在与前方车辆之间
车距控制状态下，前方车辆突然消失
时。

 
 驾驶车辆时，应始终注意观察可能突然出
现在你前方的车辆或物体，并在必要时踩
下制动踏板减速，以保持安全车距。
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碰撞危险预警

2C_FCABasicCollisionWarningInfo

在智能巡航控制(SCC)功能控制状态下，
如果检测到存在与前方车辆发生碰撞的高
危险性，就会在仪表盘上显示“注意碰撞
”的警告信息，同时发出警报声，向驾驶
员发出碰撞危险预警。驾驶车辆时，始终
要注意观察前方路况，必要时踩下制动踏
板减速，以保持安全车距。

 
 在下列任何条件下，智能巡航控制(SCC)
功能可能不会向驾驶员发出碰撞危险预
警。
• 与前方车辆之间的车距过近，或者前方

车辆的车速大于或等于本车辆车速时。
• 前方车辆停车或车速较慢时。
• 智能巡航控制 (SCC) 功能启动后，踩下

加速踏板时。
 

 
 使用智能巡航控制(SCC)功能时，请遵守
下列安全注意事项：
• 智能巡航控制 (SCC) 功能不能代替正确

操控车辆和安全驾驶。驾驶员应始终担
负仔细观察车速和与前方车辆之间车距
的责任。

• 智能巡航控制 (SCC) 功能可能不能识别
意外和突发状况或复杂的驾驶状态。因
此，驾驶员必须始终注意观察驾驶条件
和正确操控车辆。

• 当不使用智能巡航控制 (SCC) 功能时，
要保持此功能处于关闭状态，以防意外
启动智能巡航控制 (SCC) 功能控制。

• 当智能巡航控制 (SCC) 功能在启动状态
时，即使车辆已停车，也不要打开车
门，更不要离开车辆。

• 一定要清楚设定的巡航控制速度和与前
方车辆之间的车距。

• 始终根据驾驶条件和车速，保持与前方
车辆之间的安全车距。在高速行驶期
间，如果与前方车辆之间的车距过近，
可能会引发严重碰撞事故。

• 在与前方车辆之间的车距保持控制期
间，如果前方车辆突然消失，在此功能
控制下可能会突然加速至巡航控制设定
速度。驾驶员应时刻警惕，以防发生意
外或突发情况。

• 车辆上坡时车速会降低，而下坡时车速
会增大。

• 始终要警惕各种情况的发生，如有车辆
突然插入到前方等。

• 当本车辆正在拖动挂车或其它车辆时，
为了确保行车安全，请关闭智能巡航控
制 (SCC) 功能。

• 当本车辆被拖动时，请关闭智能巡航控
制 (SCC) 功能。

• 智能巡航控制 (SCC) 功能受到强电磁波
干扰时，可能无法正常运行。
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• 智能巡航控制 (SCC) 功能可能识别不到
前方的障碍物，这可能会引发碰撞事
故。驾驶员必须始终注意观察前方路
况，以防出现意外或突发情况。

• 前方车辆频繁变更车道时，可能会导致
智能巡航控制 (SCC) 功能反应延迟，或
者可能对相邻车道内的车辆做出响应。
因此，驾驶车辆时必须谨慎，以防出现
意外或突发情况。

• 驾驶车辆时，即使没有显示警告信息或
没有发出警报声，应始终仔细观察车辆
周围环境和正确操控车辆。

• 如果其它功能控制显示警告信息或发出
警报声，智能巡航控制 (SCC) 功能可能
不能显示警告信息也不能发出警报声。

• 如果周围环境噪声大，可能听不到正面
防撞辅助所发出的警报声。

• 车辆制造商对由驾驶员原因所造成的任
何交通违章或交通事故不负有任何责
任。

• 始终遵守国家的限速规定标准，将车速
设至限速范围内。

• 如果驾驶员的驾驶风格发生变化，车辆
距离、加速度和反应速度可能会发生变
化。

 

 
 • 必须充分行使车辆来反映驾驶员的实际

驾驶风格，如车间距离、加速度、反应
速度等。

• 驾驶风格联动的控制功能在确认驾驶员
的驾驶风格时，并不能识别驾驶员是否
发生了改变。

• 在特殊路况条件下驾驶时，如在雪地、
雨水、雾天、陡坡等路况，禁止使用驾
驶风格联动控制模式。

 

 
 • 起动车辆或前视摄像头或前雷达传感器

初始化后，在几秒钟内，智能巡航控制
(SCC) 功能不会启动运行。

• 当智能巡航控制 (SCC) 功能进行制动控
制时，可能会听到噪声。

• 驾驶风格联动控制功能不会反映驾驶员
的影响驾驶安全的驾驶风格或驾驶状
态。

• 驾驶风格联动控制功能除了与前方车辆
之间的车距、加速性和响应速度外，不
会反映其它的驾驶风格。

 

智能巡航控制 (SCC) 系统故障
和功能限制

智能巡航控制 (SCC) 系统故障

2C_DriverAssistanceMalfunction

智能巡航控制(SCC)系统不能正常运行
时，就会在仪表盘上显示“请检查驾驶员
辅助系统”的警告信息，并且仪表盘上的
主警告灯(X)亮。我们建议您将此系统有
关的所有检查、维修和更换工作交由现代
汽车授权经销商进行。
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智能巡航控制 (SCC) 功能暂停

2C_RadarDisableWarning

当前雷达传感器盖或传感器被积雪、雨水
等异物遮挡时，会降低检测传感器的检测
性能，这会导致智能巡航控制(SCC)功能
暂停或关闭。
在此状态下，就会在仪表盘上显示警告信
息一定时间。
当清除积雪、雨水等异物时，智能巡航控
制(SCC)功能会恢复至正常运行。

 
 智能巡航控制(SCC)功能即使在仪表盘上
没有显示警告信息，也可能不能正常运
行。
 

 
 智能巡航控制(SCC)功能可能在某些区域(
如空旷地形等)不能正常运行，即在起动车
辆后，检测不到任何物体的地方。
 

 
 您可以在仪表盘上的实用视图服务信息中
查看警告信息。
 

智能巡航控制 (SCC) 功能限制
在下列任何条件下，智能巡航控制(SCC)
功能不能正常运行：
• 检测传感器损坏或其周围受到污染时。
• 持续喷射挡风玻璃清洗液或雨刮器运转

时。
• 由于在挡风玻璃上着色、贴膜或涂层、

玻璃受损或有异物 ( 标签、飞虫等 ) 粘
在玻璃上，影响前视摄像头的视野时。

• 在挡风玻璃上有湿气或结霜时。
• 因阳光过强，影响前视摄像头的视野

时。
• 路灯或迎面驶来车辆灯光反射到潮湿路

面上，如道路上的水坑等。
• 前视摄像头附近温度过高或过低。
• 在仪表板上面放置有物品时。
• 环境亮度过明亮。
• 环境亮度过暗，如在隧道内等。
• 环境亮度突然发生变化时 ( 如进 / 出隧

道等 )。
• 环境亮度非常暗，且没有打开大灯或大

灯亮度不足时。
• 在大雨、大雪或浓雾天气下行驶时。
• 在雾气、烟雾或阴影中行驶时。
• 检测到车辆的一部分。
• 前方车辆没有尾灯或尾灯位置异常。
• 环境亮度非常暗，且没有打开尾灯或尾

灯亮度不足时。
• 前方车辆尾部小或看似异常时 ( 如倾

斜、翻倒等 )。
• 前方车辆离地高度过低或过高时。
• 前方有车辆突然驶入。
• 车辆被拖时。
• 驾车穿过隧道或铁桥等时。
• 行驶在建筑区、铁路等含有金属物质的

地方时。
• 附近有能反射前雷达传感器电磁波的物

体，如护栏、车辆等。

_NE1N_zh_CN.book  Page 72  



7

7-73

• 前雷达传感器周围的保险杠被撞坏、损
坏或前雷达传感器脱离原位时。

• 前雷达传感器附近温度过高或过低时。
• 在车辆或建筑物很少的开阔地带行驶

时，如沙漠、草原、郊区等地区。
• 前方车辆材质不能反射前雷达传感器的

电磁波。
• 在高速公路或快速公路交汇处或收费站

附近行驶。
• 车辆在光滑路面上行驶时，如雪、水坑

或冰面等时。
• 在弯曲道路上行驶时
• 过迟检测到前方车辆。
• 前方车辆突然被障碍物遮挡时。
• 前方车辆突然变道或紧急减速时。
• 前方车辆外形不规则。
• 前方车辆的速度过快或过慢。
• 前方有车辆的状态，本车辆低速变道

时。
• 前方车辆被雪覆盖时。
• 行驶不规律时。
• 在环状路口没有检测到前方车辆。
• 绕圈行驶时。
• 在停车场内行驶时。
• 驾驶车辆经过建筑工地、未铺路面、部

分铺设路面、凹凸路面、减速带等。
• 在坡路、弯道上行驶时。
• 在有树木、路灯的路边上行驶时。
• 因路况不良导致车辆产生过大振动。
• 因重载、轮胎气压不足等原因车辆高度

变低或变高时。
• 在树木、草地、杂草丛生等狭窄道路上

行驶时。
• 存在电磁波干扰，例如在强无线电波或

电噪声地区行驶时。

• 在弯道上行驶时

2C_SCCDrivingOnCurve

在弯曲道路上行驶时，智能巡航控制
(SCC) 功能可能检测不到在相同车道内
的前方车辆，这可能会使车辆加速到设
定的巡航控制速度。此外，如果突然检
测到前方车辆，车辆可能会紧急减速。
在弯曲道路上行驶时，设定适当的巡航
控制速度，并根据前方路况和驾驶条
件，操作加速踏板或制动踏板控制车
速。

2C_SCCDrivingOnCurve_2

可能会检测到相邻车道内的车辆，本车
辆可能受其影响而减速。
操作加速踏板，设定适当的巡航控制速
度。检查前方路况，确定智能巡航控制
(SCC) 功能能否安全运行。
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• 在坡路上行驶时

2C_FCADrivingOnIncline

在上坡或下坡道路上行驶期间，智能巡
航控制系统可能不会检测到相同车道上
的车辆，车辆会加速到设定速度。此
外，如果突然检测到前方车辆，车速将
会迅速减慢。
在斜坡道路上行驶时，设定适当的巡航
控制速度，并根据前方路况和驾驶条
件，操作加速踏板或制动踏板控制车
速。

• 变更车道时

2C_FCAChangingLane
[A] 本车辆
[B] 变更车道的车辆

当目标车辆从相邻车道驶入到本车道
时，检测传感器可能不能立即检测到此
状态，直至目标车辆完全进入至传感器
的检测范围内。当有车辆突然变道驶入
本车辆前方时，智能巡航控制 (SCC) 功
能可能不能立即检测出此车辆。因此，
驾驶员必须正确操控车辆保持安全制动
距离，并在必要时踩下制动踏板减速，
以保持安全车距。 
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• 检测受限时

2C_SCCDetectingVehicle

2C_CameraRadarDetectingVehicle

在下列任何条件下，传感器可能检测不
到在本车道内的某些车辆、行人或动
物：
- 前方车辆偏至一侧行驶时。
- 前方车辆缓慢移动或突然减速时。
- 前方车辆有较高的离地高度或装载有

朝后伸出车厢的长货物时。
- 车辆因装载过重而使车头抬起时。
- 与前方车辆之间的车距在 2 m 以内

时。
- 前方车辆迎面驶来时。
- 前方车辆在停止状态时。
- 挂车等，前方车辆轮廓过小时。
- 前方为摩托车、自行车等轮廓过窄

时。
- 前方车辆为特种车辆时。
- 前方为行人、动物时。

• 驾驶车辆时，驾驶员必须根据前方路况
和驾驶条件，操作制动踏板调整车速，
以保持安全车距。
在下列任何条件下，传感器不能检测到
前方车辆：
- 本车辆转弯时。
- 在狭窄或急转弯道路上行驶时。

• 在交叉路口上行驶时，如果前方车辆消
失，本车辆可能会加速。
驾驶车辆时，驾驶员应始终仔细观察路
况和行驶条件。

2C_SCCDrivingOnCrossroad

• 前方的车辆驶离本车道时，智能巡航控
制 (SCC) 功能可能不会立即检测到您前
方出现的新目标车辆。
驾驶车辆时，驾驶员应始终仔细观察路
况和行驶条件。

2C_SCCVehicleAheadDisappears
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• 必须与前方车辆保持安全车距，同时始
终要注意观察行人。

2C_SCCPedestrianCaution

基于导航智能巡航控制
(NSCC)
基于导航智能巡航控制(NSCC)功能设计
的目的是，车辆在高速公路上行驶，而且
智能巡航控制(SCC)功能在运行状态时，
此功能根据从导航上接收的道路信息，辅
助驾驶员保持安全车速。

 
 • 基于导航智能巡航控制 (NSCC) 功能仅

在高速公路的交通管制道路上有效。
• 基于导航智能巡航控制 (NSCC) 功能在

高速公路 ( 或快速公路 ) 的主干道上行
驶时有效，而在立交桥、交叉路口等地
方行驶时无效。

• 及时更新导航数据，以便随时扩充增加
的公路信息。

 

高速公路限速区自动减速 
高速公路限速区自动减速功能根据从导航
接收的道路限速信息，如果本车辆车速超
过限速，将车速临时降至限速以下，以辅
助驾驶员安全驾驶。

高速公路弯道区自动减速
高速公路弯道区自动减速功能根据从导航
接收的弯道区信息，如果本车辆车速过
大，临时将车速降至安全车速，或者限制
加速，以辅助驾驶员安全驾驶。
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基于导航智能巡航控制
(NSCC) 功能设置

2C_NSCCSetInfo

车辆电源在ON位置时，在信息娱乐系统
中选择“设置 > 车辆 > 驾驶员辅助 > 驾
驶便利 >自动调节高速驾驶速度”项，可
以设置启用或停用基于导航智能巡航控制
(NSCC)功能。

 
 如果基于导航智能巡航控制(NSCC)系统
存在故障，不能设置此功能。
 

基于导航智能巡航控制
(NSCC) 功能操作

运行条件
满足下列所有条件时，基于导航智能巡航
控制(NSCC)功能进入待机状态：
• 在信息娱乐系统中选择 “ 自动调节高

速驾驶速度 ” 项。
• 智能巡航控制 (SCC) 功能在启动状态。
• 在高速公路 ( 或快速公路 ) 的主干道上

行驶。

 
 智能巡航控制(SCC)功能操作有关的详细
信息，请参考本章的“智能巡航控制
(SCC)”部分。
 

基于导航智能巡航控制 (NSCC) 功能
显示和控制
基于导航智能巡航控制(NSCC)功能在启
动状态时，就会在仪表盘上显示如下信息：

2C_NSCCOperatingInfo

基于导航智能巡航控制 (NSCC) 功能待机
当满足运行条件时，就会在仪表盘上显示
绿色指示灯(Û)。

基于导航智能巡航控制 (NSCC) 功能控制
在速度控制期间，就会在仪表盘上显示的
绿色指示灯(Û)闪烁。

功能暂停或由驾驶员中断
如果基于导航智能巡航控制(NSCC)功能
不能控制车辆，如智能巡航控制(SCC)功
能暂停或导航系统搜索路线等，就会在仪
表盘上显示的指示灯(Û)颜色变色。
当驾驶员踩下加速踏板加速时，就会在仪
表盘上显示的指示灯(Û)颜色变为白色
并闪烁。
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2C_NSCCDriveCarefullyInfo

在下列条件下，会显示“请小心驾驶”的
警告信息：
• 基于导航智能巡航控制 (NSCC) 功能不

能将车速降至安全车速范围时。
 

 
 根据从信息娱乐系统中选择的仪表盘类型
或主题的不同，在仪表盘上显示的图像和
颜色可能会有所不同。
 

高速公路限速区自动减速 
当车辆在高速公路的主干道上行驶时，高
速公路限速区自动减速功能根据从导航接
收的道路限速信息，如果本车辆车速超过
限速，将车速临时降至限速以下。驶过限
速管制路段后，将车速重新恢复至智能巡
航控制(SCC)设定速度。 

 
 • 车辆减速控制启动时机根据车速和限速

的不同而有所差异。车速越高，减速控
制启动时机就会越早。 

• 高速公路安全区自动减速功能仅根据从
导航接收的交通管制摄像头信息启动控
制。( 详细信息请参考信息娱乐系统手
册查询如何设置摄像头。) 

• 如果平均车速超过限速，基于导航智能
巡航控制 (NSCC) 功能会控制车辆减速
至限速以下行驶。

• 如果车辆在配备有移动测速摄像头的道
路上行驶，为了确保行车安全，车辆即
使驶过了由导航引导的路段，也会保持
限速以下的车速行驶。

• 即使由高速公路限速区自动减速功能控
制车辆减速，如果车速仍然超过限速，
就会发出警报声。

 

高速公路弯道区自动减速
根据高速公路或快速公路的前方道路弯道
区信息，车辆适当减速。车辆驶过弯道区
后，加速并恢复至智能巡航控制(SCC)设
定速度。

 
 车辆减速控制启动时机根据车速和弯道转
弯半径的不同而有所差异。车速越高，减
速控制启动时机就会越早。
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基于导航智能巡航控制
(NSCC) 功能限制
在下列任何条件下，基于导航智能巡航控
制(NSCC)功能不能正常运行：
• 导航系统不能正常运行。
• 因信息娱乐系统不能正常运行，没有传

输地图信息时。
• 导航数据库没有更新限速标准和道路信

息时。
• 因实时 GPS 数据或地图信息错误，导

致地图信息与实际道路不一致时。
• 导航系统正在搜索路线时。
• 因在隧道等区域内，GPS 信号受阻时。
• 道路分为两条或以上，然后再次合并

时。
• 驾驶员偏离导航设定的路线时。
• 导航信息被初始化、变更或取消目的地

路线时。
• 车辆进入服务区或休息区时。
• 安卓车载系统或苹果车载系统正在运行

时。
• 导航不能检测当前车辆位置 ( 如高架道

路包括临近普通道路的高架桥或存在并
行的临近道路 ) 时。

• 更新导航数据期间。
• 导航系统重新启动时。
• 根据路况，有些路段的限速标准改变

时。
• 在施工路段行驶时。
• 在管制道路上行驶时。
• 大雪或大雨等恶劣天气时。
• 在急转弯道路上行驶时。

2C_NSCCLimitation
(1) 设定路线
(2) 分支路线
(3) 行驶路线
(4) 主干道
(5) 安全区路段或弯道区路段 ( 如有配备 )
• 当导航设定路线 ( 分支路线 ) 与行驶路

线 ( 主干道 ) 存在差异时，高速公路安
全区自动减速功能和高速公路弯道区自
动减速功能将停止运行，直到检测到行
驶路线为主干道为止。

• 当车辆保持在主干道上行驶时，以主干
道取代导航设定的路线识别为行驶路
线，高速公路安全区自动减速功能、高
速公路弯道区自动减速功能继续运行。
根据到安全区、弯道区的距离和当前车
速，车辆的减速可能不够充分，也可能
会迅速减速。

2C_NSCCLimitation_2
(1) 设定路线
(2) 分支路线
(3) 行驶路线
(4) 主干道
(5) 安全区或弯道区路段
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• 当导航设定路线 ( 主干道 ) 与行驶路线 (
分支路线 ) 存在差异时，高速公路安全
区自动减速功能、高速公路弯道区自动
减速功能将根据主干道的安全区、弯道
区信息运行。

• 当车辆进入立交桥或岔路口，而此功能
判断为车辆正在驶离路线时，高速公路
安全区自动减速功能、高速公路弯道区
自动减速功能将停止运行。

2C_NSCCLimitation_3
(1) 行驶路线
(2) 分支路线
(3) 安全区或弯道区路段
(4) 主干道
• 如果在导航中没有设置目的地，高速公

路安全区自动减速、高速公路弯道区自
动减速功能将根据主干道的安全区、弯
道区信息运行。

• 即使车辆驶离主干道，高速公路安全区
自动减速功能或高速公路弯道区自动减
速功能将根据导航的公路安全区、弯道
区信息可能临时运行。

 
 • 基于导航的智能巡航控制 (NSCC) 功能

仅为驾驶辅助功能，而不能代替安全驾
驶操作。驾驶员应负责仔细观察前方路
况，避免违反交通规则。

• 导航的限速信息可能与道路上实际的限
速信息不同。驾驶员应负责实时观察路
况和道路限速。

• 当车辆驶离高速公路 ( 或快速公路 ) 的
主干道时，基于导航智能巡航控制
(NSCC) 功能将自动停止运行。驾驶车
辆时，驾驶员应始终仔细观察路况和行
驶条件。

• 基于导航的智能巡航控制 (NSCC) 功能
可能由于前方有车辆和车辆的驾驶条件
而停止运行。驾驶车辆时，驾驶员应始
终仔细观察路况和行驶条件。

• 当本车辆正在拖动挂车或其它车辆时，
为了确保行车安全，请关闭基于导航智
能巡航控制 (SCC) 功能。

• 车辆驶过高速公路或快速公路的收费站
后，基于导航的智能巡航控制 (NSCC)
功能将以第一车道为基础运行。如果车
辆进入其它车道，基于导航的智能巡航
控制 (NSCC) 功能可能不会正常运行。

• 基于导航的智能巡航控制 (NSCC) 功能
处于控制状态时，如果驾驶员踩下加速
踏板，车辆将会加速，而此功能不会控
制车辆减速。但是，如果没有充分踩下
加速踏板，车辆可能会适度减速。

• 基于导航的智能巡航控制 (NSCC) 功能
处于控制状态时，如果驾驶员踩下加速
踏板加速后释放加速踏板，车辆可能无
法充分减速到安全速度，或者可能紧急
减速到安全速度。

• 如果弯道转弯半径过大或过小，基于导
航的智能巡航控制 (NSCC) 功能可能不
会启动控制。
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 • 导航引导与基于导航的智能巡航控制

(NSCC) 功能启动控制开始和结束之间
可能存在时间差。

• 在仪表盘上显示的车速和导航的车速信
息可能有所差异。

• 即使车速低于设定的智能巡航控制
(SCC) 速度，根据前方弯道区、安全区
信息，车辆加速可能受到限制。

• 基于导航的智能巡航控制 (NSCC) 功能
处于控制状态时，如果车辆驶离主车道
进入立交桥、岔路口、休息区等时，此
功能保持控制一定时间。

• 基于导航智能巡航控制 (NSCC) 功能执
行车辆减速控制时，可能因凹凸不平路
面、车道狭窄等路况条件而减速不够充
分。

 

车道跟踪辅助 (LFA)
车道跟踪辅助(LFA)功能设计的目的是，检
测车道线和/或前方车辆，必要时采取转向
辅助控制，以辅助驾驶员将车辆保持在本
车道中央行驶。

检测传感器

2C_FrontViewCamera
[A] 前视摄像头

使用前视摄像头检测车道线和前方车辆。
检测传感器的具体位置请见上图。

 
 前视摄像头注意事项有关的详细信息，请
参考本章的“正面防撞辅助(FCA)”部
分。
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车道跟踪辅助 (LFA) 功能设置

警告方式

2C_WarningTypeSetInfo

车辆电源在ON位置时，请在信息娱乐系
统设置菜单中选择“设置 > 车辆 > 驾驶
员辅助 > 警告方式 ”项。
• 警告音量：可以调整警告音量。
• 驾驶安全优先：驾驶员辅助系统警报声

响时，车辆会降低所有其它系统的音
量。

 
 • 如果在此变更警告方式，可能其它驾驶

员辅助系统的警告方式也会改变。
• 重新起动车辆时，警告方式将保持最后

设置的状态。
• 根据车辆规格和功能配置的不同，可能

没有配置某些功能的设置菜单。
 

车道跟踪辅助 (LFA) 功能操作

车道跟踪辅助 (LFA) 功能启动和关闭

2C_LaneSafetyButton

车辆电源在ON位置时，短暂按下方向盘
上的车道驾驶辅助按钮，车道跟踪辅助
(LFA)功能就会启动。仪表盘上的灰色或绿
色指示灯(º)亮。
再次按下此按钮时，此功能关闭。

车道跟踪辅助 (LFA)

2C_LFALaneDetectInfo

当检测到前方车辆和/或两侧车道线，并且
本车辆车速在200km/h以下时，就会在仪
表盘上绿色指示灯(º)亮。此时，车道跟踪
辅助(LFA)功能通过采取转向辅助控制，辅
助驾驶员将车辆保持在本车道中央行驶。

 
 当不能转向辅助控制时，白色指示灯(º)
闪烁，然后其颜色变为灰色。
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未握方向盘警告

2C_HandOffWarningInfo

如果驾驶员双手离开方向盘几秒钟，就会
在仪表盘上显示“请握紧方向盘”的警告
信息，同时发出警报声。
一级：警告信息
二级：警告信息(红色方向盘)和警报声

2C_DisableLFAInfo

在未握方向盘警告功能发出警报后，如果
驾驶员仍然没有握住方向盘，将会显示“
车道跟踪辅助系统已解除”的警告信息，
并且自动关闭车道跟踪辅助(LFA)功能。

 
 • 如果过紧握住方向盘或转动方向盘超过

一定角度，可能不能辅助控制方向盘。
• 车道跟踪辅助 (LFA) 功能并不能对所有

情况做出响应。驾驶员始终要担负正确
操控车辆和将车辆保持在本车道内行驶
的责任。

• 根据路况和环境条件，未握方向盘警告
功能可能会延迟显示警告信息。驾驶车
辆时，应始终紧握方向盘。

• 如果驾驶员握住方向盘的力量过小，车
道跟踪辅助 (LFA) 功能可能识别不到驾
驶员手握住了方向盘，因而可能会显示
未握方向盘警告功能的警告信息。

• 如果在方向盘上附加任何物品，未握方
向盘警告功能可能不能正常运行。

 

 
 • 仪表盘设置有关的详细信息，请参考第

4 章的 " 仪表盘显示器 ” 部分。
• 检测到两侧车道线时，就会在仪表盘上

显示的车道线的颜色将从灰色变为白
色。

未检测到车道线

2C_LaneDetectionInfo
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检测到车道线

2C_LFALaneDetectInfo_2

• 根据从信息娱乐系统中选择的仪表盘类
型或主题的不同，在仪表盘上显示的图
像和颜色可能会有所不同。

• 当没有检测到车道线时，车道跟踪辅助
(LFA) 功能的转向辅助控制功能会受到
限制，这取决于前方是否有车辆或车辆
的驾驶条件。

• 即使由车道跟踪辅助 (LFA) 功能辅助控
制方向盘，驾驶员仍要始终保持方向盘
的控制。

• 当车道跟踪辅助 (LFA) 功能进行转向辅
助控制时，与没有辅助控制状态相比，
方向盘的操纵力可能变得更重或更轻。

 

车道跟踪辅助 (LFA) 系统故障
和功能限制

车道跟踪辅助 (LFA) 系统故障

2C_DriverAssistanceMalfunction

车道跟踪辅助(LFA)系统不能正常运行时，
就会在仪表盘上显示“请检查驾驶员辅助
系统”的警告信息，并且仪表盘上的主警
告灯(X)亮。在此状态下，我们建议您将此
系统有关的所有检查、维修和更换工作交
由现代汽车授权经销商进行。

 
 您可以在仪表盘上的实用视图服务信息中
查看警告信息。
 

车道跟踪辅助 (LFA) 功能限制
车道跟踪辅助(LFA)功能限制有关的详细
信息，请参考本章的“车道保持辅助
(LKA)”部分。

 
 车道跟踪辅助(LFA)功能注意事项有关的
详细信息，请参考本章的“车道保持辅助
(LKA)系统故障和功能限制”部分。
 

 
 装载超过最大容许荷载或集中在行李舱内
某一位置会降低车辆的行驶稳定性，从而
降低车道跟踪辅助功能的有效性。
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高速公路驾驶辅助 (HDA)

高速公路驾驶辅助 (HDA)
高速公路驾驶辅助(HDA)功能设计的目的
是，车辆在高速公路上行驶时，检测前方
车辆和车道线，并控制车辆保持设定的与
前方车辆之间的车距和设定速度，并控制
车辆保持在本车道中央行驶。

2C_HDABasicFuntion

高速公路变道辅助

驾驶员操纵转向信号控制杆打开变更车道
信号时，如果高速公路变道辅助功能判断
为车辆变更车道安全，此功能辅助驾驶员
向转向信号方向变更车道。

2C_HDALaneChangeAssistFuntion

 
 • 高速公路驾驶辅助功能仅适用于某些高

速公路。
• 高速公路驾驶辅助 (HDA) 功能仅在高

速公路主干道上行驶时运行，而在交叉
路口、岔路口等区域不会运行。

• 及时更新导航数据，以便随时扩充增加
的公路信息。

 

检测传感器

2C_FrontCameraRadar

2C_RearRadar_2
[A] 前视摄像头
[B] 前雷达传感器
[C] 前侧面雷达传感器 ( 如有配备 )
[D] 后侧面雷达传感器 ( 如有配备 )

检测传感器的具体位置请见上图。

 
 检测传感器注意事项有关的详细信息，请
参考本章的“正面防撞辅助(FCA)”部
分。
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高速公路驾驶辅助 (HDA) 功能
设置

2C_HDASetInfo

车辆电源在ON位置时，在信息娱乐系统
中选择或取消选择“设置 > 车辆 > 驾驶
员辅助 > 驾驶便利 > 高速公路驾驶辅助
系统”项，可以设置启用或停用此功能。

基本功能
如果选择“高速公路驾驶辅助系统”模
式，会辅助驾驶员控制车辆保持设定的与
前方车辆之间的车距和设定速度，并控制
车辆保持在本车道中央行驶。

高速公路变道辅助

如果选择“变道辅助(高速公路)”模式，
此功能可以辅助驾驶员安全变更车道。

 
 • 如果取消选择 “ 高速公路变道辅助 ”

模式，就不能变更 “ 变道辅助 ( 高速
公路 )” 设置。

• 如果此系统存在故障，就不能变更设
置。我们建议您将此系统有关的所有检
查、维修和更换工作交由现代汽车授权
经销商进行。

• 如果重新起动车辆，此功能保持最后设
置的状态。

 

 
 为了确保行车安全，仅在安全地方停车
后，操作设置菜单变更功能设置。
 

警告方式

2C_WarningTypeSetInfo

车辆电源在ON位置时，请在信息娱乐系
统设置菜单中选择“设置 > 车辆 > 驾驶
员辅助 > 警告方式 ”项。
• 警告音量：可以调整警告音量。
• 驾驶安全优先：驾驶员辅助系统警报声

响时，车辆会降低所有其它系统的音
量。

 
 • 如果在此变更警告方式，可能其它驾驶

员辅助系统的警告方式也会改变。
• 重新起动车辆时，警告方式将保持最后

设置的状态。
• 根据车辆规格和功能配置的不同，可能

没有配置某些功能的设置菜单。
 

高速公路驾驶辅助 (HDA) 功能
操作

基本功能

运行状态显示
可以从仪表盘上的驾驶辅助视图模式中观
察到高速公路驾驶辅助(HDA)功能的运行
状态。详细信息请参考第4章的“视图模
式”部分。
根据此功能状态，公路驾驶辅助功能将显
示如下。
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功能控制时

2C_HDAActiveIndicatorInfo

功能待机时

2C_HDAReadyIndicatorInfo

1.高速公路驾驶辅助 (HDA) 指示灯显示
前方有无车辆和设定的与前方车辆之间
的车距等级。
• 高速公路驾驶辅助指示灯 (ĥ)

- 绿色ĥ: 控制时
- 灰色ĥ: 待机时
- 白色指示灯ĥ 闪烁：踩下加速踏

板时
- 不显示 :OFF

2.设定速度
3.车道跟踪辅助指示灯
4.显示前方有无车辆和设定的与前方车辆

之间的车距等级。
5.是否检测到车道线。

 
 • 显示有关的详细信息，请参考本章的 “

智能巡航控制 (SCC)” 和 “ 车道跟踪
辅助 (LFA)” 部分。

• 根据从信息娱乐系统中选择的仪表盘类
型或主题的不同，在仪表盘上显示的图
像和颜色可能会有所不同。

 

高速公路驾驶辅助 (HDA) 功能操作
在下列条件下，高速公路驾驶辅助(HDA)
功能启动：
• 车辆在高速公路的主干道上行驶，按下

驾驶辅助按钮时，高速公路驾驶辅助
(HDA) 功能启动。

• 车辆在车道跟踪辅助 (LFA) 功能和智能
巡航控制 (SCC) 功能启动状态下，进入
高速公路的主干道时。

停车后重新起步

2C_SCCReStartInfo

在高速公路驾驶辅助(HDA)功能启动状
态，如果前方车辆停车，本车辆也会停车。
同样，如果在停车后30秒钟内前方车辆起
步驶离，本车辆也起步行驶。此外，如果车
辆停车的时间超过30秒钟，就会在仪表盘
上显示“如前方车辆出发，请按下按键或
踩油门踏板”的警告信息。此时，踩下加
速踏板，或者向上/向下拨动开关至增速
(+)或降速(-)位置，或者按下ç按钮起步
行驶。

_NE1N_zh_CN.book  Page 87  



驾驶员辅助系统

7-88

未握方向盘警告

2C_HandOffWarningInfo

如果驾驶员双手离开方向盘几秒钟，就会
在仪表盘上显示“请握紧方向盘”的警告
信息，并分阶段发出警报。
一级：警告信息
二级：警告信息(红色方向盘)和警报声

2C_HDADeactivatedWarning

在未握方向盘警告功能发出警报后，如果
驾驶员仍然没有握住方向盘，将会显示“
高速公路驾驶辅助系统已解除”的警告信
息，并自动关闭高速公路驾驶辅助(HDA)
功能和高速公路变道辅助功能。

车速限制

2C_HDADeactivatedDuetoHandOffInfo

由未握方向盘警告功能控制关闭高速公路
驾驶辅助(HDA)功能时，会启动车速限制
功能，限制车速。
当启动车速限制功能时，就会在仪表盘上
显示“由于未握紧方向盘， 自动行驶速度
受限”的警告信息，并持续发出警报声。

在车道内靠边行驶 ( 如有配备 )

2C_HDADrivingToOneSide

当车速在60 km/h以上时，如果检测到您
相邻车道内的车辆与本车辆近距离行驶，
本车辆将控制转向行驶至另一侧，以辅助
安全驾驶。如果车道两边的车辆均离您的
车辆很近，此功能不会控制车辆行驶到车
道的另一侧。

高速公路驾驶辅助 (HDA) 功能待机
在高速公路驾驶辅助(HDA)功能启动状
态，如果智能巡航控制(SCC)功能暂停，高
速公路驾驶辅助(HDA)功能会进入待机状
态。此时，车道跟踪辅助(LFA)功能会正常
运行。

_NE1N_zh_CN.book  Page 88  



7

7-89

 
 • 车速限制功能辅助您将车速控制在

60km/h 以下行驶。此时，当前方有车
辆时，车辆会减速。车辆减速后，不会
自动加速。

• 在下列任何条件下，将关闭车速限制功
能：
- 驾驶员再次握紧方向盘时。
- 驾驶员按下车道驾驶辅助按钮 (p)

启动车道跟踪辅助 (LFA) 功能时。
- 向上 / 向下拨动开关至增速 (+ 或降

速 - 位置时，或者按下 [ç] 或 [å]
按钮时，或者踩下加速踏板或制动踏
板时。

 

高速公路变道辅助

运行状态显示
可以从仪表盘上的驾驶辅助视图模式中观
察到高速公路变道辅助功能的运行状态。
请参考第4章的“视图模式”部分。
根据高速公路变道辅助功能的运行状态，
将显示如下。

运行状态显示

2C_HighwayLaneChangeAssistIndicator

高速公路变道辅助功能准备就绪

2C_HighwayLaneChangeAssistIndicator_2

1.高速公路变道辅助指示灯 (Ħ)
• 绿色指示灯亮：准备就绪时
• 绿色指示灯闪烁：功能控制时
• 灰色指示灯亮：功能待机时
• 白色指示灯闪烁：解除状态 ( 仅在特

定时间显示 )
2.车道线

• 车道线的显示与高速公路变道辅助指
示灯 (1) 相同。但是，如果此功能在
待机状态，就会显示是否检测到车道
线。

3.绿色箭头和暗影
• 此功能控制经过一定时间后，显示绿

色箭头，直至车道变更完成。
4.警告信息

• 即使打开车道变更转向信号灯，如果
此功能无法启动变道辅助功能，就会
显示警告信息。

• 当此功能关闭时，就会显示此警告信
息。
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高速公路变道辅助功能启动
满足下列条件时，高速公路变道辅助功能
就会启动：
• 使用驾驶辅助按钮或车道驾驶辅助按钮

启动高速公路驾驶辅助 (HDA) 功能。 
在仪表盘上显示 “ 变道辅助 ( 高速公
路 )” 和 “ 请按 OK 键开启变道辅助
”。

高速公路变道辅助功能准备就绪

2C_HighwayLaneChangeAssistReady

高速公路变道辅助功能在启动状态，当满
足下列所有条件时，此功能进入准备就绪
状态：
• 高速公路驾驶辅助 (HDA) 功能在启动

状态。
• 车道跟踪辅助 (LFA) 功能在启动状态

时。
• 起动车辆后，多次检测到本车辆盲点的

目标车辆。
• 本车辆车速在 30 km/h 以上。
• 当本车辆车速在 30-70km/h 范围内

时，在本车辆左侧和右侧相邻车道内后
方区域检测到车辆，而且变道时不存在
发生碰撞的危险性。

• 在仪表盘上没有显示未握方向盘警报功
能的警告信息。

• 危险警告灯 [OFF]。

 
 • 当变道辅助功能在启动 ( 指示灯亮 ) 状

态时，即使操作转向信号灯或危险警告
灯 ON，车道跟踪辅助 (LFA) 功能也不
会关闭。

• 在下列路况条件下行驶时，变道辅助功
能自动关闭：
- 单条车道道路时。
- 道路上没有中央隔离带、护栏等结构

物时。
- 前方道路上有行人或骑行者时。

• 在此功能准备就绪状态，当本车辆车速
在 25 km/h 以下时，此功能进入待机
状态。

• 当本车辆车速在 30-70 km/h 范围内，
而且在本车辆左侧和右侧的相邻车道内
后方区域没有检测到车辆时，此功能进
入待机状态。

• 如果存在发生碰撞的危险性，此功能进
入待机状态。

• 根据从仪表盘显示屏上选择的仪表盘类
型或主题的不同，在仪表盘上显示的图
像和颜色可能会有所不同。

 

 
 高速公路变道辅助功能在控制期间关闭
时，暂停转向辅助功能。因此，驾驶员必须
始终保持警惕。
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高速公路变道辅助功能操作

2C_HDALaneChangeSwitchOperation

高速公路变道辅助功能在准备就绪(绿色
指示灯亮)状态下，上下操作转向信号灯控
制杆时，如果满足下列条件，高速公路变
道辅助功能启动控制：
• 驾驶员双手握住方向盘。
• 在车道变更方向无碰撞危险。
• 在车道变更方向的车道线为单条虚线。
• 正面防撞辅助 (FCA) 功能、盲点防撞辅

助 (BCA) 功能没有发出碰撞危险预警。
• 当车辆行驶在车道中央时，车道保持辅

助 (LKA) 功能不会控制方向盘。
• 正在行驶的道路或即将变更车道的道路

条件满足此功能的运行条件。

 
 • 当转向信号灯控制杆置于 [A] 位置时。

此时，如果在踏上另一车道之前，将转
向信号灯控制杆置于中立位置 (1)，高
速公路变道辅助功能解除控制。如果在
已踏上另一车道之后，将转向信号灯控
制杆置于中立位置 (1)，高速公路变道
辅助功能辅助控制变更车道，并在车道
变更完成后，关闭转向信号灯。

• 当转向信号灯控制杆置于 [B] 位置时。
当转向信号灯控制杆在 [B] 位置保持一
定时间时，就会显示绿色箭头。此时，
即使转向信号灯控制杆返回至中立位置
(1)，高速公路变道辅助功能保持辅助控
制。
当此功能控制变更车道时，即使没有握
住转向信号灯控制杆，转向信号灯仍然
保持闪烁，当车道变更完成后，转向信
号灯关闭。

 

高速公路变道辅助功能待机
当不满足此功能准备就绪条件，或行驶在
下列道路上时，高速公路变道辅助功能进
入待机状态：
• 高速公路主干道上距离道路收费站一定

距离范围内的道路上时。
• 前方道路无交汇处、出入口等而结束

时。
• 在急弯道路上行驶时。
• 车道过窄时。

高速公路变道辅助功能解除
在下列任何条件下，关闭此功能：
• 当高速公路车道线辅助系统运行时，转

向信号控制杆置于 [A] 位置且在车辆进
入车道线前将转向信号控制杆释放到中
心 (1)。

• 转向信号控制杆向车道变更的相反方向
移动时。

• 急速转动方向盘时。

 
 • 在此功能控制期间，如果出现下列任何

条件，就会解除此功能控制：
- 关闭高速公路驾驶辅助 (HDA) 功能

时。
- 关闭或暂停车道跟踪辅助 (LFA) 功能

或智能巡航控制 (SCC) 功能时。
- 在仪表盘显示屏上显示未握方向盘警

报功能的警告信息时。
- 危险警告灯 [ON] 时。
- 在仪表盘上显示正面防撞辅助 (FCA)

功能或盲点防撞辅助 (BCA) 功能的警
告信息时。

- 即使没有显示正面防撞辅助 (FCA) 功
能、盲点防撞辅助 (BCA) 功能的警告
信息，当检测到与相邻车道内的车辆
发生碰撞的危险性时。

- 预期变更的目标车道消失时。
- 转向信号灯功能故障时。
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- 高速公路变道辅助功能关闭时 ( 如，
在设置菜单中设置停用此功能、道路
变为单行道、道路前方出现交叉路口
或人行横道、道路上没有中央隔离带
或护栏等结构物、检测到前方有行人
或骑行者等时，此功能关闭 )。

- 在此功能准备就绪状态，当本车辆车
速在 25 km/h 以下时，此功能进入
待机状态。

- 当本车辆车速在 30-70 km/h 范围
内，而且在本车辆左侧和右侧的相邻
车道内后方区域没有检测到车辆时，
此功能进入待机状态。

- 如果存在发生碰撞的危险性，此功能
进入待机状态。

• 此功能在控制期间被解除时，根据行驶
条件，可能控制车辆至车道中央，或者
停止转向辅助控制。驾驶车辆时，驾驶
员应始终仔细观察路况和行驶条件。

• 在道路上的交叉路口或人行横道等，检
测到行人、骑行者时，此功能可能无法
正常运行。驾驶车辆时，驾驶员应始终
仔细观察路况和行驶条件。

 

高速公路驾驶辅助 (HDA) 系统
故障和功能限制

高速公路驾驶辅助 (HDA) 系统故障

2C_DriverAssistanceMalfunction

2C_HDAMalfunction

高速公路驾驶辅助(HDA)系统不能正常运
行时，就会在仪表盘上显示“请检查驾驶
员辅助系统”和“请检查变道辅助功能”
的警告信息，并且仪表盘上的主警告灯
(X)亮。在此状态下，我们建议您将此系统
有关的所有检查、维修和更换工作交由现
代汽车授权经销商进行。

 
 您可以在仪表盘上的实用视图服务信息中
查看警告信息。
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 • 驾驶员必须始终担负正确操控车辆和安

全驾驶的责任。
• 驾驶车辆时，应始终紧握方向盘。
• 公路驾驶辅助功能是驾驶辅助功能，并

不是完整的自动驾驶系统。因此，驾驶
员必须始终注意观察前方路况，必要时
采取适当的车辆操控措施安全驾驶。

• 驾驶员要始终担负注意观察前方路况，
并避免违反交通规则的责任。车辆制造
商对由驾驶员原因所造成的任何交通违
章或交通事故不负有任何责任。

• 高速公路驾驶辅助 (HDA) 功能并不能
对所有情况进行响应。高速公路驾驶辅
助 (HDA) 功能由于功能限制条件，可
能检测不到即将发生碰撞的危险性。因
此，驾驶员必须熟悉此功能的限制条
件。可能不能检测到可能发生碰撞的障
碍物如车辆、摩托车、自行车、行人、
或不明物体或结构如护栏，收费站等。

• 在下列任何条件下，高速公路驾驶辅助
(HDA) 功能自动关闭：
- 在休息区、交叉路口、岔路口等道路

上行驶时。
- 导航系统重新启动或更新数据等，导

航系统不能正常运行时。
• 根据路况 ( 基于导航信息 )、车辆周围

环境条件，高速公路驾驶辅助 (HDA)
功能可能意外启动或关闭。

• 当前视摄像头无法正确检测车道线或开
启双手离开方向盘警告时，车道跟踪辅
助功能可能会临时解除。

• 如果周围环境噪声大，可能听不到高速
公路驾驶辅助 (HDA) 功能所发出的警
报声。

• 车辆在弯道上行驶时，如果车速高于特
定速度，车辆可能会偏向一侧，或者偏
离本车道。

• 当本车辆正在拖动挂车或另一辆车时，
为了行驶安全，请关闭公路驾驶辅助功
能。

• 根据路况、手握方向盘的状态等，未握
方向盘警告功能的警告信息会提早或延
迟显示。因此，驾驶员在驾驶车辆时要
始终握紧方向盘。

• 使用高速公路驾驶辅助 (HDA) 功能之
前，为了确保行车安全，请仔细阅读使
用说明书中的有关内容。

• 当车辆起动，或者初始化检测传感器或
导航时，公路驾驶辅助功能将不工作。

 

高速公路驾驶辅助 (HDA) 功能限制
在下列任何条件下，高速公路驾驶辅助
(HDA)功能不能正常运行：
• 由于导航数据没有更新，地图信息与实

际道路有差异时。
• 因实时 GPS 数据或地图信息错误，导

致地图信息与实际道路不一致时。
• 因同时使用路线搜索、视频播放、语音

识别等功能，导致信息娱乐系统超载
时。

• 因在隧道等区域内，GPS 信号受阻时。
• 驾驶员偏离导航设定的路线时，或者导

航信息被初始化，而变更或取消目的地
路线时。

• 车辆进入服务区或休息区时。
• 安卓车载系统或苹果车载系统正在运行

时。
• 导航不能检测当前车辆位置 ( 如高架道

路包括临近普通道路的高架桥或存在并
行的临近道路 ) 时。

• 不能检测到白色单一虚线车道线或道路
边缘。

• 由于施工等原因，道路交通暂时受到控
制时。

• 在道路上没有中央隔离带、护栏等结构
物时。

• 在车道变更方向有多变车道时。
• 安装挂车或挂架等时。
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 前视摄像头、前雷达传感器、前侧面雷达
传感器和后侧面雷达传感器功能限制有关
的详细信息，请参考本章的“正面防撞辅
助(FCA)”、“盲点防撞辅助(BCA)”部
分。
 

后视监视器 (RVM)
后视监视器(RVM)功能在车辆泊车或倒车
过程中，显示车辆后方区域的影像，以辅
助驾驶员安全驾车。

检测传感器

2C_WideRearViewCamera
[A] 后视广角摄像头

检测传感器的具体位置请见上图。

后视监视器 (RVM) 功能设置

警告方式

2C_WarningTypeSetInfo

车辆电源在ON位置时，请在信息娱乐系
统设置菜单中选择“设置 > 车辆 > 驾驶
员辅助 > 警告方式 ”项。
• 泊车安全优先：启动后视监视器 (RVM)

功能时，车辆会降低所有其它系统的音
量。 
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 • 如果在此变更警告方式，可能其它驾驶

员辅助系统的警告方式也会改变。
• 重新起动车辆时，警告方式将保持最后

设置的状态。
• 根据车辆规格和功能配置的不同，可能

没有配置某些功能的设置菜单。
 

摄像头设置

2C_RVMParkingDistanceWarningInfo

• 要变更后视监视器 (RVM) 功能的 “ 显
示内容 ” 设置，在后视监视器 (RVM)
功能运行期间，触摸显示屏上的设置
(Ĵ) 图标键，或者车辆电源在 ON 位置
时，在信息娱乐系统中选择 “ 设置 >
显示 > 设置摄像头 > 显示内容 ” 项，
可以设置或变更设置。

• 在 “ 显示内容 ” 中，可以设置或变更
“ 后视图画面保持 ” 和 “ 后视图泊车
引导线 ” 的设置。

后方影像保持
档位从“R(倒车)”档挂入“N(空档)”档
或“D(前进)”档时，保持后方影像的显
示。当车速超过一定速度时，就会关闭后
方影像。

后视图泊车引导线
如果选择“后视图泊车引导线”模式，就
会在后视监视器(RVM)显示屏区域显示后
视图泊车引导线和后顶视图泊车引导线。

 
 • 后视图泊车引导线的水平准线显示距车

辆 0.5 m、1 m 和 2.3 m 的距离。
• 后顶视图泊车引导线的水平准线显示后

备箱门打开距离与距车辆 1.5m 的距
离。

 

后视监视器 (RVM) 功能操作

泊车 / 影像模式按钮

2C_ParkingViewButton

档位在“P(驻车)”档、“D(前进)”档和
“N(空档)”档状态，按下驻车/影像模式
按钮(1)时，后视监视器(RVM)功能启动。

前挡风玻璃雨刮器片

2C_RearViewInfo
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运行条件
• 档位在 “R( 倒车 )” 档。
• 档位在 “P( 驻车 )” 档、“N( 空档 )”

档时，或者档位在 “D( 前进 )” 档，
并且车速在 10km/h 以下时，按下泊车
/ 影像模式按钮 (1)。

使用视图变更按钮(2)，可以选择后视影像
或后顶视图。

关闭条件
• 将档位挂入 “P( 驻车 )” 档或 “D( 前

进 )” 档时。
• 按下泊车 / 影像模式按钮 (1) 时，或者

按下信息娱乐系统任何按钮 (3) 时。
• 档位在 “N( 空档 )” 档或 “D( 前进

)” 档，并且车速在 10 km/h 以上时。
• 在后视影像菜单上选择前一页按钮ŷ 

(4)。

 
 档位在“R(倒车)”档时，不能关闭后视影
像。
 

后置摄像头画面保持功能
泊车操作期间，在显示屏上保持后视影像
的显示，以辅助您的泊车操作。

运行条件
档位从“R(倒车)”档挂入“N(空档)”档
或“D(前进)”档，并且车速在10km/h以
下。

关闭条件
• 车速升至 10km/h 以上时，后视影像关

闭。
• 将档位挂入 “P( 驻车 )” 档时，后视影

像关闭。
• 按下泊车 / 影像模式按钮 (1) 时，后视

影像关闭。

行驶时后视影像
驾驶车辆时，驾驶员能够通过显示屏看见
车辆后方的影像，从而辅助您安全驾车。

运行条件
• 档位在 “P( 驻车 )” 档、“N( 空档 )”

档时，或者档位在 “D( 前进 )” 档，
并且车速在 10km/h 以上时，按下泊车
/ 影像模式按钮 (1)。

关闭条件
• 将档位挂入 “P( 驻车 )” 档或 “D( 前

进 )” 档时。
• 再次按下泊车 / 影像模式按钮 (1) 时。
• 按下信息娱乐系统任何按钮 (3) 时。
• 在后视影像菜单上选择前一页按钮ŷ 

(4)。

功能控制时
在显示屏上显示行驶时后视影像时，如果
将档位挂入“R(倒车)”档，显示屏切换至
后视影像显示。

 
 • 档位在 “R( 倒车 )” 档时，与视图模式

无关，不能关闭后视影像。
• 当后视影像功能启动时，会显示最后使

用的影像模式。
• 在后视影像和后顶视图模式上，会显示

后泊车引导线。( 当在信息娱乐系统中
选择 “ 设置 > 车辆 > 驾驶员辅助 > 泊
车安全 > 设置摄像头 > 显示内容 > 后
视图泊车引导线 ” 项时 )。但是，在行
驶时后视影像中不会显示后泊车引导
线。

• 行驶时后视影像功能在启动状态时，即
使车速降至 10km/h 以下，此功能也不
会关闭。

• 在行驶时后视影像功能启动状态下，后
顶视图功能无效。
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后顶视图

2C_RearTopView

驻车操作期间，触摸显示器屏幕上的图标
(2)时，在显示器屏幕上会显示顶视图像，
并显示与后方车辆之间的车距。

后视监视器 (RVM) 系统故障
和功能限制

后视监视器 (RVM) 系统故障
后视监视器(RVM)系统不能正常运行时，
或者显示屏闪屏或摄像头传输的影像显示
异常时，我们建议您将此系统有关的所有
检查、维修和更换工作交由现代汽车授权
经销商进行。

后视监视器 (RVM) 功能限制

 
 • 后视摄像头不能覆盖车辆后方的整体区

域。在泊车或倒车前，驾驶员一定要通
过室内和室外后视镜直接观察后方环境
状态。

• 在显示屏上显示的影像距离会根据物体
实际距离的不同而发生变化。这是因为
后视监视器上显示的图像是通过校准宽
后视摄像头内图像来显示的。当车辆因
装载货物而倾斜时，后泊车指南可能不
正确。一定要直观观察车辆周围环境，
以确保安全。

• 始终保持后视摄像头镜头清洁。如果摄
像头镜头被任何异物遮挡，会严重影响
摄像头的检测性能，这会导致后视监视
器 (RVM) 功能不能正常运行。注意，
禁止使用化学溶剂，如含有高碱性或挥
发性有机溶剂 ( 汽油、丙酮等 ) 的强洗
涤剂。否则，会导致摄像头镜头损坏。
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全景影像 (SVM)

全景影像(SVM)功能利用广角摄像头捕捉
车辆周围的影像，并通过信息娱乐系统显
示屏显示车辆周围的影像，以辅助驾驶员
安全泊车或驾驶。

检测传感器

2C_WideFrontSideViewCamera

2C_WideRearCamera
[A] 前视广角摄像头
[B] 侧视广角摄像头 ( 侧后视镜底部 )
[C] 侧视广角摄像头 ( 侧后视镜底部 )
[D] 后视广角摄像头

检测传感器的具体位置请见上图。

全景影像 (SVM) 功能设置

警告方式

2C_WarningTypeSetInfo

车辆电源在ON位置时，请在信息娱乐系
统设置菜单中选择“设置 > 车辆 > 驾驶
员辅助 > 警告方式 ”项。
• 泊车安全优先：当启动全景影像 (SVM)

功能时，会降低所有其它系统的音量。 

 
 • 如果在此变更警告方式，可能其它驾驶

员辅助系统的警告方式也会改变。
• 重新起动车辆时，警告方式将保持最后

设置的状态。
• 根据车辆规格和功能配置的不同，可能

没有配置某些功能的设置菜单。
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摄像头设置

2C_SVMParkingDistanceWarningInfo

• 要设置或变更全景影像 (SVM) 功能的
“ 显示内容 ” 设置，在全景影像
(SVM) 功能运行期间，触摸显示屏上的
设置 (Ĵ) 图标键，或者车辆电源在 ON
位置时，在信息娱乐系统中选择 “ 设
置 > 车辆 > 驾驶员辅助 > 泊车安全 > 
设置摄像头 ” 项，可以进行设置或变
更设置。

• 在 “ 显示内容 ” 中，可以设置或变更
“ 泊车距离警告 ”、“ 顶视图泊车引
导线 ” 和 “ 后视图泊车引导线 ” 的
设置。

泊车距离警告
如果选择“泊车距离警告”模式，就会在
全景影像(SVM)显示屏的顶视图区域显示
泊车距离警告(PDW)功能控制视图。

顶视图泊车引导线
如果选择“顶视图泊车引导线”模式，当
显示前顶视图和后顶视图时，就会在全景
影像(SVM)显示屏的顶视图区域显示泊车
引导线。
• 仅在泊车距离警告 (PDW) 功能启动，

并向驾驶员发出碰撞危险预警时显示视
图。

 
 后顶视图泊车引导线的水平准线显示后备
箱门打开距离、和距车辆2 m的距离。
 

后视图泊车引导线
如果选择“后视图泊车引导线”模式，就
会在后视影像中显示泊车引导线。

 
 水平准线显示距车辆0.5 m、1 m和2.3 m
的距离。
 

全景影像自动启动
车辆电源在ON位置时，在信息娱乐系统
中选择或取消选择“设置>车辆>驾驶员
辅助>泊车安全>全景影像自动启动”项，
可以设置启用或停用此功能。

 
 全景影像自动启动有关的详细信息，请参
考“全景影像(SVM)功能操作”部分。
 

全景影像 (SVM) 功能操作

泊车 / 影像模式按钮

2C_ParkingViewButton

按下泊车/影像模式按钮(1)时，全景影像
(SVM)功能就会启动。
再次按下此按钮时，此功能关闭。
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前视图

2C_SVMFrontViewInfo

将档位挂入“N(空档)”档或“D(前进)”
档时，在显示屏上显示前视影像，以辅助
前进泊车。
使用视图变更按钮(2)，可以选择顶视图、
前视影像、前侧视影像和前广角影像。

运行条件
• 档位从 “R( 倒车 )” 档挂入 “N( 空档

)” 档或 “D( 前进 )” 档，并且车速在
10 km/h 以下。

• 档位在 “P( 驻车 )” 档、“N( 空档 )”
档或 “D( 前进 )” 档，车速在 10 
km/h 以下时，按下泊车 / 影像模式按
钮 (1)。

• “ 全景影像自动启动 ” 功能运行。
当在信息娱乐系统中选择 ““ 设置 > 
车辆 > 驾驶员辅助 > 泊车安全 > 全景
影像自动启动 ” 项时，就会显示泊车
时前视影像。

 
 当前视影像功能启动时，会显示最后使用
的影像模式。
 

关闭条件
• 将档位从 “N( 空档 )” 档或 “D( 前进

)” 档挂入 “P( 驻车 )” 档或 “R( 倒
挡 )” 档时。

• 按下泊车 / 影像模式按钮 (1) 时，或者
按下信息娱乐系统任何按钮 (4) 时。

• 车速升至 10km/h 以上时。
• 选择前一页按钮ŷ (3)。

 
 车速升至10 km/h以上时，全景影像
(SVM)功能可能关闭。在此状态下，即使
车速重新降至10 km/h以下，全景影像
(SVM)功能也不会自动启动。
 

前挡风玻璃雨刮器片
在显示屏上显示后视影像，以辅助泊车。
使用视图变更按钮(2)，可以选择顶视图、
后视影像、后侧视影像和后视广角影像。

运行条件
• 档位在 “R( 倒车 )” 档。
• 档位在 “P( 驻车 )” 档、“N( 空档 )”

档或 “D( 前进 )” 档，并且车速在 10 
km/h 或以下时，按下泊车 / 影像模式
按钮 (1)，然后按动视图变更按钮 (2)，
选择后视影像。

关闭条件
• 档位在 “R( 倒车 )” 档。
• 档位在 “P( 驻车 )” 档，按下泊车 / 影

像模式按钮 (1) 时。

 
 档位在“R(倒车)”档时，即使按下信息娱
乐系统任何按钮(4)，不能关闭后视影像。
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行驶时前视影像
驾驶车辆时，驾驶员能够通过显示屏看见
车辆前方的影像，从而辅助您安全驾车。
使用视图变更按钮(2)，可以选择行驶时后
视影像。

运行条件
• 档位在 “N( 空档 )” 档或 “D( 前进

)” 档，车速在 10 km/h 以上时，按下
泊车 / 影像模式按钮 (1)。

关闭条件
• 按下泊车 / 影像模式按钮 (1) 时，或者

按下信息娱乐系统任何按钮 (4) 时。
• 将档位从 “N( 空档 )” 档或 “D( 前进

)” 档挂入 “P( 驻车 )” 档或 “R( 倒
挡 )” 档时。

• 车速在 10km/h 或以下，按下视图变更
按钮 (2) 时。

 
 • 当行驶时前视影像功能启动时，会显示

最后使用的影像模式。
• 行驶时前视影像功能在启动状态时，即

使车速降至 10km/h 以下，此功能也不
会关闭。

• 当行驶时前视影像功能启动运行时，在
全车速范围内停用前顶视图和侧视影像
模式。

 

行驶时后视影像
驾驶车辆时，驾驶员能够通过显示屏看见
车辆后方的影像，从而辅助您安全驾车。

运行条件
• 档位在 “N( 空档 )” 档或 “D( 前进

)” 档，并且车速在 10 km/h 以上时，
按下泊车 / 影像模式按钮 (1)，然后按
动视图变更按钮 (2)，选择后视影像。

使用视图变更按钮(2)，可以选择后视影像
或3D影像。

关闭条件
• 将档位挂入 “P( 驻车 )” 档或 “D( 前

进 )” 档时。
• 按下泊车 / 影像模式按钮 (1) 时，或者

按下信息娱乐系统任何按钮 (4) 时。

 
 • 当行驶时后视影像功能启动时，会显示

最后使用的影像模式。
• 在行驶时后视影像上，不显示泊车引导

线。
• 行驶时后视影像功能在启动状态时，即

使车速降至 10km/h 以下，此功能也不
会关闭。

• 当行驶时后视影像功能启动运行时，在
全车速范围内停用后顶视图和后侧视影
像模式。
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3D 影像

2C_SVM3DViewInfo

3D影像功能从不同角度显示车辆的周围
图像。
您通过点击显示屏可以改变角度。再次按
下3D影像按钮时，恢复至初始角度。

运行条件
当按动视图变更按钮(2)，选择3D影像功
能时：
• 档位在 “P( 驻车 )” 档、“N( 空档 )”

档或 “D( 前进 )” 档，并且车速在 10 
km/h 以下。

• 档位在 “R( 倒车 )” 档时，启动全景影
像 (SVM) 功能。

关闭条件
档位在“P(驻车)”档、“N(空档)”档或
“D(前进)”档：
• 将档位从 “N( 空档 )” 档或 “D( 前进

)” 档挂入 “P( 驻车 )” 档时。
• 按下泊车 / 影像模式按钮 (1) 时，或者

按下信息娱乐系统任何按钮 (4) 时。
• 车速升至 10km/h 以上时。
档位在“R(倒车)”档：
• 将档位挂入 “P( 驻车 )” 档时。

 
 • 3D 影像不显示泊车引导线。
• 在显示屏上显示的前视 / 后视影像或

3D 影像的顶视图，将从 4 个广角摄像
头输入的原始影像转换为车辆 360º 全
景顶视图像。

• 顶视图不显示前视 / 后视广角影像。
• 顶视图缩放设置可以缩小 / 放大调整顶

视图区域。
 

全景影像 (SVM) 系统故障和功
能限制

全景影像 (SVM) 系统故障
全景影像(SVM)系统不能正常运行时，或
者显示屏闪屏或摄像头传输的影像显示异
常时，我们建议您将此系统有关的所有检
查、维修和更换工作交由现代汽车授权经
销商进行。

全景影像 (SVM) 功能限制
• 如果车辆在冬季长时间驻车或在室内停

车场驻车时，在汽车排气的影响下，采
集的图像可能会暂时变得模糊。

• 在下列任何条件下，在显示屏上显示的
图像可能异常，而且可能会出现一个图
标：
- 后备箱门在打开状态时。
- 驾驶位或副驾驶车门在打开状态时。
- 侧后视镜折叠
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 • 向任何方向移动车辆前，一定要注意观

察车辆周围，确定没有物体或障碍物。
从显示屏上看到的位置可能与实际车辆
位置不同。

• 在显示屏上显示的影像距离会根据物体
实际距离的不同而发生变化。这是因为
后视监视器上显示的图像是通过校准宽
后视摄像头内图像来显示的。当车辆因
装载货物而倾斜时，后泊车指南可能不
正确。一定要直观观察车辆周围环境，
以确保安全。

• 全景影像 (SVM) 功能的设计适用于在
平坦路面上的操作。因此，如果在有不
同高度的路面上使用时，如路肩、减速
带等地方，显示屏上的图像可能看起来
不太正确。

• 请始终保持摄像头镜头清洁。如果摄像
头镜头被任何异物遮挡，会严重影响摄
像头的检测性能，这会导致全景影像
(SVM) 功能不能正常运行。注意，禁止
使用化学溶剂，如含有高碱性或挥发性
有机溶剂 ( 汽油、丙酮等 ) 的强洗涤
剂。否则，会导致摄像头镜头损坏。

 

 
 全景影像(SVM)功能利用安装在车辆上的
摄像头捕捉车辆周围环境影像，并通过信
息娱乐系统显示屏显示车辆周围的影像。
根据车辆周围的环境条件，在显示屏上显
示的影像可能看起来不太自然。
 

后方交叉防撞辅助
(RCCA)

后方交叉防撞辅助(RCCA)功能设计的目
的是，驾驶车辆倒车时，帮助检测从左后
侧面/右后侧面驶近的目标车辆，必要时显
示警告信息和发出警报声，向驾驶员发出
碰撞危险预警。此外，后方交叉防撞辅助
(RCCA)功能会主动采取紧急制动辅助控
制，以辅助驾驶员防止发生碰撞。

2C_RCCAOpeartionOverview
[A] 后方交叉碰撞警告 (RCCW) 功能的操作范围
[B] 后方交叉防撞辅助 (RCCA) 功能的操作范围

 
 根据检测的目标车辆车速的不同，警告时
间会有所差异。
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检测传感器

2C_RearRadar
[A] 后侧面雷达传感器

检测传感器的具体位置请见上图。

 
 后侧面雷达传感器注意事项有关的详细信
息，请参考本章的“盲点防撞辅助
(BCA)”部分。
 

后方交叉防撞辅助 (RCCA) 功
能设置

后方交叉交通安全

2C_RCCASetInfo

车辆电源在ON位置时，在信息娱乐系统
中选择或取消选择“设置 > 车辆 >驾驶员
辅助 > 泊车安全 > 后方交叉交通安全”
项，可以设置启用或停用后方交叉防撞辅
助(RCCA)功能。

 
 当起动车辆时，后方交叉防撞辅助(RCCA)
功能始终进入激活状态。但是，如果在起
动车辆后，取消选择“后方交叉交通安全
”模式，驾驶员应始终注意观察车辆周围
环境和正确操控车辆。
 

警告方式

2C_WarningTypeSetInfo

车辆电源在ON位置时，请在信息娱乐系
统设置菜单中选择“设置 > 车辆 > 驾驶
员辅助 > 警告方式 ”项。
• 警告音量：可以调整警告音量。

 
 • 如果在此变更警告方式，可能其它驾驶

员辅助系统的警告方式也会改变。
• 重新起动车辆时，警告方式将保持最后

设置的状态。
• 根据车辆规格和功能配置的不同，可能

没有配置某些功能的设置菜单。
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后方交叉防撞辅助 (RCCA) 功
能的操作
后方交叉防撞辅助(RCCA)功能根据发生
碰撞的危险性，发出碰撞危险预警和控制
车辆。此功能车辆控制状态分为：“碰撞危
险预警”、“紧急制动”和“停车并终止
制动控制”。

碰撞危险预警

2C_RCCACollisionWarningInfo

2C_RCCACollisionWarningInfo_2

• 检测到从左后侧面 / 右后侧面驶近的目
标车辆时，侧后视镜上的警告灯闪烁，
并且在仪表盘上显示警告信息，警告驾
驶员有车辆从左后侧面 / 右后侧面驶
近。同时发出警报声。如果后视监视器
在启动状态，在信息娱乐系统显示器上
也会显示警告信息。

• 满足下列条件时，后方交叉防撞辅助
(RCCA) 功能启动：
- 挂入 “R( 倒车 )” 档。
- 本车辆车速在 8km/h 以下。
- 从左后侧面 / 右后侧面驶近的目标车

辆距离本车辆约 25 m 范围内。
- 从左后侧面 / 右后侧面驶近的目标车

辆车速在 5km/h 以上。

 
 • 如果满足后方交叉防撞辅助 (RCCA) 功

能启动条件，当检测到从左后侧面 / 右
后侧面驶近的目标车辆时，即使本车辆
在停车 ( 车速为 0 km/h) 状态，也会发
出碰撞危险预警。

• 根据从信息娱乐系统中选择的仪表盘类
型或主题的不同，在仪表盘上显示的图
像和颜色可能会有所不同。

 

紧急制动

2C_RCCAEmergencyBrakingInfo

2C_RCCACollisionWarningInfo_2

• 检测到从左后侧面 / 右后侧面驶近的目
标车辆时，侧后视镜上的警告灯闪烁，
并且在仪表盘上显示警告信息，警告驾
驶员有车辆从左后侧面 / 右后侧面驶
近。同时发出警报声。在信息娱乐系统
显示屏上也会发出警报。

• 主动采取紧急制动辅助控制，以辅助驾
驶员避免与从左后侧面 / 右后侧面驶近
的目标车辆发生碰撞。
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• 满足下列条件时，后方交叉防撞辅助
(RCCA) 功能启动：
- 挂入 “R( 倒车 )” 档。
- 本车辆车速在 8km/h 以下。
- 从左后侧面 / 右后侧面驶近的目标车

辆距离本车辆约 1.5 米范围内。
- 从左后侧面 / 右后侧面驶近的目标车

辆车速在 5km/h 以上。
- 主动采取紧急制动辅助控制，以辅助

驾驶员避免与从左后侧面 / 右后侧面
驶近的目标车辆发生碰撞。

 
 在下列任何条件下，会解除制动控制：
• 驶近的目标车辆超出检测范围时。
• 靠近的车辆经过本车辆后方时。
• 靠近的车辆没有驶向本车辆时。
• 驶近的目标车辆速度下降时。
• 驾驶员以足够的力量踩下制动踏板时。
 

停车并终止制动控制

2C_DriveCarefullyWarning

• 车辆通过此功能采取紧急制动辅助控制
而停车时，就会在仪表盘上显示 “ 请
小心驾驶 ” 的警告信息。

• 为了确保行车安全，应立即踩下制动踏
板，并仔细观察车辆周围环境。

• 车辆紧急制动控制停车后，保持约 2 秒
钟的制动控制状态，然后解除制动控
制。

• 在紧急制动控制期间，如果驾驶员用力
踩下制动踏板，后方交叉防撞辅助
(RCCA) 功能自动停止紧急制动控制。

 
 使用后方交叉防撞辅助(RCCA)功能时，请
遵守下列安全注意事项：
• 为了确保行车安全，仅在安全地方停车

后，操作设置菜单变更功能设置。
• 如果其它任何功能控制显示警告信息或

发出警报声，后方交叉防撞辅助
(RCCA) 功能可能不能显示警告信息也
不能发出警报声。

• 如果周围环境噪声大，可能听不到后方
交叉防撞辅助 (RCCA) 功能所发出的警
报声。

• 当驾驶员为了避免碰撞而踩下制动踏板
时，后方交叉防撞辅助 (RCCA) 功能可
能不会启动控制。

• 当后方交叉防撞辅助 (RCCA) 功能启动
控制时，车辆可能紧急停车，这可能会
导致车内乘员受到伤害或松散的物品移
动。因此，所有乘员必须佩戴好安全带
和确保装载的物品安全。

• 即使后方交叉防撞辅助 (RCCA) 功能存
在任何问题，车辆的基本制动功能会正
常运行。

• 在后方交叉防撞辅助 (RCCA) 功能控制
期间，如果驾驶员用力踩下加速踏板，
后方交叉防撞辅助 (RCCA) 功能自动停
止紧急制动控制。

• 后方交叉防撞辅助 (RCCA) 功能并不能
对所有情况做出响应，更不可能对所有
的碰撞危险情况做出全能回避控制。

• 根据路况和行驶条件，后方交叉防撞辅
助 (RCCA) 功能可能延迟向驾驶员发出
碰撞危险预警或根本不发出碰撞危险预
警。

• 驾驶员始终担负正确操控车辆和安全驾
驶的责任。不要完全依赖后方交叉防撞
辅助 (RCCA) 功能。保持安全制动距
离，必要时踩下制动踏板减速或完全停
车。

• 严禁以人、动物等任何物体为对象进行
后方交叉防撞辅助 (RCCA) 功能的测
试。否则，会导致严重或致命人身伤
害。
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 根据电子稳定控制(ESC)系统的状态，制动
控制功能可能不能正常运行。
在下列任何条件下，仅发出碰撞危险预警：
• 电子稳定控制 (ESC) 指示灯亮时。
• 电子稳定控制 (ESC) 功能执行不同的功

能时。
 

 
 如果后方交叉防撞辅助(RCCA)功能正在
辅助制动控制，驾驶员应立刻踩下制动踏
板并检查车辆周围环境。
• 驾驶员强力踩下制动踏板时，后方交叉

防撞辅助 (RCCA) 功能会解除紧急制动
控制。

• 档位挂入 “R( 倒车 )” 档后，此功能针
对左后侧面 / 右后侧面驶近目标车辆的
紧急制动控制仅执行 1 次。

 

后方交叉防撞辅助 (RCCA) 系
统故障和功能限制

后方交叉防撞辅助 (RCCA) 系统故障

2C_DriverAssistanceMalfunction

后方交叉防撞辅助(RCCA)系统不能正常
运行时，就会在仪表盘上显示“请检查驾
驶员辅助系统”的警告信息几秒钟，并且
仪表盘上的主警告灯(X)亮。在此状态下，
我们建议您将此系统有关的所有检查、维
修和更换工作交由现代汽车授权经销商进
行。

2C_CheckSideViewMirrorWarning

侧后视镜上的警告灯不能正常操作时，就
会在仪表盘上显示“请检查侧后视镜警告
灯”的警告信息几秒钟，并且仪表盘上的
主警告灯(X)亮。在此状态下，我们建议您
将此系统有关的所有检查、维修和更换工
作交由现代汽车授权经销商进行。

后方交叉防撞辅助 (RCCA) 功能暂停

2C_RadarDisableWarning

当后侧面雷达传感器或后保险杠的传感器
装配部位周围被积雪、雨水等异物或安装
的挂车、挂架等遮挡时，会降低雷达传感
器的检测性能，这会导致后方交叉防撞辅
助(RCCA)功能暂停或关闭。
在此状态下，就会在仪表盘上显示“雷达
探测受限，驾驶员辅助系统已暂停”警告
信息。
当清除积雪、雨水等异物或拆除挂车、挂
架等时，后方交叉防撞辅助(RCCA)功能将
恢复至正常运行。
清除积雪、雨水等异物或拆除挂车、挂架
等后，如果后方交叉防撞辅助(RCCA)功能
仍然不能正常运行，我们建议您将此系统
有关的所有检查、维修和更换工作交由现
代汽车授权经销商进行。
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 • 后方交叉防撞辅助 (RCCA) 功能即使在

仪表盘上没有显示警告信息，也可能不
能正常运行。

• 后方交叉防撞辅助 (RCCA) 功能可能在
某些区域 ( 如空旷地形等 ) 不能正常运
行，即在起动车辆后，检测不到任何物
体的地方。

 

 
 如果安装挂车、挂架等，必须关闭后方交
叉防撞辅助(RCCA)功能。与此相反，如要
使用后方交叉防撞辅助(RCCA)功能，必须
拆除挂车、挂架等。
 

 
 您可以在仪表盘上的实用视图服务信息中
查看警告信息。
 

后方交叉防撞辅助 (RCCA) 功能限制
在下列任何条件下，后方交叉防撞辅助
(RCCA)功能不能正常运行：
• 在树林或草地等地方倒车驾驶时。
• 在潮湿的道路上倒车驾驶时。
• 驶近的车辆速度过快或过慢时。
在下列条件下，可能无法运行制动控制，
需要驾驶员注意：
• 车辆在颠簸道路、崎岖不平道路、混凝

土道路上行驶而振动过大时。
• 车辆在光滑路面上行驶时，如雪、水坑

或冰面等时。
• 轮胎气压低或轮胎损坏。
• 重复操作制动踏板时。
• 遥控智能泊车辅助 (RSPA) 功能控制时 (

如有配备 )。

 
 后侧面雷达传感器功能限制有关的详细信
息，请参考本章的“盲点防撞辅助
(BCA)”部分。
 

 
 • 在车辆或建筑物附近行驶时

2C_RCCADrivingNearVehicle
[A] 建筑物

在车辆或建筑物附近倒车驶出时，后方
交叉防撞辅助 (RCCA) 功能可能会受到
限制。在此状态下，此功能可能无法检
测到从左后侧面 / 右后侧面驶近的目标
车辆。在此状态下，此功能可能在需要
时不会向驾驶员发出碰撞危险预警，或
者不能主动采取紧急制动控制措施。
倒车驾驶时，驾驶员必须注意观察车辆
后方环境和正确操控车辆。
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• 车辆在复杂的泊车环境中时

2C_RCCAVehicleInParkingLot

在这样的环境中倒车驶出时，后方交叉
防撞辅助 (RCCA) 功能可能会识别本车
辆附近的停止车辆或驶出车辆 ( 如正在
从旁边驶离的车辆、从后方驶出的车
辆、停止的车辆、靠近本车辆转弯的车
辆等 )。在此状态下，此功能可能在不
需要时向驾驶员发出碰撞危险预警，或
者主动采取紧急制动辅助控制。
倒车驾驶时，驾驶员必须注意观察车辆
后方环境和正确操控车辆。

• 车辆斜向泊车时

2C_RCCAParkDiagonally

从斜向停车位倒车驶出时，后方交叉防
撞辅助 (RCCA) 功能可能会受到限制。
此功能可能无法检测到从左后侧面 / 右
后侧面驶近的目标车辆。在此状态下，
此功能可能在需要时不会向驾驶员发出
碰撞危险预警，或者不能主动采取紧急
制动控制措施。
倒车驾驶时，驾驶员必须注意观察车辆
后方环境和正确操控车辆。

• 车辆在斜坡上或在斜坡附近时

2C_RCCANearSlope

当车辆在上坡或下坡或在斜坡附近时，
后方交叉防撞辅助 (RCCA) 功能可能会
受到限制。此功能可能无法检测到从左
后侧面 / 右后侧面驶近的目标车辆。在
此状态下，此功能可能在需要时不会向
驾驶员发出碰撞危险预警，或者不会主
动采取紧急制动控制措施。
倒车驾驶时，驾驶员必须注意观察车辆
后方环境和正确操控车辆。

• 车辆进入结构物附近的停车位时

2C_RCCAThereIsStructure
[A] 建筑物
[B] 墙壁

在车辆倒车进入后方或侧面有墙或建筑
物的停车位时，后方交叉防撞辅助
(RCCA) 功能可能检测到从前方经过的
车辆。在此状态下，此功能可能在不需
要时向驾驶员发出碰撞危险预警，或者
主动采取紧急制动控制措施。
倒车驾驶时，驾驶员必须注意观察车辆
后方环境和正确操控车辆。
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• 车辆倒车进入停车位时

2C_RCCAParkRearward

当车辆倒车进入停车位时，后方交叉防
撞辅助 (RCCA) 功能可能检测到从本车
辆后方经过的车辆。在此状态下，此功
能可能在不需要时向驾驶员发出碰撞危
险预警，或者主动采取紧急制动控制措
施。
倒车驾驶时，驾驶员必须注意观察车辆
后方环境和正确操控车辆。

 

 
 • 当本车辆正在拖动挂车或其它车辆时，

为了确保行车安全，请关闭后方交叉防
撞辅助 (RCCA) 功能。

• 后方交叉防撞辅助 (RCCA) 功能受到强
电磁波干扰时，可能不能正常运行。

• 起动发动机或后侧面雷达传感器初始化
后，在 3 秒钟内，后方交叉防撞辅助
(RCCA) 功能不会启动。

• 如果在雷达传感器被遮挡或存在故障期
间关闭车辆电源并重新启动，此状态保
持不变。因此，后方交叉防撞辅助
(RCCA) 功能可能不能正常运行。

 

泊车距离警告 (PDW)
泊车距离警告(PDW)功能设计的目的是，
驾驶车辆泊车或低速前进或倒车时，利用
前/侧面(如有配备)/后超声波传感器检测
一定距离范围内的行人、动物或障碍物，
并向驾驶员发出碰撞危险预警。

检测传感器

2C_FrontSideUltrsonicSensor

2C_RearSideUltrsonicSensor
[A] 前超声波传感器
[B] 前侧面超声波传感器 ( 如有配备 )
[C] 行李箱盖
[D] 后侧面超声波传感器 ( 如有配备 )

检测传感器的具体位置请见上图。
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泊车距离警告 (PDW) 功能设
置

警告方式

2C_WarningTypeSetInfo

车辆电源在ON位置时，请在信息娱乐系
统设置菜单中选择“设置 > 车辆 > 驾驶
员辅助 > 警告方式 ”项。
• 警告音量：可以调整警告音量。

 
 • 如果在此变更警告方式，可能其它驾驶

员辅助系统的警告方式也会改变。
• 重新起动车辆时，警告方式将保持最后

设置的状态。
• 根据车辆规格和功能配置的不同，可能

没有配置某些功能的设置菜单。
 

泊车距离警告自动启动
在信息娱乐系统中选择“设置 > 车辆 > 
驾驶员辅助 > 泊车安全 > 自动泊车距离
警告”项，可以设置启用“自动泊车距离
警告”功能。

 
 当启用“自动泊车距离警告”功能时，泊
车安全按钮指示灯(Ā)保持亮。
 

泊车距离警告 (PDW) 功能操
作

泊车安全按钮

2C_ParkingSafetyButton

按下泊车安全(Ā)按钮时，前/后泊车距离
警告(PDW)功能就会启动。再次按下此按
钮时，此功能关闭。
• 将档位挂入 “R( 倒车 )” 档时，泊车距

离警告 (PDW) 功能自动启动 ( 泊车安
全按钮指示灯亮 )。

前泊车距离警告 (PDW)
在下列条件下，前泊车距离警告(PDW)功
能启动：
• 在后泊车距离预警 (PDW) 功能启动状

态，将档位从 “R( 倒车 )” 档挂入
“D( 前进 )” 档时。

• 档位在 “D( 前进 )” 档，并且泊车安
全按钮 (Ā) 指示灯亮时。

• 在此功能关闭状态下，将档位挂入
“D( 前进 )” 档时
( 仅在信息娱乐系统中选择 “ 设置 > 车
辆 > 驾驶员辅助 > 泊车安全 > 自动泊
车距离警告 ” 项时 )。

_NE1N_zh_CN.book  Page 111  



驾驶员辅助系统

7-112

 
 • 仅当车辆前行速度小于 10km/h 时，前

泊车距离警告 (PDW) 功能启动控制。
• 如果车速超过 30 km/h，就会关闭前泊

车距离警告 (PDW) 功能。此时，即使
车速降至 10 km/h 以下，此功能也不
会重新启动。
( 仅在信息娱乐系统中没有选择 “ 设置 
> 车辆 > 驾驶员辅助 > 泊车安全 > 自
动泊车距离警告 ” 项时。)

• 当各超声波传感器在其检测范围内检测
到行人或物体时，对应的警告灯亮，向
驾驶员发出碰撞危险预警。同时发出警
报声。

• 同时检测到两个或以上的物体时，以最
近的物体为对象向驾驶员发出碰撞危险
预警。

• 实际警告灯的形状可能与图示不同。
• 档位在 “R( 倒车 )” 档时，仅前侧面碰

撞危险预警功能启动。
 

侧面泊车距离警告 (PDW)

在下列条件下，侧面泊车距离警告(PDW)
功能启动：
• 档位在 “R( 倒车 )” 档。
• 档位从 “R( 倒车 )” 档挂入 “D( 前进

)” 档时。
• 档位在 “D( 前进 )” 档，并且泊车安

全按钮 (Ā) 指示灯亮时。
• 在此功能关闭状态下，将档位挂入

“D( 前进 )” 档时
( 仅在信息娱乐系统中选择 “ 设置 > 车
辆 > 驾驶员辅助 > 泊车安全 > 自动泊
车距离警告 ” 项时 )。

 
 • 仅当车辆前行速度小于 10km/h 时，侧

面泊车距离警告 (PDW) 功能启动控制。
• 仅当前泊车距离警告 (PDW) 功能或后

泊车距离警告 (PDW) 功能在启动状态
时，侧面泊车距离警告 (PDW) 功能启
动控制。

• 当各超声波传感器在其检测范围内检测
到行人或物体时，对应的警告灯亮，向
驾驶员发出碰撞危险预警。

• 如果检测到的障碍物位于车辆路径侧面
30 cm 范围内，就会发出警报声。

与物体
的距离

警告灯
警报声

仪表盘 信息娱
乐系统

60-120 
cm

蜂鸣器
间歇发
出蜂鸣
声(前内

侧)

30-60 
cm

蜂鸣器
频繁发
出警报

声

30 cm
范围内

蜂鸣器
持续发
出警报

声

与物体的
距离

警告灯
警报声

仪表盘 信息娱
乐系统

60-120 
cm -

30-60 
cm -

30 cm
范围内

蜂鸣器
持续发
出警报

声
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• 如果检测到的障碍物位于车辆路径外，
仅警告灯亮。

• 实际警告灯的形状可能与图示不同。
 

后泊车距离预警
在下列条件下，后泊车距离警告(PDW)功
能启动：
• 档位在 “R( 倒车 )” 档。

• 当各超声波传感器在其检测范围内检测
到行人或物体时，对应的警告灯亮，向
驾驶员发出碰撞危险预警。同时发出警
报声。

• 同时检测到两个或以上的物体时，以最
近的物体为对象向驾驶员发出碰撞危险
预警。

• 实际警告灯的形状可能与图示不同。

泊车距离警告 (PDW) 系统故
障和功能限制

泊车距离警告 (PDW) 系统故障
泊车距离警告(PDW)系统或其它有关系统
不能正常运行时，就会在仪表盘上显示警
告信息。 
您可以在仪表盘上的实用视图服务信息中
查看警告信息。应请现代汽车授权经销商
检查车辆。

2C_DriverAssistanceMalfunction

泊车距离警告 (PDW) 功能暂停

2C_DriverAssistanceLimitedUltrasonic

在此状态下，就会在仪表盘上显示“超声
波传感器探测受限，驾驶员辅助系统已暂
停”警告信息。当清除积雪、雨水等异物
时，泊车距离警告(PDW)功能将恢复至正
常运行。清除积雪、雨水等异物或拆除挂
车、挂架等后，如果泊车距离警告(PDW)
功能仍然不能正常运行，我们建议您将此
系统有关的所有检查、维修和更换工作交
由现代汽车授权经销商进行。

与物体
的距离

警告灯
警报声

仪表盘 信息娱
乐系统

60-120 
cm

蜂鸣器
间歇发
出警报

声

30-60 
cm

蜂鸣器
频繁发
出警报

声

30 cm
范围内

蜂鸣器
持续发
出警报

声
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 • 在泊车距离警告 (PDW) 功能控制时，

如果此功能不能正常运行，或者超声波
传感器被遮挡，就会在仪表盘上对应传
感器方向上显示主警告灯 (X) 亮。您可
以在仪表盘上的实用视图模式中查看警
告信息。

2C_PDWInfo_2

• 您可以在仪表盘上的实用视图服务信息
中查看警告信息。

 

泊车距离警告 (PDW) 功能限制
• 在下列任何条件下，泊车距离警告

(PDW) 功能不能正常运行：
- 传感器受潮或结霜时。
- 超声波传感器被积雪、雨水等异物遮

挡时 ( 清除积雪、雨水等异物后，泊
车距离警告 (PDW) 功能会恢复至正
常运行 )。

- 环境酷热或酷寒时。
- 拆卸超声波传感器或其组件时。
- 超声波传感器表面受力过大或被硬物

撞击时。
- 超声波传感器表面被尖锐物体划伤

时。
- 超声波传感器或其周围被高压喷水

时。

• 在下列任何条件下，泊车距离警告
(PDW) 功能暂停：
- 暴雨天气或大量喷水时。
- 在超声波传感器表面有水流动时。
- 受到他车辆超声波传感器影响时。
- 超声波传感器被积雪、结冰等遮挡

时。
- 在崎岖不平的道路、碎石路面或丛林

地区行驶时。
- 在超声波传感器附近有产生超声波的

物体时。
- 牌照的安装位置偏离原位置时。
- 保险杠高度改变，或者超声波传感器

的安装状态改变时。
- 在超声波传感器周围安装有附加设备

或装饰件时。
• 传感器可能无法识别下列物体：

- 锋利或细长物体，如绳子、链条或小
杆件等。

- 狭窄物体，如方柱的一角。
- 容易吸收超声波的物体，如衣服、海

绵、积雪等。
- 长度小于 100 cm、直径小于 14 cm

的物体。
- 行人、动物或物体离超声波传感器过

近。
- 前侧面超声波传感器与后侧面超声波

传感器之间的侧面区域物体，或者接
近侧面区域的物体。
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 • 泊车距离预警 (PDW) 功能仅为驾驶辅

助功能。泊车距离预警 (PDW) 功能的
运行性能受许多因素 ( 包括环境条件 )
的影响。因此，驾驶员在泊车前和泊车
过程中，必须始终注意观察车辆前 / 后
的环境条件。

• 新车保修不包括由泊车距离警告 (PDW)
系统故障而导致的事故及车辆损坏事
件。

• 车辆驶近物体时要更加留意，特别是行
人，尤其是儿童。超声波传感器可能无
法检测到某些物体，因为物体之间的距
离、物体大小或材料等因素会限制传感
器的检测有效性。

• 泊车距离预警 (PDW) 功能可能不会按
照检测顺序向您发出碰撞危险预警。根
据车速或行人、动物或物体形状的不同
而会有所差异。

• 如果泊车距离警告 (PDW) 系统不能正
常运行，我们建议您将此系统有关的所
有检查、维修和更换工作交由现代汽车
授权经销商进行。

 

泊车防撞辅助 (PCA)

泊车防撞辅助(PCA)功能设计的目的是，
驾驶车辆低速行驶时，检测行人或物体
等，必要时向驾驶员发出碰撞危险预警，
并主动采取紧急制动辅助控制措施。

检测传感器

2C_FrontSideUltrsonicSensor

2C_RearSideUltrsonicSensor
[A] 前超声波传感器
[B] 前侧面超声波传感器
[C] 后侧面超声波传感器
[D] 行李箱盖
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检测传感器的具体位置请见上图。

2C_WideFrontSideViewCamera

2C_WideRearCamera
[A] 前视广角摄像头
[B] 侧视广角摄像头 ( 在外后视镜的底部 )
[C] 侧视广角摄像头 ( 在外后视镜的底部 )
[D] 后视广角摄像头

检测传感器的具体位置请见上图。

泊车防撞辅助 (PCA) 功能设置

警告方式

2C_WarningTypeSetInfo

车辆电源在ON位置时，请在信息娱乐系
统设置菜单中选择“设置 > 车辆 > 驾驶
员辅助 > 警告方式 ”项。
• 警告音量：可以调整警告音量。

 
 • 如果在此变更警告方式，可能其它驾驶

员辅助系统的警告方式也会改变。
• 重新起动车辆时，警告方式将保持最后

设置的状态。
• 根据车辆规格和功能配置的不同，可能

没有配置某些功能的设置菜单。
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泊车安全
车辆电源在ON位置时，在设置菜单中选
择或取消选择“设置 > 车辆 > 驾驶员辅
助 > 泊车安全”项，可以设置启用或停用
此功能。
• 如果选择 “ 前方 / 侧方安全 ” 模式，

泊车防撞辅助功能在检测到与车辆前方
或侧方的行人或物体等发生碰撞的危险
性时，向驾驶员发出碰撞危险预警，并
主动采取紧急制动辅助控制措施。

• 如果选择 “ 后方安全 ” 模式，泊车防
撞辅助 (PCA) 功能在检测到与车辆后方
的行人或物体等发生碰撞的危险性时，
向驾驶员发出碰撞危险预警，并主动采
取紧急制动辅助控制措施。

 
 仅在启用“后方安全”功能时，“前方/侧
方安全”功能才有效。重新起动车辆时，
此功能默认启动“后方安全”功能，而“
前方/侧方安全”功能保持最后设置的状
态。
 

泊车防撞辅助 (PCA) 功能操作
泊车防撞辅助 (PCA) 功能启动 / 关闭

2C_ParkingSafetyButton

按住泊车安全按钮(ÿ)约2秒钟以上，可以
启动或关闭“后方主动辅助”或泊车防撞
辅助(PCA)功能。

运行条件
当泊车防撞辅助(PCA)功能检测到与车辆
后方的行人或物体发生碰撞的危险性时，
就会在仪表盘上显示警告信息，同时发出
警报声，向驾驶员发出碰撞危险预警。如
果全景影像(SVM)功能在启动状态，可能
通过信息娱乐系统显示屏也会发出警报。
当检测到即将发生碰撞的高危险性时，泊
车防撞辅助(PCA)功能采取紧急制动辅助
控制。
在信息娱乐系统中选择“泊车安全”项，
然后选择“后方安全”项。满足下列所有
条件时，泊车防撞辅助(PCA)功能启动：

后方安全
• 后备箱门和所有车门在关闭状态。
• 电控驻车制动器 (EPB) 功能解除。
• 没有连接挂车。
• 挂入 “R( 倒车 )” 档。
• 本车辆车速为 10 km/h 以下 ( 行人检测

)。
• 本车辆车速为 4 km/h 以下 ( 物体检测

)。
• 泊车防撞辅助功能部件如后视图摄像头

和后超声波传感器等在正常状态
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前方 / 侧方安全
• 在信息娱乐系统泊车安全设置菜单中选

择选择 “ 前方 / 侧方安全 ” 项。
• 后备箱门和所有车门在关闭状态。
• 电控驻车制动器 (EPB) 功能解除。
• 没有连接挂车。
• 将档位挂入 “R( 倒车 )” 档或 “D( 前

进 )” 档时。
• 本车辆车速在 4 km/h 以下 ( 行人、物

体 )。
• 泊车防撞辅助功能部件如后视图摄像头

和后超声波传感器等在正常状态
泊车防撞辅助功能激活时，仪表盘内车辆
图像后方会显示一条线。
• 后方安全：车辆图像后方

2C_PCAOnInfo

• 前方 / 侧方安全：车辆图像前方

2C_PCAOnInfo_2

 
 泊车防撞辅助(PCA)功能在将档位挂入
“R(倒车)”档或“D(前进)”档后仅运行
1次。如要重启泊车防撞辅助(PCA)功能，
将档位从其它档位挂入“R(倒车)”档或
“D(前进)”档。
 

关闭条件

前方 / 侧方安全
将档位挂入“D(前进)”档约2秒钟，或者
将档位挂入“R(倒车)”档约5分钟后解除
制动控制。因此，驾驶员应立即踩下制动
踏板，并仔细观察车辆周围环境。
在下列条件下也会解除制动辅助：
• 将档位挂入 “P( 驻车 )” 档或 “R( 倒

车 )” 档时。
• 足力踩下制动踏板。

后方安全
5分钟后解除制动辅助。驾驶员必须立即
踩下制动踏板，并检查车辆周围环境。
在下列条件下也会解除制动辅助：
• 档位挂入 “P( 驻车 )” 档或 “D( 前进

)” 档。
• 足力踩下制动踏板。

 
 倒车过程中启动泊车防撞辅助功能时，制
动控制会在5分钟后解除并啮合电控驻车
制动(EPB)。
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泊车防撞辅助 (PCA) 系统故障
和功能限制

泊车防撞辅助 (PCA) 系统故障

2C_DriverAssistanceMalfunction

泊车防撞辅助(PCA)系统或其它有关系统
不能正常运行时，就会在仪表盘上显示“
请检查驾驶员辅助系统”的警告信息，并
自动关闭泊车防撞辅助(PCA)功能。我们
建议您将此系统有关的所有检查、维修和
更换工作交由现代汽车授权经销商进行。

泊车防撞辅助 (PCA) 功能暂停

2C_DriverAssistanceLimitedCamera

2C_DriverAssistanceLimitedUltrasonic

在下列条件下，就会在仪表盘上显示“摄
像头视野受限，驾驶员辅助系统已暂停”
或“超声波传感器探测受限，驾驶员辅助
系统已暂停”的警告信息：
• 摄像头或超声波传感器被雨水、积雪等

异物遮挡时。
• 大雪或大雨等恶劣天气时。
在此状态下，泊车防撞辅助(PCA)功能可
能关闭或不能正常运行。请检查摄像头和
超声波传感器是否清洁。

 
 • 在泊车防撞辅助 (PCA) 功能启动状态

下，如果超声波传感器发生故障或被遮
挡，在问题传感器的方位上主警告灯
(X) 亮。您可以在仪表盘上的实用信息
视图模式中看到警告信息。

2C_PDWInfo_2

• 您可以在仪表盘上的实用视图服务信息
中查看警告信息。

 

泊车防撞辅助 (PCA) 功能限制
在下列情况下，即使有行人或物体，泊车
防撞辅助功能可能不实施制动辅助或警告
驾驶员：
• 本车辆存在故障时。

- 安装任何非工厂装置或附件。
- 由于事故或其他原因，您的车辆不稳

定。
- 汽车保险杠高度或后超声波传感器安

装状态改变时。
- 广角后视摄像头或超声波传感器损坏

时。
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- 广角后视摄像头或超声波传感器被积
雪、灰尘等遮挡时。

- 广角后视摄像头被光源或大雨、大
雾、大雪等恶劣天气被遮挡时。

- 因重载、轮胎气压不足等原因车辆高
度变低或变高时。

• 车辆周围存在问题时。
- 环境光线非常强或非常昏暗。
- 室外温度非常高或非常低。
- 强风 ( 超过 20 km/h)，或者风向与后

保险杠垂直时。
- 车辆附近有产生较大噪音的物体如车

辆喇叭、大声音摩托车或货车气压制
动等。

- 在本车辆附近存在类似超声波传感器
的频率干扰源时。

- 路面易滑或倾斜。
- 前视摄像头捕获的行人图像与背景难

以区分时。
• 行人或物体问题

- 行人很难被发现
- 车辆与行人之间存在地面高度差。
- 行人靠近车辆的后方边缘。
- 行人站立不直。
- 检测时行人非常矮或非常高。
- 前方行人、骑行者的穿着与背景相

似，难以检测到时。
- 行人身上衣物不能很好地反射超声

波。
- 物体的大小、厚度、高度或形状不能

很好地反射超声波时 ( 如，矮小物
体、窄小物体、圆柱、小型立柱、方
形立柱的角边、灌木、路缘、手推
车、墙边缘等 )。

- 行人或物体移动得很快。
- 行人或物体非常靠近车辆的尾部。
- 在行人或物体的后面有大型物体如一

堵墙。
- 该物体不是位于您车辆的前部或后部

中央。
- 该物体与后保险杠不平行。
- 传感器无法检测到行人和物体时。

• 行驶条件问题
- 驾驶员挂入 “R( 倒车 )” 档或 “D(

前进 )” 档后立即驱动车辆。
- 驾驶员加速或车辆打转。
- 起动车辆后立即驾驶车辆。

 
 使用泊车防撞辅助(PCA)功能时，请遵守
下列安全注意事项：
• 驾驶时始终保持高度谨慎。驾驶员必须

始终担负正确操作制动和安全驾驶的责
任。

• 驾驶车辆时，无论是否有警告情况发
生，驾驶员应始终仔细观察路况和交通
条件。

• 朝任意方向移动车辆前，一定要注意观
察车辆周围，确定没有行人或物体。

• 在某些条件下，泊车防撞辅助 (PCA) 功
能的性能可能会有所不同。如果车速超
过 4 km/h，仅在检测到行人时，泊车
防撞辅助 (PCA) 功能才会启动防撞辅助
功能。驾驶车辆时，必须始终注意观察
车辆周围环境和谨慎驾驶。

• 在一定条件下，泊车防撞辅助 (PCA) 功
能的性能会改变。如果车辆重复前进和
倒车移动，泊车防撞辅助 (PCA) 功能可
能不能采取紧急制动辅助控制，或者不
能向驾驶员发出碰撞危险预警。驾驶车
辆时，必须始终注意观察车辆周围环境
和谨慎驾驶。

• 后超声波传感器可能无法检测到某些物
体，因为物体之间的距离、物体大小或
材料等因素会限制传感器的检测有效
性。

• 如果发生这种情况，泊车防撞辅助功能
可能会不能正常运行或是进行不必要的
操作。

• 禁止完全依赖泊车防撞辅助功能。这样
做可能会导致车辆损坏或受伤。
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 • 为了避免碰撞而进行紧急制动时，可能

会听到噪声。
• 如果发出其它功能警报声，如座椅安全

带警报声等，可能听不到泊车防撞辅助
(PCA) 功能发出的警报声。

• 如果保险杠损坏、维修或更换，泊车防
撞辅助 (PCA) 功能不能正常运行。

• 泊车防撞辅助 (PCA) 功能受到强电磁波
干扰时不能正常运行。

• 大音量播放车辆音响系统会阻碍听到泊
车防撞辅助 (PCA) 功能发出的警报声。

• 牵引车辆时，请关闭泊车防撞辅助
(PCA) 功能。如果牵引车辆向后倒车，
会启动泊车防撞辅助 (PCA) 功能，检测
挂车。

• 根据电子稳定控制 (ESC) 系统的状态，
制动控制功能可能不能正常运行。
在下列任何条件下，仅发出碰撞危险预
警：
- 电子稳定控制 (ESC) 指示灯亮时。
- 电子稳定控制 (ESC) 功能执行不同的

功能时。
 

 
 为了确保检测传感器的最佳性能，请遵守
下列安全注意事项：
• 始终保持后视广角摄像头和超声波传感

器清洁。
• 清洁摄像头镜头时，切勿使用含酸类清

洁剂或酸性洗涤剂。仅能使用温性肥皂
或中性清洁剂，然后用清水彻底冲洗。

• 禁止高压水枪直接对准后视广角摄像头
或后超声波传感器或其周围区域喷水。
否则，会导致广角摄像头或超声波传感
器故障。

• 不要在广角摄像头或超声波传感器附近
使用保险杠贴纸或保险杠防撞块之类的
外来品或在保险杠涂抹油漆。这会对泊
车防撞辅助功能的性能产生不利影响。

• 不要私自拆装或维修广角摄像头或超声
波传感器部件。

• 请勿对后视广角摄像头或超声波传感器
施加外力。如果强行拆装或变更广角摄
像头或超声波传感器，会导致泊车防撞
辅助 (PCA) 功能不能正常运行。我们建
议您将此系统有关的所有检查、维修和
更换工作交由现代汽车授权经销商进
行。

 

 
 在下列任何条件下，泊车防撞辅助(PCA)
功能可以检测行人或物体：
• 行人站在车辆后方
• 汽车等较大物体停在车辆后方中心
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遥控智能泊车辅助
2(RSPA 2)

远程智能泊车辅助功使用车辆传感器，通
过控制方向盘、车速和变速杆，帮助驾驶
员从车外远程控制车辆在停车位泊车或出
车。

• 使用智能钥匙可以在车外操控遥控泊车
和遥控挪车功能。

• 可在车内操作智能泊车和智能下车功
能。

• 智能泊车和遥控泊车功能帮助驾驶员进
行垂直倒车泊车、斜向倒车泊车和平行
倒车泊车。

• 智能出车功能帮助驾驶员进行平行前进
驶出。

• 遥控智能泊车辅助 (RSPA) 功能运行
时，泊车距离警告 (PDW) 功能和全景
影像 (SVM) 功能也会运行。详细信息
请参考本章的 “ 泊车距离警告
(PDW)” 和 “ 全景影像 (SVM)” 部
分。

• 遥控智能泊车辅助 (RSPA) 功能通过广
角摄像头检测泊车位，以辅助泊车。

检测传感器

2C_FrontSideUltrsonicSensor

2C_RearSideUltrsonicSensor
[A] 前超声波传感器
[B] 前侧面超声波传感器
[C] 后侧面超声波传感器
[D] 行李箱盖

检测传感器的具体位置请见上图。

功能 说明

遥控挪车

遥控车辆前进或倒车

TM_RemoteForwardRearwardPro
cedure

智能泊车或遥
控泊车

垂直倒车泊车

TM_PerpendicularReverseParkin
g

斜向倒车泊车

TM_DiagonalReverseParking

平行倒车泊车

TM_ParallelReverseParking

智能出车

平行向前驶出

TM_ParallelForwardExit
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2C_WideFrontSideViewCamera

2C_WideRearCamera
[A] 前视广角摄像头
[B] 侧视广角摄像头 ( 在外后视镜的底部 )
[C] 侧视广角摄像头 ( 在外后视镜的底部 )
[D] 后视广角摄像头

检测传感器的具体位置请见上图。

 
 为了确保检测传感器的最佳性能，请遵守
下列安全注意事项：
• 不要拆装或分解 / 组装超声波传感器、

传感器总成，或对其造成任何损坏。
• 如果汽车保险杠高度或超声波传感器安

装状态改变或损坏，可能导致遥控智能
泊车辅助 (RSPA) 功能失效。任何非原
装的设备或附件均可能影响传感器检测
性能。

• 超声波传感器冻结，或者雪、灰尘或雨
水等污染时，可能严重影响其检测性
能，请用软布清除污染物。

• 不要推动、刮除或敲击超声波传感器。
否则，会导致传感器损坏。

• 禁止使用高压喷水枪直接朝超声波传感
器或其周围区域喷水。

• 请始终保持摄像头镜头清洁。如果摄像
头镜头被任何异物遮挡，会严重影响摄
像头的检测性能，这会导致遥控智能泊
车辅助 (RSPA) 功能不能正常运行。

• 在后视镜受到强力碰撞后，请勿手动调
节后视镜或使用遥控智能泊车辅助
(RSPA) 功能。当发生碰撞或手动操作
外后视镜时，遥控智能泊车辅助
(RSPA) 功能不能正常运行。

 

遥控智能泊车辅助 (RSPA) 功
能设置

警告方式

2C_WarningTypeSetInfo

车辆电源在ON位置时，在信息娱乐系统
中选择“设置>车辆>驾驶员辅助>警告方
式”项，可以如下进行设置或变更：
• 警告音量：可以调整警告音量。

 
 • 如果在此变更警告方式，其它驾驶员辅

助系统的警告方式也会改变。
• 重新起动车辆时，警告方式将保持最后

设置的状态。
• 根据车辆规格和功能配置的不同，可能

没有配置某些功能的设置菜单。
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遥控智能泊车辅助 (RSPA) 功能操作

遥控智能泊车辅助 (RSPA) 按钮

泊车 / 影像模式按钮 智能钥匙

TL_ParkingViewButton TL_SmartKey

位置 名称 符号 说明

车内 泊车/影像模式
按钮 ā

按住泊车/影像模式按钮启动遥控智能泊车辅
助(RSPA)功能。前/后泊车距离警告(PDW)功
能也会自动启动。但是，根据情况，功能有所
不同。各功能有关的详细信息，请查阅接下来
的几页内容。在智能泊车或智能出车功能操
作期间，如果按住泊车/影像模式按钮，可以
操作此功能。

智能钥匙

遥控起动按钮 Ĕ
在车辆电源关闭和车门闭锁的状态，按下遥
控起动按钮，可以遥控起动车辆。在遥控泊车
或遥控挪车功能运行期间，按下遥控起动按
钮时，结束这些功能操作。

前进按钮 đ 在遥控泊车功能运行期间，无论按下哪个方
向按钮，按住按钮期间均支持泊车。在使用遥
控挪车功能时，车辆在按住按钮期间向按钮
的方向移动。倒车按钮 Į
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遥控挪车

操作顺序
遥控操作功能按下列顺序工作：
1.准备遥控移动车辆前进或倒车
2.移动车辆前进或倒车

1. 准备好遥控车辆前进或倒车。
有两种方式操纵遥控操作功能。

2C_RemoteForwardRewardProcedure

方式(1).在车辆OFF状态，使用此方式。
• 在距离车辆一定范围内，按下智能钥匙

上的门锁闭锁 (Ď) 按钮，闭锁所有车
门。

• 在 4 秒钟内，按住遥控起动 (Ĕ) 按钮，
直至车辆起动。

车辆遥控起动有关的详细信息，请参考第
6章的"遥控起动”部分。

2C_RemoteForwardRewardProcedure_2

方式(2).在车辆ON状态，使用此方式。
1.在您要使用遥控操作功能的停车位前方

泊车，并将档位挂到 “P( 驻车 )” 档。

2.按住泊车 / 影像模式按钮 (ā) 启动智
能泊车辅助功能。
• 在信息娱乐系统显示屏上会显示 “

遥控泊车说明 ” 信息。
3.携带智能钥匙下车，关闭所有车门和后

备箱门。

 
 • 要使用遥控挪车功能，必须在信息娱乐

系统显示屏上选择 “ 同意 ”，而且信
息娱乐系统必须正常运行。

• 以 5km/h 以上的车速驾驶车辆后，可
以采用方式 (2)。

• 通过遥控智能泊车辅助 (RSPA) 功能完
成泊车后，如果再次启动此功能，可采
用方式 (2) 使用遥控挪车功能。

• 在您开始使用遥控前进 / 倒车功能从外
部移动车辆之前，请确保车内没有智能
钥匙或数字钥匙。
如果车内有额外的智能钥匙或数字钥
匙，遥控前进 / 倒车功能将不起作用。

 

2. 遥控车辆前进或倒车

2C_RemoteForwardRewardProcedure_3

1.按住智能钥匙上的前进 (đ) 或倒车 (Į)
按钮之一。
• 遥控智能泊车辅助 (RSPA) 功能自动

控制方向盘、车速和档位。此时，车
辆向操作按钮的方向移动。

• 遥控操作功能工作期间，如果没有按
住按钮，车辆会停止并且此功能控制
暂停。再次按住按钮，此功能再次开
始工作。
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2.按住前进 (đ) 或倒车 (Į) 按钮，直到车
辆到达目标位置。

3.遥控挪车完成后，使用智能钥匙进入车
内或从车外按下智能钥匙上的遥控起动
(Ĕ) 按钮。
• 会在信息娱乐系统显示屏上显示信

息。车辆自动将档位挂入 “P( 驻车
)” 档，并啮合驻车制动器。

• 按下遥控起动 (Ĕ) 按钮时，车辆熄
火。如果驾驶员在车内，车辆将保持
起动状态。

 
 • 遥控操作可利用车外智能钥匙遥控控制

车辆。
• 使用遥控操作功能时，检查并确定所有

智能钥匙都在车外。
• 遥控挪车功能仅在智能钥匙距离车辆 4 

m 以内时有效。在按住智能钥匙上的前
进或倒车按钮时，如果车辆不移动，请
检查与车辆之间的距离，然后重新按住
按钮。

• 智能钥匙的检测范围会根据受发射塔、
广播电台等无线电波影响的环境变化。

• 采用方式 (1) 遥控车辆向前移动时，视
为车辆从停车位驶出的状态，车辆移动
4 米，检查车辆周围是否有停车线、行
人、动物或物体。确认后，根据车辆前
方条件控制方向盘。

• 采用方式 (2) 遥控车辆向前移动时，视
为车辆进入停车位的状态，并立即根据
前方条件控制方向盘，辅助控制进入停
车位，并纠正车辆位置。但是，根据车
辆周围的停车线、行人、动物、物体等
的形状、位置等，功能操作性能可能会
降低。

• 在遥控倒车时，方式 (1) 和方式 (2) 均
先将方向盘调整至直前方向位置，然后
直线移动车辆。

• 当使用远程智能泊车辅助系统泊车时，
停车位内的挡板可能会降低车辆对齐性
能。

 

 
 • 在从车辆外部开始移动配备遥控泊车功

能的车辆前，请确定所有乘员均下车。
• 在狭窄停车位内泊车时，如果车辆蓄电

池亏电或遥控智能泊车辅助系统故障，
遥控操作功能不工作。一定要在宽度足
够您上下车的停车位内泊车。

• 请注意，根据停车位，您可能无法使用
遥控操作功能从已进入的停车位内下
车。

• 泊车后，由于周围车辆移动，环境会发
生变化。如果发生这种情况，遥控操作
功能会不工作。

• 在离开车辆前，关闭门窗和天窗，并在
闭锁车门前确定车辆 OFF。

 

遥控挪车功能运行状态

 
 • 根据您国家法规，通过危险警告灯提供

的操作状态可能不适用。
• 如果智能钥匙不在操作范围 ( 距离车辆

约 4 m) 内，智能钥匙 LED 灯不亮也不
闪烁。请在操作范围内使用智能钥匙。

 

运行状态 智能钥匙 LED
灯 危险警告灯

控制时 绿色LED灯持续
闪烁 -

暂停 红色LED灯持续
闪烁 闪烁

OFF 红色LED灯亮约
4秒钟后熄灭

闪烁3次后
熄灭

完成 绿色LED灯亮约
4秒钟后熄灭

闪烁1次后
熄灭
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遥控挪车功能操作期间如何关闭
• 在信息娱乐系统显示屏上显示方式 (2)

的操作指南时，按下泊车 / 影像模式
(ā) 按钮。

• 在信息娱乐系统显示屏上显示方式 (2)
的操作指南时，将档位从 “P( 驻车 )”
档挂入其它任何档位。

• 按下泊车安全按钮 (ÿ)，或者在信息娱
乐系统显示屏上选择 “ 取消 ” 键。

• 在遥控挪车功能控制车辆期间，按下智
能钥匙上的遥控起动 (Ĕ) 按钮。遥控挪
车功能将关闭。此时，车辆会熄火。

• 携带智能钥匙上车。遥控挪车功能将关
闭。此时，车辆保持运行状态。

在下列情况下此功能暂停：
• 在车辆行驶方向有行人、动物或物体
• 车门或后备箱门打开
• 释放前进 (đ) 按钮或倒车 (Į) 按钮时。
• 同时按下智能钥匙上的多个按钮
• 操作智能钥匙时，智能钥匙超出距离车

辆 4 m 的范围时。
• 在操作本车辆智能钥匙时，同时另外的

智能钥匙也进行操作时 ( 除遥控起动按
钮外 )。

• 车辆遥控倒车移动期间，泊车防撞辅助
(PCA) 功能或后方交叉防撞辅助
(RCCA) 功能启动控制时。

• 在遥控挪车功能启动状态，按住智能钥
匙按钮期间，车辆已经移动 7 m 时 ( 每
个按钮的车辆移动最大距离限制 )。

• 如果前进 / 后退控制期间，泊车防撞辅
助 (FCA) 功能启动控制。

在下列条件下会取消此功能：
撤销遥控操作功能时，车辆自动停止，挂
“P(驻车)”档并啮合EPB(电控驻车制动
器)。
• 转动方向盘。
• 驾驶车辆期间换档。
• 车辆移动期间操作电控驻车制动器

(EPB) 时。
• 打开机舱盖。
• 在所有车门关闭状态，踩下制动踏板或

加速踏板。
• 驾驶席车门处于打开状态期间，踩下制

动踏板时智能钥匙在车外。
• 进行快速加速。
• 发生车辆侧滑。
• 车轮被障碍物卡住，不能移动
• 遥控挪车功能启动控制开始，时间超过

约 3 分 50 秒钟时。
• 道路坡度超过操作范围
• 暂停功能超过 1 分钟
• 遥控挪车功能启动控制后，车辆总移动

距离超过 14 m 时。
• 转向系统、换档系统、制动系统和驾驶

控制系统不能正常运行时。
• 智能钥匙有故障或智能钥匙电池亏电
• 湿滑路况使 ABS、TCS 或 ESC 系统工

作
• 防盗警报系统的警报声响
• 充电口门在打开状态时。

智能泊车、遥控泊车
泊车功能包括使用泊车/影像(ā)按钮的
智能泊车和使用智能钥匙的遥控泊车功
能。

操作顺序
泊车功能按下列顺序工作：
1.准备好泊车。
2.搜寻停车位。
3.选择泊车类型和操作模式。
4.智能泊车操作。
5.遥控泊车操作。
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1. 准备好泊车。

2C_ParkingViewButton_2

1.打开车辆电源状态，踩下制动踏板并将
变速杆挂到 “D( 前进 )” 档或 “N( 空
档 )” 档。

2.按住泊车 / 影像模式 (ā) 按钮，启动
遥控智能泊车辅助 (RSPA) 功能。

 
 • 要使用泊车功能，必须在信息娱乐系统

上选择 “ 同意 ”，并且信息娱乐系统
必须正常运行。 

• 在车辆运行状态下，以 5 km/h 以上的
车速行驶后，将档位挂入 “N( 空档 )”
档，可以使用泊车功能。

 

2. 搜寻停车位。

2C_SearchParkingSpace

与已驻车辆保持约100 cm的距离缓慢前
行。
通过检测停车线或停车车辆旁边或前后的
空位，搜寻停车位。
完成搜寻停车位操作时，就会在信息娱乐
系统上显示提示信息，同时发出警报声，
告知驾驶员检查完成。
在信息娱乐系统上会显示“选择泊车类型
”的提示信息，并在显示屏的全景影像
(SVM)功能的顶视图上显示选择的停车
位。

 
 • 遥控智能泊车辅助仅能在停车线可见或

有车辆停放时搜寻停车位，行驶后出现
的空位或尚未行驶的车辆前方的空位不
能作为停车位搜寻。

• 在搜寻停车位期间，如果车速超过 20 
km/h，就会在信息娱乐系统上显示提
示信息告知您 “ 请减速 ”。如果车速
超过 30 km/h，就会关闭泊车功能。

• 停车位除外有足够车辆移动的空间时，
结束停车位搜寻操作。

• 即使已经发出停车位搜索完成的警报
声，但是根据周围环境条件，搜寻完成
的警报声可能会立即停止。
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2C_ParkingSpaceDistance

• 如果与已驻车辆的距离小于 50 cm 或
大于 150 cm，遥控智能泊车辅助
(RSPA) 功能可能不能搜寻停车位。

• 如果没有与已驻车辆保持一定的距离，
搜索停车位的性能可能降低。

• 由于超声波传感器的性能异常或周围环
境影响，即使有停车位，泊车辅助功能
也可能搜寻不到停车位，或者搜寻到不
适合泊车的停车位。

• 如果停车位为斜向或对角方向，可能显
示的泊车类型与您实际应选择的泊车类
型不同。在此状态下，请不要选择泊车
类型，而继续驾驶车辆重新搜寻其它停
车位。

 

3. 选择泊车类型和操作模式。

2C_SelectParkingType_1

• 泊车类型 – 垂直倒车 ( 左 / 右 )、平行
倒车 ( 左 / 右 )
踩下制动踏板停车，并在信息娱乐系统
上选择理想的泊车类型。

 
 • 如果您在出现泊车类型选择显示屏后不

停车，而是继续驾驶车辆，遥控智能泊
车辅助功能会返回前一阶段并搜寻停车
位。

• 在选择泊车类型之前，如果按下泊车 /
影像模式 (ā) 按钮意外关闭了泊车功
能，在继续停车状态，再次按住此按钮
可以恢复至泊车类型选择步骤。

 

 
 选择泊车类型前，驾驶员应查看停车位是
否合适。
如果遥控智能泊车辅助功能搜寻到的停车
位狭窄或不适合泊车，不要选择泊车类
型，并驾驶车辆搜寻其它停车位。
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2C_SelectParkingType

• 操作模式 – 远程泊车、智能泊车
一旦选择泊车类型，就会在信息娱乐系
统上显示遥控泊车功能和泊车功能操作
指南。请遵循操作指南执行遥控智能泊
车辅助 (RSPA) 功能。

 
 • 会在显示屏上显示您选择的各理想功能

操作说明。
• 在泊车功能引导您的过程中，不要松开

制动踏板。车辆移动时，遥控智能泊车
辅助功能关闭。

 

 
 

2C_SmartParkingInstructions

如果遥控智能泊车辅助(RSPA)功能不能启
动遥控泊车功能，就会在信息娱乐系统上
仅显示智能泊车操作指南。
 

4. 智能泊车操作。

2C_SmartParking_1

2C_SmartParking_2

1.车辆在踩下制动踏板保持停止的状态
下，按下泊车 / 影像模式 (ā) 按钮。

2.按下泊车 / 影像 (ā) 按钮时，释放制
动踏板。
• 遥控智能泊车辅助 (RSPA) 功能自动

控制方向盘、车速和档位。
• 在智能泊车功能控制期间，如果释放

泊车 / 影像模式 (ā) 按钮，车辆就
会停车，并且暂停此功能控制。再次
按住泊车 / 影像模式按钮 (ā) 时，
此功能恢复控制。

3.按住泊车 / 影像模式按钮 (ā) 直到泊
车操作完成。
• 车辆到达目标泊车位置时，就会在信

息娱乐系统上显示提示信息，告知您
泊车完成。车辆自动将档位挂入 “P(
驻车 )” 档，并啮合电控驻车制动器
(EPB)。
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4.如果需要改变车辆在停车位中的位置，
请驾驶员自行调位。

 
 • 如果车门处于打开状态或没有佩戴好安

全带，智能泊车功能不工作。
• 在全景影像显示屏上显示泊车位置指示

灯，一直保持此显示直到车辆首次采用
智能泊车功能进入停车位为止。

• 智能泊车功能工作期间，可踩下制动踏
板调整车速。但即使踩下加速踏板时，
车辆也不加速。

• 根据泊车的环境条件，如果车辆遇到障
碍物而停车，可能结束泊车。

 

5. 远程泊车说明。

2C_RemoteParkingInstructions

1.踩下制动踏板，将档位挂入 “P( 驻车
)” 档。

2.下车 ( 带好智能钥匙 )，关闭所有车门。
3.长按智能钥匙上面的向前 (đ) 或向后

(Į) 按钮。
• 按下按钮时，遥控智能泊车辅助

(RSPA) 功能自动控制方向盘、车速
和档位。

• 在遥控泊车功能控制期间，如果释放
按钮，车辆就会停车，并且暂停此功
能控制。再次按住按钮时，此功能恢
复控制。

4.按住前进 (đ) 或倒车 (Į) 按钮直至泊车
操作完成。
• 车辆到达目标泊车位置时，就会在信

息娱乐系统上显示提示信息，告知您
泊车完成。车辆自动将档位挂入 “P(
驻车 )” 档，并啮合电控驻车制动器
(EPB)，然后车辆熄火。

5.如果需要改变车辆在停车位中的位置，
请驾驶员自行调位。

 
 • 操作遥控泊车功能时，确定所有智能钥

匙都在车外。
• 遥控泊车功能仅在智能钥匙距离车辆 4 

m 以内时有效。在按住智能钥匙上的遥
控前进或遥控倒车按钮时，如果车辆不
移动，请检查与车辆之间的距离，然后
重新按住按钮。

• 智能钥匙的检测范围会根据受发射塔、
广播电台等无线电波影响的环境变化。

• 在全景影像显示屏上显示泊车位置指示
灯，一直保持此显示直到车辆首次采用
遥控泊车功能进入停车位为止。

• 根据泊车的环境条件，如果车辆遇到障
碍物而停车，可能结束泊车。

• 在您开始使用遥控前进 / 倒车功能从外
部移动车辆之前，请确保车内没有智能
钥匙或数字钥匙。
如果车内有额外的智能钥匙或数字钥
匙，遥控前进 / 倒车功能将不起作用。

 

 
 • 使用遥控泊车功能时，确定所有乘员都

下车。
• 结束或关闭遥控泊车功能后，在离开车

辆前，关闭门窗和天窗，并在闭锁车门
前确定车辆 OFF。
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泊车功能操作状态
• 智能泊车功能

• 遥控泊车功能

 
 • 根据国家法规，可能不能利用危险警告灯和转向信号灯显示操作状态。
• 如果智能钥匙不在车辆的操作范围内 ( 约 4m)，智能钥匙 LED 不会亮或闪烁。请在操

作范围内使用智能钥匙。
 

运行状态 转向信号

控制时 泊车方向的转向信号灯闪烁，直至第一次倒车结束。

运行状态 智能钥匙 LED 灯 危险警告灯 转向信号

控制时 绿色LED灯持续闪烁 -
泊车方向的转向信
号灯闪烁，直至第一
次倒车结束。

暂停 红色LED灯持续闪烁 闪烁 -

OFF 红色LED灯亮约4秒
钟后熄灭 闪烁3次后熄灭 -

完成 绿色LED灯亮约4秒
钟后熄灭 闪烁1次后熄灭 -
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泊车功能操作期间如何关闭
• 在下列阶段，按下泊车 / 影像模式 (ā)

按钮：
- 搜寻停车位。
- 选择泊车类型。

• 在下列阶段，将档位挂入 “R( 倒车 )”
档：
- 搜寻停车位。
- 选择泊车类型。
- 选择操作模式。

• 按下泊车安全按钮 (ÿ)，或者在信息娱
乐系统上选择 “ 取消 ” 键关闭泊车功
能。

• 智能泊车功能控制期间：
- 如果踩下制动踏板停车，并进行换档

操作，泊车功能就会关闭。此时，电
控驻车制动器 (EPB) 不会啮合。

• 遥控泊车功能控制期间：
- 按下智能钥匙上的遥控起动 (Ĕ) 按

钮。泊车功能关闭。

 
 携带智能钥匙上车。泊车功能关闭。此时，
车辆保持运行状态。
 

在下列情况下此功能暂停：
• 智能泊车操作。

- 在车辆行驶方向有行人、动物或物体
- 车门或后备箱门打开
- 没有佩戴驾驶位座椅安全带。
- 车辆倒车移动期间，泊车防撞辅助

(PCA) 功能或后方交叉防撞辅助
(RCCA) 功能启动控制时。

- 释放泊车 / 影像模式 (ā) 按钮时。
- 通过踩下制动踏板停车
- 如果前进 / 后退控制期间，泊车防撞

辅助 (FCA) 功能启动控制。

• 遥控泊车操作。
- 在车辆行驶方向有行人、动物或物体
- 车门或后备箱门打开
- 释放前进 (đ) 按钮或倒车 (Į) 按钮

时。
- 同时按下智能钥匙上的多个按钮
- 操作智能钥匙时，智能钥匙超出距离

车辆 4 m 的范围时。
- 除操作智能钥匙外，还按下了另一个

智能钥匙的按钮
- 泊车防撞辅助 (PCA) 功能或后方交叉

防撞辅助 (RCCA) 功能启动控制时。
- 如果前进 / 后退控制期间，泊车防撞

辅助 (FCA) 功能启动控制。
当泊车功能暂停时，车辆会自动停车。如
果此功能暂停的条件消失，此功能会重新
启动控制。

在下列条件下会取消此功能：
• 智能泊车操作。

- 转动方向盘。
- 驾驶车辆期间换档。
- 车辆移动期间操作电控驻车制动器

(EPB) 时。
- 打开机舱盖。
- 驾驶员没有佩戴安全带并打开车门。
- 进行快速加速。
- 发生车辆侧滑。
- 车轮被障碍物卡住，不能移动
- 检测到车辆前 / 后有行人、动物或物

体。
- 智能泊车功能启动控制开始，时间超

过约 3 分 50 秒钟时。
- 道路坡度超过操作范围
- 暂停功能超过 1 分钟
- 转向系统、换档系统、制动系统和驾

驶控制系统不能正常运行时。
- 湿滑路况使 ABS、TCS 或 ESC 系统

工作
- 充电口门在打开状态时。
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智能泊车功能关闭时，车辆自动停车，并
将档位挂入“P(驻车)”档，并且啮合电控
驻车制动器(EPB)。
• 遥控泊车操作。

- 转动方向盘。
- 换档时。
- 车辆移动期间操作电控驻车制动器

(EPB) 时。
- 打开机舱盖。
- 在所有车门关闭状态，踩下制动踏板

或加速踏板。
- 驾驶席车门处于打开状态期间，踩下

制动踏板时智能钥匙在车外。
- 进行快速加速。
- 发生车辆侧滑。
- 车轮被障碍物卡住，不能移动
- 检测到车辆前 / 后有行人、动物或物

体。
- 遥控泊车功能启动控制开始，时间超

过约 3 分 50 秒钟时。
- 道路坡度超过操作范围
- 暂停功能超过 1 分钟
- 转向系统、换档系统、制动系统和驾

驶控制系统不能正常运行时。
- 智能钥匙有故障或智能钥匙电池亏电
- 湿滑路况使 ABS、TCS 或 ESC 系统

工作
- 防盗警报系统的警报声响
- 充电口门在打开状态时。

遥控泊车功能关闭时，车辆自动停车，并
将档位挂入“P(驻车)”档，并且啮合电控
驻车制动器(EPB)。

智能出车

操作顺序
智能出车功能按下列顺序工作：
1.准备好出车。
2.检查出车空间。
3.选择出车方向。
4.智能出车指南

1. 准备好出车。

2C_ParkingViewButton_2

1.在车辆 [ON] 状态，踩下制动踏板，并
将档位挂入 “P( 驻车 )” 档或 “N( 空
档 )” 档。

2.按住泊车 / 影像模式 (ā) 按钮，启动
遥控智能泊车辅助 (RSPA) 功能。

 
 • 要使用智能出车功能，必须在信息娱乐

系统上选择 “ 同意 ”，并且信息娱乐
系统必须正常运行。 

• 在车辆运行状态下，车速在 5 km/h 以
下和档位在 “N( 空档 )” 档或 “P( 驻
车 )” 档时，可以使用智能出车功能。

• 通过遥控智能泊车辅助 (RSPA) 功能完
成平行泊车后，如果再次启动此功能，
可以使用智能出车功能。
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2. 检查出车空间。

2C_CheckingSpace

踩下制动踏板停车时，传感器检测与相邻
物体的距离，以检查出车空间是否适当。
完成出车空间的检查时，就会在信息娱乐
系统上显示提示信息，同时发出警报声，
告知驾驶员检查完成。

 
 • 在检查出车空间期间，如果检测到车辆

出车方向有行人、动物或物体等，存在
发生碰撞的危险性时，为了确保行车安
全，智能出车功能会关闭。

• 检查出车空间的传感器检测不到在驾驶
员视野盲区内存在的物体。因此，驾驶
员必须始终仔细观察车辆周围环境，在
确保安全的条件下使用此功能。

 

 
 由于超声波传感器的性能异常或周围环境
影响，即使有停车位，泊车辅助功能也可
能搜寻不到停车位，或者搜寻到不适合泊
车的停车位。
详细信息请参考本章的“遥控智能泊车辅
助2(RSPA 2)”部分。
 

3. 选择出车方向。

2C_SelectExitDirection

踩下制动踏板停车，并在信息娱乐系统上
选择理想的出车方向。

 
 驾驶员在选择出车方向之前，必须仔细观
察出车操作空间是否适于车辆出车。
如果遥控智能泊车辅助(RSPA)功能检测到
的出车操作空间狭窄或不适合车辆出车(
周围车辆垂直泊车等)，不要使用智能出车
功能。
 

4. 智能出车指南

2C_SmartExitInstructions

1.车辆在踩下制动踏板保持停止的状态
下，按下泊车 / 影像模式 (ā) 按钮。

2.按下泊车 / 影像模式 (Ă) 按钮时，根
据说明释放制动踏板。
• 遥控智能泊车辅助 (RSPA) 功能自动

控制方向盘、车速和档位。

_NE1N_zh_CN.book  Page 135  



驾驶员辅助系统

7-136

• 在智能出车功能控制期间，如果释放
泊车 / 影像模式 (ā) 按钮，车辆就
会停车，并且暂停此功能控制。再次
按住泊车 / 影像模式按钮 (ā) 时，
此功能恢复控制。

3.按住泊车 / 影像模式按钮 (ā) 直到出
车操作完成。
• 车辆到达目标出车位置时，在信息娱

乐系统显示屏上显示提示信息，告知
您智能出车完成。

 
 • 如果车门在打开状态或没有佩戴安全

带，智能出车功能不会启动。
• 在智能出车功能控制期间，可以踩踏制

动踏板调整车速，但即使踩下加速踏板
时，车辆也不加速。

• 如果在踩下制动踏板期间完成出车操
作，就会关闭智能出车功能，而档位保
持在 “D( 前进 )” 档。

• 如果在踩下加速踏板期间完成出车操
作，必须释放加速踏板一次，才能使加
速踏板进入工作状态。

• 出车操作结束后，如果在 4 秒钟内没有
踩踏制动踏板、加速踏板等，车辆自动
将档位挂入 “P( 驻车 )” 档，并啮合电
控驻车制动器 (EPB)。

• 出车操作结束后，在驾车起步前，必须
仔细观察车辆周围环境。

 

智能出车操作状态

智能出车功能操作期间如何关闭
• 在下列阶段，按下泊车 / 影像模式 (ā)

按钮：
- 检查出车空间。
- 选择出车方向。

• 在下列阶段，将档位挂入 “R( 倒车 )”
档：
- 检查出车空间。
- 选择出车方向。

• 按下泊车安全按钮 (ÿ)，或者在信息娱
乐系统上选择 “ 取消 ” 键关闭出车功
能。

• 在智能出车功能控制期间，如果踩下制
动踏板停车，并进行换档操作，出车功
能会关闭。此时，电控驻车制动器
(EPB) 不会啮合。

在下列情况下此功能暂停：
• 在车辆行驶方向有行人、动物或物体
• 车门或后备箱门打开
• 没有佩戴驾驶位座椅安全带。
• 车辆倒车移动期间，泊车防撞辅助

(PCA) 功能或后方交叉防撞辅助
(RCCA) 功能启动控制时。

• 释放泊车 / 影像模式 (ā) 按钮时。
• 通过踩下制动踏板停车
• 如果前进 / 后退控制期间，泊车防撞辅

助 (FCA) 功能启动控制。
智能出车功能暂停时，车辆会停车。如果
此功能暂停的条件消失，此功能会重新启
动控制。

运行状态 转向信号

控制时
出车方向的转向信号灯闪
烁，直至出车操作结束或智
能出车功能关闭。
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在下列条件下会取消此功能：
• 智能出车

- 转动方向盘。
- 驾驶车辆期间换档。
- 车辆移动期间操作电控驻车制动器

(EPB) 时。
- 打开机舱盖。
- 驾驶员没有佩戴安全带并打开车门。
- 进行快速加速。
- 发生车辆侧滑。
- 车轮被障碍物卡住，不能移动
- 检测到车辆前 / 后有行人、动物或物

体。
- 智能出车功能启动控制开始，时间超

过约 3 分 50 秒钟时。
- 道路坡度超过操作范围
- 暂停功能超过 1 分钟
- 转向系统、换档系统、制动系统和驾

驶控制系统不能正常运行时。
- 湿滑路况使 ABS、TCS 或 ESC 系统

工作
- 充电口门在打开状态时。

当智能出车功能关闭时，车辆自动停车，
并将档位挂入“P(驻车)”档，并且啮合电
控驻车制动器(EPB)。

遥控智能泊车辅助 (RSPA) 系
统故障和功能限制

遥控智能泊车辅助 (RSPA) 系统故障

请检查遥控智能泊车辅助 (RSPA) 系统

2C_CheckRSPAInfo

遥控智能泊车辅助(RSPA)系统不能正常运
行时，就会在信息娱乐系统显示屏上显示
“查看倒车辅助”的警告信息。如果显示
此警告信息，停止使用遥控智能泊车辅助
(RSPA)功能。我们建议您将此系统有关的
所有检查、维修和更换工作交由现代汽车
授权经销商进行。

遥控智能泊车辅助 (RSPA) 功能解除

2C_CheckRSPACancelledInfo

遥控泊车辅助功能工作时，可撤销此功
能，无论泊车顺序如何，都会出现“泊车
辅助已取消”警告信息。根据特定条件，
可能会显示其它警告信息。使用遥控泊车
辅助功能泊车期间，请遵循在信息娱乐系
统上提供的操作指南。在使用遥控智能泊
车辅助(RSPA)功能期间，必须始终注意观
察车辆周围环境。
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遥控智能泊车辅助功能准备就绪

2C_CheckRSPAStandbyInfo

在下列情况下，会显示“未满足泊车辅助
条件”的警告信息：
• 遥控智能泊车辅助 (RSPA) 功能在待机

状态，按住泊车 / 影像模式按钮 (ā)
时，会显示 “ 未满足泊车辅助条件 ”
的警告信息。稍后，再次按住泊车 / 影
像模式按钮 (ā)，检查遥控智能泊车辅
助 (RSPA) 功能是否正常启动。

• 当智能钥匙电池的电量不足时。请检查
智能钥匙电池的电量。

遥控智能泊车辅助 (RSPA) 功能限制
在下列任何条件下，存在发生碰撞的危险
性，遥控智能泊车辅助(RSPA)功能的泊车
功能或出车功能可能会受到限制，或者遥
控智能泊车辅助(RSPA)功能关闭。必要
时，请驾驶员手动操作泊车或出车。
• 在方向盘上附着物体。
• 在车辆上安装雪地防滑链、备胎或不同

尺寸车轮。
• 轮胎压力低于或高于标准胎压。
• 您车辆上装载的货物比车辆长或宽，或

在您车辆上连接拖车。
• 车轮定位存在故障。
• 您车辆严重向一侧倾斜。
• 您车辆装有挂车挂接器。
• 牌照安装位置与原位置不一致。
• 启用遥控智能泊车辅助功能时，在超声

波传感器上方或下方有人、动物或物
体。

• 停车位是弯曲的或呈对角线。

• 停车位附近有人、动物或物体 ( 垃圾
桶、自行车、摩托车、购物车、窄柱等
) 时。

• 停车位附近有圆柱或窄柱时，或者杆柱
的周围有灭火器等物体时。

• 路面颠簸不平 ( 路边石、减速带等 )。
• 道路光滑
• 停车位应靠近离地间隙较高或较大的车

辆，如卡车等。
• 停车位倾斜
• 划线停车位的路面因下雪、水坑而潮湿

或停车位内有路标
• 划线停车位的路面因裂缝而凹凸不平
• 停车线太细或太粗。
• 停车线不完整或模糊。
• 停车线被人、动物或雪、箱子等物体遮

挡。 
• 有大风
• 在不平路面、碎石路、灌木丛等处操作

遥控智能泊车辅助功能。
• 超声波传感器的性能受极热或极冷天气

影响
• 超声波传感器覆盖积雪或有水
• 附近有能产生超声波的物体
• 一种具有传输功能的无线设备在超声波

传感器附近工作
• 您车辆受另一台车辆的泊车距离预警功

能影响
• 由于保险杠受到冲击，传感器安装或定

位不正确
• 音外后视镜损坏，摄像头安装不正确或

不在位置
• 超声波传感器不能检测下列物体：

- 锋利或细长物体，如绳子、链条或小
杆等。

- 长度小于 100 cm、直径小于 14 cm
的物体。

- 容易吸收传感器频率的物体，如衣
服、海绵材料或雪

- 狭窄物体，如方柱的一角。
- 超声波传感器附近的行人、动物或物

体。
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• 在下列任何条件下，摄像头可能无法正
确识别或无法识别停车位线和物体：
- 周围有小型物体 ( 路肩等 )、尖锐物

体或细物体 ( 绳子等 ) 时。
- 行人、动物或物体距离车辆过近或过

远时。
- 物体在较高的位置时，如皮卡车。
- 摄像头被污泥、潮气等遮挡时。
- 摄像头暴露在强光环境中时。
- 环境亮度过暗时。
- 表面反射光线时。

在下列条件下，遥控智能泊车辅助(RSPA)
功能不能正常运行：
• 在斜坡上泊车时

2C_RSPAParkingInclineInfo

车辆在斜坡上手动出车或泊车时
• 在不平道路上泊车时

2C_RSPAParkingUnevenRoadInfo

因鹅卵石、碎石等路况条件而车辆打滑
或无法移动时，遥控智能泊车辅助
(RSPA) 功能可能自动关闭。

• 在大型车辆后方泊车时

2C_RSPAParkingBehindTruckInfo

在公共汽车、卡车等离地间隙较高的车
辆周围泊车时，禁止使用遥控智能泊车
辅助 (RSPA) 功能。否则，可能会引发
意外事故。

• 在立柱附近泊车时

2C_RSPAParkingNearPillarInfo

当停车位附近有狭窄的物体、圆形立
柱、方形立柱或被灭火器等物体包围的
立柱时，遥控智能泊车辅助 (RSPA) 功
能的性能可能会降低，或者与障碍物发
生碰撞。此时，驾驶员必须手动操作泊
车。
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• 在斜向驻车的车辆旁泊车时

2C_RSPAParkingWithSideVehicleInfo

如果使用遥控智能泊车辅助 (RSPA) 功
能，在斜向驻车的车辆旁停车位上泊
车，您的车辆可能不会并排停放。
但是，如果有停车位，并且被正确检测
到，您的车辆将与停车位并排停放。

• 在靠墙的停车位或狭窄的停车位上泊车
时

2C_ParkNearWall

- 停车位狭窄或靠墙时，遥控智能泊车
辅助功能会不正常工作。离开时一定
要检查行人、动物和物体。

- 为了您的安全，在比停车所需最小空
间更窄的狭窄停车位区域，遥控智能
泊车辅助功能不会搜索停车位。
在下列条件下，遥控智能泊车辅助
(RSPA) 功能不能正常运行：泊车时，
应始终仔细检查行人、动物和物体。

• 在雪地上泊车时

2C_RSPAParkingInSnowInfo

雪可能会干扰超声波传感器和广角摄像
头操作，或者如果泊车期间路面很滑，
遥控智能泊车辅助功能可能取消。

• 停车位异常

2C_AbnormalParkingSpace

如果停车位线不平行，遥控智能泊车辅
助 (RSPA) 功能不能正常运行。即使传
感器识别出停车位，也不要在此泊车。

• 停车位路面倾斜

2C_InclinedParkingSpace

在斜坡或弯曲的地面上，即使存在停车
位标线，遥控智能泊车辅助 (RSPA) 功
能不能正常运行。即使传感器识别出停
车位，也不要在此泊车。
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• 在斜向停车位上泊车时

2C_RSPAParkingDiagonalInfo

遥控挪车功能在斜向停车位上可能不能
正常运行。

 
 使用遥控智能泊车辅助(RSPA)功能时，请
遵守下列安全注意事项：
• 使用遥控智能泊车辅助 (RSPA) 功能

时，驾驶员应担负安全泊车和出车的责
任。

• 使用遥控智能泊车辅助 (RSPA) 功能
时，禁止站在车辆移动路径上，以确保
安全。

• 使用遥控智能泊车辅助 (RSPA) 功能
时，应仔细观察车辆周围环境。如果行
人、动物或物体非常靠近传感器或处在
传感器检测不到的盲区，可能会引发碰
撞事故。

• 遥控智能泊车辅助 (RSPA) 功能控制期
间，如果行人、动物或物体突然出现，
可能会引发碰撞事故。

• 禁止酒驾，也禁止饮酒的人员使用遥控
智能泊车辅助 (RSPA) 功能。

• 禁止儿童或他人操作智能钥匙。
• 如果长时间持续使用遥控智能泊车辅助

(RSPA) 功能，会对其性能产生不利影
响。

• 如果车辆跑遍等车轮定位不良，遥控智
能泊车辅助 (RSPA) 功能不能正常运
行。我们建议您将此系统有关的所有检
查、维修和更换工作交由现代汽车授权
经销商进行。

• 遥控智能泊车辅助 (RSPA) 功能进行制
动控制，或者驾驶员踩下制动踏板制动
时，可能会听到制动噪声。

• 遥控智能泊车辅助 (RSPA) 功能可能会
采取紧急制动控制，以免与行人、动物
或物体发生碰撞。

• 仅在大到足够车辆安全移动的停车位内
使用远程智能泊车辅助功能。

• 如果遥控智能泊车辅助 (RSPA) 系统不
能正常运行，我们建议您将此系统有关
的所有检查、维修和更换工作交由现代
汽车授权经销商进行。

 

 • 在遥控智能泊车辅助 (RSPA) 功能控制
期间，如果前 / 后泊车距离预警 (PDW)
功能启动三级预警 ( 持续发出嘟嘟声 )，
表示检测到有物体接近本车辆。此时，
遥控智能泊车辅助 (RSPA) 功能会暂
停。请仔细观察车辆周围有没有行人、
动物或物体接近。

• 车辆移动时，根据制动控制状态，制动
灯可能亮。

• 如果车辆在寒冷环境下长时间泊车后遥
控起动，根据车辆的运行状态，遥控泊
车辅助功能可能延迟启动或不会启动。
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符合标准声明

前雷达传感器
无线电频率发射设备符合标准：
• 中国

2C_DeclarationOfConformityFrontRadar_CHN

前侧面雷达传感器 / 后侧面雷
达传感器

无线电频率发射设备符合标准：
• 中国

2C_DeclarationOfConformityRearRadar_CHN
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